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Informacion importante para el usuario

Lea este documento y los documentos que se indican en la seccién Recursos adicionales sobre instalacién, configuraciéon
y operacion de este equipo antes de instalar, configurar, operar o dar mantenimiento a este producto. Los usuarios
deben familiarizarse con las instrucciones de instalacién y cableado ademas de los requisitos de todos los codigos, las
leyes y las normas aplicables.

Es necesario que las actividades que incluyan instalacién, ajustes, puesta en servicio, uso, montaje, desmontaje y
mantenimiento sean realizadas por personal debidamente capacitado de acuerdo al cédigo de practicas aplicable.

Sieste equipo se utiliza de una forma diferente a la indicada por el fabricante, la proteccién proporcionada por el equipo
puede verse afectada.

En ningtn caso, Rockwell Automation Inc. serd responsable de los dafios indirectos o derivados del uso o de la
aplicacion de este equipo.

Los ejemplos y los diagramas de este manual se incluyen tnicamente con fines ilustrativos. Debido a la gran cantidad de
variables y de requisitos de cualquier instalacidn en particular, Rockwell Automation, Inc. no puede asumir ninguna

responsabilidad u obligacién por el uso que se dé siguiendo los ejemplos y los diagramas.

Rockwell Automation, Inc. no asume ninguna responsabilidad de patente con respecto al uso de informacién, circuitos,
equipos o software descritos en este manual.

Se prohibe la reproduccién total o parcial del contenido de este manual sin la autorizacion por escrito de Rockwell
Automation, Inc.

Este manual contiene notas de seguridad en todas las circunstancias en que se estimen necesarias.

ADVERTENCIA: Identifica informacion acerca de practicas o circunstancias que podrian provocar una explosién en un

ATENCION: Identifica informacion acerca de practicas o circunstancias que pueden provocar lesiones o incluso la muerte,
dafios materiales o pérdidas econémicas. Estas notas de atencién le ayudan a identificar un peligro, evitarlo y reconocer las
posibles consecuencias.

A ambiente peligroso, lo que podria conducir a lesiones personales o la muerte, a dafios materiales o a pérdidas econdmicas.

IMPORTANTE Identifica informacidn esencial para usar el producto y comprender su funcionamiento.

Puede haber también etiquetas en el exterior o en el interior del equipo para sefalar precauciones especificas.

PELIGRO DE CHOQUE: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o en
un motor) para advertir sobre la posible presencia de voltaje peligroso.

PELIGRO DE QUEMADURA: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo (por ejemplo, en un variador o
en un motor) a fin de advertir sobre superficies que podrian alcanzar temperaturas peligrosas.

>

PELIGRO DE ARCO ELECTRICO: Puede haber etiquetas en el exterior o en el interior del equipo, por ejemplo, un centro de
control de motores, para avisar de un posible arco eléctrico. Un arco eléctrico provocara lesiones graves o la muerte. Use el
equipo de proteccién personal (PPE) apropiado. Siga TODOS los requisitos normativos de précticas de trabajo sequras y de
equipo de proteccién personal (PPE).

Allen-Bradley, Rockwell Automation, Rockwell Software, RSLogix 5000, Logix5000, RSNetWorx, RSLinx, PowerFlex, DeviceNet, EtherNet/IP, Data Highway Plus-Remote I/O y TechConnect son marcas
comerciales de Rockwell Automation, Inc.

Todas las marcas comerciales que no pertenecen a Rockwell Automation son propiedad de sus respectivas compaifas.



Resumen de cambios

Informacion nuevay

actualizada

Este manual contiene informacidn nueva y actualizada.

La tabla explica la informacién nueva y actualizada en este manual.

Seccion Cambios
Capitulo 3 + Se ha actualizado la seccion Codificacion electrdnica
+ Seha actualizado el ejemplo de diferencia entre los modos de nimero
entero y de punto flotante
Capitulo 4 Se ha afiadido un aviso para no superar el voltaje de aislamiento especifico
cuando se utiliza una fuente de alimentacion separada al cablear varios
mddulos
(apitulo 5 « Se ha aiadido un aviso para no superar el voltaje de aislamiento
especifico cuando se utiliza una fuente de alimentacion separada al
cablear varios médulos
» Se han actualizado las etiquetas de diagrama para cablear el médulo
1756-1F6l
Capitulo 6 » Sehan actualizado los valores de rango de conversion de temperaturas
en Fahrenheit para los tipos de compensacién de junta fria y la opcién
de offset de junta fria
« Se ha aiadido un aviso para no superar el voltaje de aislamiento
especifico cuando se utiliza una fuente de alimentacion separada al
cablear varios médulos
Capitulo 7 Se ha afiadido un aviso para no superar el voltaje de aislamiento especifico
cuando se utiliza una fuente de alimentacion separada al cablear varios
médulos
Capitulo 8 Se ha afiadido un aviso para no superar el voltaje de aislamiento especifico

cuando se utiliza una fuente de alimentacién separada al cablear varios
mddulos
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Prefacio

Introduccion

Quién debe usar este manual

Para obtener mas
informacion

Este manual describe cémo realizar la instalacion, la configuraciéon y la
resolucion de problemas de su médulo de E/S analdgicas ControlLogix.

Usted debe ser capaz de programar y operar un controlador ControlLogix de
Rockwell Automation para poder utilizar de manera eficiente sus médulos de
E/S analdgicas. Si necesita informacién adicional, consulte la documentaciéon
relacionada que aparece a continuacién.

Los documentos que se indican a continuacién incluyen ms informacién
acerca de productos de Rockwell Automation relacionados.

N.° de cat. Recurso

1756 Series 1756 ControlLogix 1/0 Specifications Technical Data,
publicacién 1756-1D002

1756-A4, 1756-A7, 1756-A10, 1756-A13, ControlLogix Chassis, Series B Installation Instructions,

1756-A17 publicacién 1756-IN080

1756-PA72,1756-PB72, 1756-PA75, ControlLogix Power Supplies Installation Instructions,

1756-PB75, 1756-PH75, 1756-P(75 publicacion 1756-IN613

Médulos de E/S digitales 1756 Manual del usuario — Médulos de E/S digitales ControlLogix,
publicacién 1756-UM058

1756-CNB, 1756-CNBR ControlNet Modules in Logix5000 Control Systems,
publicacién CNET-UM001

1756-DNB DeviceNet Modules in Logix5000 Control Systems User Manual,
publicacién DNET-UM004

1756-DHRIO Médulo de interface de comunicacion Data Highway Plus/ E/S

remotas ControlLogix — Manual del usuario,
publicacién 1756-UM514

1756-ENBT, 1769-ENET Manual del usuario — Configuracién de la red EtherNet/IP,
publicacién ENET-UM001

1756-Lx ControlLogix Selection Guide, publicacién 1756-5G001

1756-Lx Manual del usuario — Sistema ControlLogix,

publicacién 1756-UM001

1756-Lx, 1769-Lx, 1789-Lx, PowerFlex 700S | Logix5000 Controllers Common Procedures Programming
Manual, publicacién 1756-PM001

1756-Lx, 1769-Lx, 1789-Lx, 1794-Lx, Instrucciones generales de los controladores Logix5000 —
PowerFlex 7005 Manual de referencia, publicacion 1756-RM003

Puede ver o descargar publicaciones de
hetp://www.rockwellautomation.com/literature/. Para solicitar copias
impresas de la documentacién técnica, comuniquese con el distribuidor de
Allen-Bradley o representante de ventas de Rockwell Automation
correspondiente a su localidad.
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Notas:
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Capitulo 1

Introduccion

{Qué son los madulos de E/S analogicas

ControlLogix?

Este capitulo proporciona una descripcién general de los médulos de E/S
analdgicas ControlLogix para explicar como funcionan.

Tema Pagina
Médulos de E/S en el sistema ControlLogix 16
Ilustracion de piezas del médulo de E/S analégicas ControlLogix 17
Informacion de identificacion y estado de médulo 18
Prevencion de descargas electrostaticas 18

Los médulos de E/S analégicas ControlLogix son médulos de interface que
convierten sefiales analdgicas a valores digitales en el caso de entradas y
convierten valores digitales a sefiales analdgicas en el caso de salidas. De
manera que los controladores pueden usar estas sefiales para fines de control.

Mediante el modelo de red productor/consumidor , los médulos de E/S
analégicas ControlLogix producen informacién cuando es necesario, a la vez
que realizan funciones adicionales del sistema.

En la siguiente tabla se indican varias caracteristicas disponibles en los
mddulos de E/S analdgicas ControlLogix.

Tabla 1 - Caracteristicas de médulos de E/S analégicas ControlLogix

Caracteristica

Descripcion

Desconexién y reconexién con la
alimentacion conectada (RIUP)

Se pueden desconectar y reconectar médulos y bloques de terminales
extraibles (RTB) con la alimentacién conectada.

Comunicacién productor/
consumidor

Esta comunicacidn consiste en un intercambio de datos inteligente entre
mddulos y otros dispositivos del sistema, en el que cada modulo produce
datos sin una encuesta previa.

Sello de hora periddico de datos

Un sello de hora periddico de 15 bits especifico del médulo con resolucién de
milisegundos que indica cudndo se muestrearon y/o se aplicaron los datos.
Este sello de hora puede usarse para calcular el intervalo entre actualizaciones
de canal o entre actualizaciones del lado de campo.

Miiltiples formatos de datos

Los mddulos de E/S analdgicas ofrecen la opcién de formatos de datos de
niimero entero de 16 bits o de punto flotante de 32 bits IEEE.

Resolucion de médulo

Los médulos de entradas analdgicas usan resolucién de 16 bits, y los médulos
de salidas analdgicas ofrecen una resolucion de salida de 13...16 bits (de
acuerdo al tipo de mddulo), para detectar cambios de datos.

(aracteristicas incorporadas

El escalado a unidades de medicion, la generacion de alarmas y la deteccion
de bajo rango/sobrerrango son algunos ejemplos de las caracteristicas de los
mddulos de E/S.

Calibracion

El médulo de E/S analégicas ControlLogix se envia calibrado de fébrica. Es
posible recalibrar el mddulo, bien sea canal por canal o bien a nivel de
mddulo, para aumentar la exactitud en aplicaciones especificas de dlientes, si
es necesario.
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Capitulo1  ;Qué son los médulos de E/S analdgicas ControlLogix?

Tabla 1 - Caracteristicas de médulos de E/S analdgicas ControlLogix (continuacion)

Caracteristica Descripcion

Sello de horaen los datos conla | Un reloj del sistema de 64 bits coloca un sello de hora en la transferencia de
hora coordinada del sistema (CST) | datos entre el mddulo y su controlador propietario dentro del chasis local.

Certificacion Certificacion total para cualquier aplicacion que requiere aprobacion legal.
La certificacion varia de acuerdo al nimero de catélogo. Para conocer las
especificaciones mds recientes del médulo de E/S, consulte 1756 ControlLogix
1/0 Modules Technical Specifications, publicacién 1756-1D002.

Modulos de E/S en el sistema Los médulos ControlLogix se montan en un chasis ControlLogix y usan un

contro"_ogix bloque de terminales extraible (RTB) o un cable de médulo(!) de interface
Boletin 1492 para conexién a todo el cableado del lado del campo.

Antes de instalar y empezar a utilizar el médulo, haga lo siguiente:

o Instale y conecte a tierra un chasis 1756 y la fuente de alimentacién

eléctrica®). Para instalar estos productos, consulte las publicaciones
que se indican en la Para obtener mds informacién en la pagina 13.

o Solicite y reciba un RTB o IFM, junto con sus componentes, para su
aplicacion.

IMPORTANTE Los bloques de terminales extraibles (RTB) y los mdédulos de interface
(IFM) no se incluyen junto con el médulo adquirido.

Para conocer las especificaciones mds recientes del médulo de E/S,
consulte 1756 ControlLogix I/O Modules Technical Specifications,
publicacién 1756-TD002.

(1)  Elsistema ControlLogix estd certificado para uso solamente con los bloques de terminales extraibles (RTB) ControlLogix
(1756-TBCH, 1756-TBNH, 1756-TBSH y 1756-TBS6H). Toda aplicacion que requiera la certificacién del sistema ControlLogix
mediante otros métodos de terminacion del cableado podria requerir la aprobacion especifica para dicha aplicacién por parte
de la entidad certificadora. Para conocer qué mddulos de interface analdgicos se usan con el médulo de E/S analdgicas
ControlLogix, vea el Apéndice E.

(2) Ademas de las fuentes de alimentacidn eléctrica ControlLogix estandar, también estan disponibles para su aplicacién las
fuentes de alimentacion eléctrica redundantes ControlLogix. Para obtener mds informacion sobre estas fuentes, consulte el
documento ControlLogix Selection Guide, publicacién 1756-5G001, o comuniquese con el distribuidor o representante de
ventas regional del Rockwell Automation.
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Figura1-

llustracion de piezas del médulo de E/S analdgicas ControlLogix
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item

Descripcion

—_

Conector de backplane — Interface para el sistema ControlLogix que conecta el médulo con el
backplane.

2 Guias superior e inferior — Guias que ayudan a encajar el cable de IFM o RTB en el médulo.

3 Indicadores de estado — Estos indicadores muestran el estado de los dispositivos de entrada/
salida, estado del mddulo y comunicacion. Los indicadores ayudan en la resolucién de problemas.

4 Pines de conectores — Las conexiones de entrada/salida, alimentacion y puesta a tierra se
conectan al mddulo a través de estos pines mediante un RTB o IFM.

5 Lengiieta de fijacion — La lengiieta de fijacion fija el cable de IFM o RTB al médulo y mantiene
las conexiones de cables.

6 Ranuras de codificacion — Protegen mecénicamente el RTB para evitar que los cables se

conecten inadvertidamente al mddulo de forma incorrecta.
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Capitulo 1

Qué son los mddulos de E/S analdgicas ControlLogix?

Informacion de
identificacion y estado de

modulo

Prevencion de descargas
electrostaticas

18

Cada médulo de E/S ControlLogix mantiene informacién de identificacién
especifica que lo distingue del resto de los médulos. Esta informacién le
ayuda a dar seguimiento a todos los componentes del sistema.

Por ejemplo, puede dar seguimiento a la informacién de identificacién del
modulo para saber exactamente qué mddulos se encuentran en cada rack
ControlLogix en cualquier momento. Al recuperar la identidad del médulo,
usted también puede recuperar el estado del mddulo.

Tabla 2 - Informacion de identificacion y estado de médulo

item

Descripcion

Product Type

Tipo producto del médulo, como por ejemplo, médulo de E/S analdgicas
o E/S digitales

(atalog Code

Ntmero de catdlogo del médulo

Major Revision

Nimero de revision mayor del médulo

Minor Revision

Nimero de revisién menor del médulo

Status

El estado del modulo muestra la siguiente informacion:

« (ontrolador propietario (de haberlo)

« Sise ha configurado el médulo

« Estado especifico del dispositivo, tal como:

« Autoprueba

+ Actualizacién de la memoria flash en curso

+ Fallo de comunicacion

« Sin propiedad (salidas en modo de programacion)

+ Fallointerno (necesita actualizacion de memoria flash)
+ Modo de marcha

+Modo de programacion (mddulos de salidas solamente)
» Fallo menor recuperable
« Fallo menor irrecuperable
« Fallo mayor recuperable
« Fallo mayor irrecuperable

Vendor ID

Proveedor del fabricante del mddulo, por ejemplo, Allen-Bradley

Serial Number

Nimero de serie del médulo

Length of ASCII Text String

Namero de caracteres en la cadena de texto del mddulo

ASCIl Text String

Niimero de caracteres en la cadena de texto del modulo

IMPORTANTE

Usted debe ejecutar un servicio WHO para recuperar esta informacion.

Este médulo es sensible a las descargas electrostéticas.

A\

ATENCION: Este equipo es sensible a las descargas electrostaticas,
las cuales pueden causar dafios internos y afectar el funcionamiento
normal. Siga estas pautas al manipular este equipo:

Toque un objeto que esté conectado a tierra para descargar el
potencial electrostatico de su cuerpo.

Use una mufiequera de puesta a tierra aprobada.
No toque los conectores ni los pines de las tarjetas de componentes.
No toque los componentes circuitales dentro del equipo.

Si es posible, utilice una estacion de trabajo protegida contra
descargas electrostaticas.

Cuando no vaya a usarlo, guarde el equipo en un envoltorio
adecuado con proteccion contra descargas electrostaticas.
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Capitulo 2

Operacion de E/S analogicas en el sistema
ControlLogix

Introduccion Los médulos de E/S son interfaces entre el controlador y los dispositivos de
campo que forman el sistema ControlLogix. Las sefiales analdgicas, que son
continuas, son convertidas por el médulo y usadas por el controlador para
ordenar los resultados de los dispositivos de campo.

Este capitulo describe cémo operar los médulos de E/S analdgicas dentro del
sistema ControlLogix.

Tema Pagina
Propiedad 19
Uso del software RSNetWorx y RSLogix 5000 20
Conexiones directas 21
Funcionamiento de los médulos de entradas 22
Méddulos de entradas en un chasis local 22
Muestreo en tiempo real (RTS) 22
Requested Packet Interval (RPI) 23
Mddulos de entrada en un chasis remoto 24
Funcionamiento de los médulos de salidas 26
Médulos de salida en un chasis local 27
Méddulos de salidas en un chasis remoto 27
Modo de solo recepcion 28
Varios propietarios de mddulos de entradas 29
Cambios de configuracién en un modulo de entradas con varios propietarios 30
Propiedad Cada médulo de E/S en el sistema ControlLogix debe tener un controlador

propietario ControlLogix. Este controlador propietario:
e almacena los datos de configuracién de todos los médulos de los que es
propietario.
e puede ser local o remoto con respecto a la posicién del médulo de E/S.

o envialos datos de configuracion del médulo de E/S para definir el
funcionamiento del médulo ¢ iniciar la operacidn.

Cada médulo de E/S ControlLogix debe mantener continuamente la
comunicacién con el propietario a fin de funcionar normalmente.
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Capitulo2  Operacion de E/S analdgicas en el sistema ControlLogix

Uso del software RSNetWorx
y RSLogix 5000

Normalmente, cada mddulo en el sistema tiene solo un propietario. Los
mddulos de entradas pueden tener mds de un propietario. Sin embargo, los
modulos de salidas estdn limitados a un solo propietario.

Para obtener més informacién sobre la mayor flexibilidad proporcionada por
multiples propietarios y las ramificaciones de usar multiples propietarios,
consulte Cambios de configuracién en un médulo de entradas con varios

propietarios en pagina 30.

La porcién de configuracion de E/S del software de programaciéon RSLogix
5000 genera los datos de configuracion para cada médulo de E/S en el
sistema de control, ya sea que el médulo esté en un chasis local o en uno
remoto. Un chasis remoto, conocido también como chasis conectado en red,
contiene el médulo de E/S pero no el controlador propietario del médulo. Es
posible conectar un chasis remoto al controlador mediante una conexién
programada en la red ControlNet o en una red EtherNet/IP.

Los datos de configuracién de RSLogix 5000 se transfieren al controlador
durante la descarga del programa y posteriormente se transfieren a los
modulos de E/S apropiados. Los médulos de E/S alojados en el chasis local y
los médulos alojados en un chasis remoto conectados mediante la red
EtherNet/IP, o las conexiones no programadas en la red ControlNet, estén
listos para funcionar tan pronto como se descargan los datos de
configuracién. Sin embargo, para habilitar las conexiones programadas con
los médulos de E/S en la red ControlNet, debe programar la red mediante el
software RSNetWorx para ControlNet.

Ejecutar el software RSNetWorx transfiere los datos de configuracién a los
modulos de E/S en una red ControlNet y establece un tiempo de
actualizacién de la red (NUT) para la red ControlNet compatible con las
opciones de comunicacién deseadas que fueron especificadas para cada
mddulo durante la configuracion.

Siempre que un controlador hace referencia a una conexiéon programada con
los médulos de E/S en una red ControlNet programada, se debe ejecutar el
software RSNetWorx para configurar la red ControlNet.

Consulte los siguientes pasos generales al configurar los médulos de E/S.

1. Configure todos los médulos de E/S para un controlador determinado
mediante el software de programacién RSLogix 5000 y descargue esa
informacién al controlador.

2. Silos datos de configuracién de E/S hacen referencia a una conexién
programada a un mddulo en un chasis remoto conectado mediante la
red ControlNet, ejecute el software RSNetWorx para ControlNet a fin
de programar la red.
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Operacion de E/S analdgicas en el sistema ControlLogix ~ Capitulo 2

Conexiones directas

3. Tras ¢jecutar el software RSNetWorx, guarde en linea el proyecto
RSLogix 5000 de modo que se haya guardado la informacién de
configuracién que el software RSNetWorx envia al controlador.

IMPORTANTE Debe ejecutar el software RSNetWorx para ControlNet cada vez que se
afiada un nuevo mddulo de E/S a un chasis ControlNet programado.
Cuando se retira de manera permanente un médulo de un chasis
remoto, recomendamos que se ejecute el software RSNetWorx para
ControlNet a fin de reprogramar la red y optimizar la asignacién del
ancho de banda de la red.

Los médulos de E/S analégicas ControlLogix usan conexiones directas
solamente.

Una conexién directa es un vinculo de transferencia de datos en tiempo real
entre el controlador y el dispositivo que ocupa la ranura a la que hacen
referencia los datos de configuracién. Cuando se descargan los datos de
configuraciéon del médulo a un controlador propietario, el controlador
intenta establecer una conexidn directa con cada uno de los médulos a los que
hacen referencia los datos.

Siun controlador tiene datos de configuracién que hacen referencia a una
ranura en el sistema de control, el controlador comprueba de forma periédica
la presencia de un dispositivo en dicha ranura. Cuando se detecta la presencia
de un dispositivo alli, el controlador envia automaticamente los datos de
configuracion y ocurre uno de los siguientes eventos:

o Silos datos son adecuados para el médulo encontrado en la ranura, se
realiza una conexién y comienza la operacién.

o Silos datos de configuracién no son adecuados, los datos se rechazan y
aparece un mensaje de error en el software. En este caso, los datos de
configuracion pueden ser inadecuados por varios motivos.

Por ejemplo, los datos de configuracién de un médulo pueden ser
adecuados excepto por una discordancia en la codificacién electrdnica
que impide el funcionamiento normal.

El controlador mantiene y monitorea su conexién con un médulo. Cualquier
interrupcidn en la conexidn, tal como el retiro de un médulo del chasis con la
alimentacidn eléctrica conectada, causa que el controlador establezca bits de
estado de fallo en el 4rea de datos asociada con el médulo. El software de
programacién RSLogix 5000 monitorea esta drea de datos para anunciar los

fallos del médulo.
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Capitulo2  Operacion de E/S analdgicas en el sistema ControlLogix

Funcionamiento de los
modulos de entradas

Modulos de entradas en un
chasis local

22

En los sistemas de E/S tradicionales, los controladores encuestan a los
modulos de entradas para obtener los estados de sus entradas. En el sistema
ControlLogix, el controlador no encuesta a los médulos de entradas
analdgicas después de que se establece una conexién. En lugar de ello, los
modulos multidifunden sus datos periédicamente. La frecuencia depende de
las opciones seleccionadas durante la configuracion y de donde en el sistema
de control reside fisicamente dicho médulo de entradas.

El comportamiento de un médulo de entradas también varia dependiendo de
si funciona en el chasis local o en un chasis remoto. Las siguientes secciones
detallan las diferencias en las transferencias de datos entre estas
configuraciones.

Cuando un médulo reside en el mismo chasis que el controlador propietario,
los siguientes dos pardmetros de configuracion afectan cémo y cudndo
produce datos un médulo de entradas:

o Muestreo en tiempo real (RTS)

o Requested Packet Interval (RPI

Muestreo en tiempo real (RTS)

Este pardmetro configurable, el cual se establece durante la configuracion
inicial mediante el software RSLogix 5000, ordena al mddulo la e¢jecucion de
dos operaciones bésicas:

1. Escan de todos los canales de entrada y almacenamiento de los datos en
la memoria incorporada.

2. Multidifusién de los datos de canal actualizados (asi como otros datos

de estado) al backplane del chasis local.

Memoria incorporada @

[ 1]

@ Datos de canal < — | (h2

Datos de estado ﬁ

Datos de canal < — | Cho

Datos de canal - — Ch1

Datos de canal ~<— — | (h3
Datos de canal <« — | (h4
Datos de canal # Ch5
Sello de hora

/ 41361
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Operacion de E/S analdgicas en el sistema ControlLogix ~ Capitulo 2

Requested Packet Interval (RPI)

Este pardmetro configurable también ordena al médulo multidifundir sus
datos de canal y de estado al backplane del chasis local.

Sin embargo, el RPI ordena al médulo producir el contenido actual de su
memoria incorporada cuando el RPI expire (es decir, el médulo no actualiza
sus canales antes de hacer la multidifusién).

|

) [

Memoria incorporada

|11

Datos de estado I
Datos de canal Cho
Datos de canal Ch1
Datos de canal Ch2
Datos de canal Ch3
Datos de canal Ch4
Datos de canal Ch5
Sello de hora

41362

IMPORTANTE El valor RPI se establece durante la configuracion inicial del médulo
mediante el software RSLogix 5000. Este valor puede ajustarse cuando
el controlador estd en el modo de programacion.

El médulo restablece el temporizador del intervalo solicitado entre paquetes
(RPI) cada vez que se cjecuta un muestreo en tiempo real (RTS). Esta
operacién determina cdmo y cudndo el controlador propietario en el chasis
local recibe datos de canal actualizados, de acuerdo a los valores dados a estos
parametros.

Si el valor de RTS es menor o igual que el valor RPI, cada multidifusion de
datos desde el mddulo tiene informacidn de canal actualizada. De hecho, el
mddulo solo estd multidifundiendo al régimen de muestreo en tiempo real

(RTS).

Siel valor RTS es mayor que el RPI, el médulo produce datos al régimen de
RTS y al régimen de RPIL. Sus valores respectivos determinan la frecuencia
con la que el controlador propietario recibe datos y cudntas multidifusiones
del médulo contienen datos de canal actualizados.
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Capitulo2  Operacion de E/S analdgicas en el sistema ControlLogix

En el ejemplo a continuacién, el valor RTS es 100 ms y el valor RPI es 25 ms.
Solo una de cada cuatro multidifusiones provenientes del médulo contiene
datos de canal actualizados.

RTS
100 ms — Datos actualizados

RPI
25 ms — Los mismos datos de
entrada que el RTS anterior

100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 37

Tiempo (ms) 10946

Disparos de tareas de evento

Cuando estin configurados, los médulos de entradas analégicas
ControlLogix pueden disparar una tarea de evento. La tarea de evento le
permite ejecutar una seccién de légica inmediatamente después de que ocurre
un evento (es decir, recepcién de datos nuevos).

Su médulo de E/S analdgicas ControlLogix puede activar tareas de evento
ante cada RTS, después de que el médulo ha muestreado y multidifundido
sus datos. Las tareas de evento son ttiles para sincronizar muestreos de
variables de procesos (PV) y clculos de derivada proporcional integral

(PID).

IMPORTANTE Los mddulos de E/S analdgicas ControlLogix pueden activar tareas de
evento ante cada RTS pero no ante el RPI. Por ejemplo, en la ilustracion
anterior, una tarea de eventos solo se puede activar cada 100 ms.

Modulos de entrada en Siun médulo de entradas reside fisicamente en un chasis remoto, el rol del

un chasis remoto RPIyel comp(l)rtamicnto de RTS del m(’)dulo. can?bian Iigcr;-lmcntc c01.1
respecto al envio de datos al controlador propietario, dependiendo del tipo de
red que esté usando para la conexién a los médulos.

Modulos de entradas remotos conectados mediante la red
ControlNet

Cuando los médulos de E/S analdgicas remotas estén conectados al
controlador propietario mediante una red ControlNet programada, los
intervalos de RPI 'y de RT'S siguen definiendo cuindo el médulo
multidifunde los datos en su propio chasis (tal como se describe en la seccién
anterior). Sin embargo, solamente ¢l valor de RPI determina la frecuencia con
la que el controlador propietario los recibird a través de la red.
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Chasis local

[8)

Cuando se especifica un valor de RPI para un médulo de entradas en un chasis
remoto conectado mediante una red ControlNet programada, ademas de
ordenar al médulo multidifundir datos dentro de su propio chasis, el RPI
también reserva un punto en la cadena de datos que fluye a través de la red
ControlNet.

Independientemente de que el tiempo de este espacio “reservado” coincida
con el valor exacto del RPI, el sistema de control garantiza que el controlador
propietario reciba los datos por lo menos con la misma frecuencia que el RPI
especificado.

Como se muestra en la ilustracién siguiente, los datos de entrada dentro del
chasis remoto se multidifunden en el RPI configurado. El médulo puente
ControlNet vuelve a enviar los datos de entrada al controlador propietario
como minimo con la frecuencia del RPI.

Chasis remoto

[8) [8) [8)
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El espacio reservado en la red y el muestreo en tiempo real (RTS) del médulo
son asincronos uno respecto al otro. Esto significa que existen situaciones de

mejor caso y de peor caso en relacion a cudndo el controlador propietario
recibe datos de canal actualizados del médulo situado en un chasis en red.

Situacidn de muestreo en tiempo real (RTS) en el mejor caso

En la situacién del mejor caso, el médulo realiza una multidifusién RTS con
datos de canal actualizados justo antes de que la ranura de red reservada esté
disponible. En este caso, el controlador propietario ubicado remotamente
recibe los datos casi de inmediato.

Situacidn de muestreo en tiempo real (RTS) en el peor caso

En la situacién del peor caso, el médulo realiza una multidifusién RTS justo
después de que haya pasado la ranura de red reservada. En este caso, el
controlador propietario no recibe datos sino hasta la siguiente ranura de red
programada.

SUGERENCIA Puesto que es el RPl'y no el RTS el que determina cudndo se envian los
datos del mddulo a través de la red, recomendamos establecer el valor
RPI'en un valor menor o igual que el RTS, para asegurarse de que los
datos de canal actualizados sean recibidos por el controlador
propietario con cada recepcion de datos.
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Modulos de entradas remotos conectados mediante la red
EtherNet/IP

Cuando se conectan mddulos de entradas analégicas remotos al controlador
propietario mediante una red EtherNet/IP, los datos se transfieren al
controlador propietario de la siguiente manera:

o Segun el valor de RTS o RPI (el que sea mas rdpido), el médulo
difunde datos dentro de su propio chasis.

o Elmddulo puente Ethernet 1756 en el chasis remoto envia
inmediatamente datos del médulo a través de la red al controlador
propietario, siempre y cuando este no haya enviado datos dentro de un
periodo de tiempo igual a un cuarto del valor del RPI del médulo de
entradas analdgicas.

Por ejemplo, si un médulo de entradas analdgicas utiliza un

RPI = 100 ms, el médulo EtherNet envia los datos del médulo
inmediatamente al recibirlos si no se ha enviado otro paquete de datos
en los tltimos 25 ms.

El médulo Ethernet multidifundird datos del médulo a todos los
dispositivos en la red o los unidifundird a un controlador propietario
especifico, dependiendo del ajuste en el cuadro Unicast, como se

muestra en la pdgina 184.

SUGERENCIA Para obtener mds informacidn, vea la seccion Guidelines to Specify an
RPI Rate for /0 Modules en el documento Logix5000 Controllers
Design Considerations Reference Manual, publicacién 1756-RM094.

El pardmetro RPI rige exactamente cudndo un médulo de salidas analégicas
recibe datos del controlador propietario y cudndo el médulo de salidas emite
el eco de los datos. Un controlador propietario envia datos al médulo de
salida analdgica solo en el periodo especificado en el RPIL. Los datos no se
envian al médulo al final del escdn del programa del controlador.

Cuando un médulo de salidas analdgicas recibe nuevos datos de un
controlador propietario (es decir, cada RPI) el médulo automaticamente
multidifunde o emite el eco de un valor de datos que corresponde a la sefial
analdgica presente en los terminales de salida al resto del sistema de control.
Esta funcion, llamada Output Data Echo, ocurre si el médulo de salidas es
local o remoto.

De acuerdo al valor del intervalo solicitado entre paquetes (RPI) con respecto
ala duracién del escén del programa del controlador, el médulo de salidas
puede recibir y emitir el eco de los datos varias veces durante un escén del
programa.

Cuando el RPI es menor que la longitud de escan del programa, el controlador
eficazmente permite que los canales de salida del médulo cambien de valores
varias veces durante un solo escan del programa, porque el médulo de salidas
no depende de la llegada al fin del programa para enviar los datos.
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Modulos de salida en un

chasis local

Modulos de salidas en un

chasis remoto

Controlador
!

e
propietario

Al especificar un valor de RPI para un médulo de salidas analdgicas, usted
ordena al controlador cuindo difundir los datos de salida al médulo. Si el
modulo reside en el mismo chasis que el controlador propietario, el médulo
recibe los datos casi inmediatamente después de que el controlador los envie.

) —~
Controlador propietario | \ / Mddulo de salidas
— l = — l;
=) 1O
_© g H B
[ -]

©

Datos enviados desde el propietario al
intervalo solicitado entre paquetes (RPI)
]
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Siun médulo de salidas reside en un chasis remoto, el rol del RPI cambia
ligeramente con respecto a la obtencién de datos desde el controlador
propietario, dependiendo del tipo de red que estd usando para hacer conexién
alos médulos.

Madulos de salidas remotos conectados mediante la red ControlNet

Cuando los médulos de salidas analdgicas se conectan al controlador

g
propietario mediante una red ControlNet programada, ademds de ordenar al
controlador que realice una multidifusién de datos de salida dentro de su
propio chasis, el RPI también reserva un espacio en la corriente de datos que
fluye a través de la red ControlNet.

Independientemente de que el tiempo de este espacio “reservado” coincida
con el valor exacto del RPI, el sistema de control garantiza que el médulo de
salidas reciba los datos por lo menos con la misma frecuencia que el RPI
especificado.
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El espacio reservado en la red y el momento en que el controlador envia los
datos de salida son asincronos entre si. Esto significa que existen situaciones
de mejor caso y de peor caso en relacién a cudndo el médulo recibe datos de
salida del controlador en un chasis en red.

Situacion de intervalo solicitado entre paquetes (RPI) en el mejor caso

En la situacién del mejor caso, el controlador envia los datos de salida justo
antes de que la ranura de red reservada esté disponible. En este caso, el
modulo de salidas remoto recibe los datos casi inmediatamente.

Situacidn de intervalo solicitado entre paquetes (RPl)en el peor caso

En la situacién del peor caso, el controlador envia los datos justo después de
que haya pasado la ranura de red reservada. En este caso, el médulo no recibe
los datos sino hasta la siguiente ranura de red programada.

IMPORTANTE Las situaciones del mejor caso y del peor caso indican el tiempo
requerido para que se transfieran los datos de salida del controlador al
médulo una vez que el controlador los ha producido.

Las situaciones no toman en cuenta cuando el mddulo recibira nuevos
datos (actualizados por el programa de usuario) desde el controlador.
Esta es una funcion de la duracion del programa del usuario y de su
relacion asincrona con el intervalo solicitado entre paquetes (RPI).

Modulos de salidas remotos conectados mediante la red
EtherNet/IP

Cuando los médulos de salidas analdgicas remotos se conectan al controlador
propietario mediante una red EtherNet/IP, el controlador multidifunde
datos de la siguiente manera:

o AIRPI, el controlador propietario multidifunde datos dentro de su
propio chasis.

o Cuando ¢l temporizador de RPI expira o se ejecuta una instruccién
Immediate Output (IOT) programada. Una IOT envia datos

automdticamente y restablece el temporizador de RPI.

Cualquier controlador en el sistema puede recibir los datos de cualquier
médulo de E/S (es decir, datos de entrada o eco de datos de salida) incluso si
el controlador no es propietario del médulo. En otras palabras, el controlador
no tiene que poseer datos de configuraciéon de un médulo para recibirlos.

Durante el proceso de configuracion de E/S, usted puede especificar uno de
varios modos de solo recepcién en el cuadro Comm Format del cuadro de
didlogo New Module. Vea la pédgina 177 para obtener més detalles sobre

Comm Format.

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015



Operacion de E/S analdgicas en el sistema ControlLogix ~ Capitulo 2

Varios propietarios de
modulos de entradas

Configuracién inicial

Datos de
configuracion del
mddulo de
entradas

XXxxx

Xxxxx

Xxxxx

La seleccion de la opcidn del modo de solo recepeién les permite al
controlador y al médulo establecer comunicaciones sin que el controlador
envie datos de configuracién. En este caso, otro controlador es el propictario
del médulo del que se recibe.

IMPORTANTE Si cualquier controlador esta usando una conexion de solo recepcion al
médulo, ninguna conexion mediante la red Ethernet podrd usar la
opcion Unicast. Vea el cuadro Unicast en la pagina 184 para obtener
detalles.

El controlador de solo recepcién continda recibiendo datos de
multidifusion del médulo de E/S siempre que se mantenga una
conexion entre un controlador propietario y el médulo de E/S.

Si se interrumpe la conexidn entre todos los controladores propietarios
y el médulo, el médulo detiene la multidifusion de datos y se
interrumpen también las conexiones a todos los controladores que
escuchan.

Puesto que los controladores que escuchan pierden sus conexiones a los
mddulos cuando se detiene la comunicacién con el propietario, el sistema
ControlLogix le permite definir mas de un propietario para los médulos de
entradas.

IMPORTANTE Solo los mddulos de entradas pueden tener multiples propietarios. Si
hay miiltiples propietarios conectados al mismo mddulo de entradas,
deben mantener una configuracién idéntica para dicho médulo.

En el ejemplo siguiente, el controlador A y el controlador B han sido
configurados para ser propietarios del médulo de entradas.

ControladorA  Mddulo de entrada  Controlador B

@ [ @ Configuracién inicial

— ]
= oo Datos de
© © configuracion del
P mddulo de
® ﬁJ B entradas
5 — Xxxxx
s Xxxxx
o]
oo Xxxxx
[
@] O]
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Cuando varios controladores estan configurados para ser propietarios del
mismo mddulo de entradas, ocurren los siguientes eventos:

o Cuando los controladores comienzan a descargar datos de
configuracion, ambos tratan de establecer una conexién con el médulo
de entradas.

e El controlador cuyos datos llegan primero establece una conexién.

o Cuando llegan los datos del segundo controlador, el médulo los
compara con sus datos de configuracién actuales (los datos recibidos y
aceptados provenientes del primer controlador).

- Silos datos de configuracién enviados por el segundo controlador
coinciden con los datos de configuracién enviados por el primer
controlador, la conexién también es aceptada.

- Si cualquier pardmetro de los datos de configuracién del segundo
controlador es diferente al del primer controlador, el médulo
rechaza la conexién; el software RSLogix 5000 le indica que la
conexi6n fue rechazada mediante un mensaje de error.

La ventaja de multiples propietarios respecto a una conexién de solo
recepcion es que ahora cualquiera de los controladores puede perder la
conexi6én al médulo y el médulo contintia operando y multidifundiendo
datos al sistema debido a la conexién mantenida por el otro controlador
propietario.

i i io Debe tener cuidado al cambiar los datos de configuracién de un médulo de
Cambios de configuracion en } doal camblar oo & configuracitn deun médul
. entradas en una situacion de multiples propietarios. Cuando los datos de
un !nodulo .de eITtradas con configuracion se cambian en uno de los propietarios, por ¢jemplo, en el
varios propIEta rios controlador A, y se envian al médulo, dichos datos de configuracién son
aceptados como la nueva configuracién para el médulo. El controlador B

continta escuchando, sin saber que se han hecho cambios en el
comportamiento del médulo.

ControladorA  Mddulo de entrada  Controlador B

Configuracion modificada @ [ @ Configuracion inicial
| ——

o [reo =t 0 I\
Datos de c o J H 0o Datos de
configuracion del © © configuracion del
mddulo de J N mddulo de
entradas ® \IJ \B—‘ entradas
Xxxxx 5 — Xxxxx
Xxxxx o Xxxxx

o]
Xxxxx - XXxxx

[

@] [

El controlador B no sabe que el Controlador A hizo cambios. 4036

IMPORTANTE Una pantalla emergente en el software RSLogix 5000 le alerta sobre la
posibilidad de una situacién de mdltiples propietarios y le permite
inhibir la conexion antes de cambiar la configuracién del médulo.

Al cambiar la configuracion de un médulo con miiltiples propietarios,
recomendamos inhibir [a conexién.
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Para evitar que otros propietarios reciban datos potcncialmcntc erréneos,
realice los pasos siguientes al cambiar la configuracién de un médulo en una

situacion de multiples propietarios mientras estd en linea.

1.

Para cada controlador propietario, inhiba la conexién del controlador
al médulo, ya sea en el software en la ficha Connection o en la ventana
emergente que advierte sobre la condicién de multiples propietarios.

Realice los cambios apropiados de los datos de configuracién en el
software. Para obtener informacién detallada sobre el uso del software

RSLogix 5000 para cambiar la configuracién, consulte el Capitulo 10.
Repita paso 1y paso 2 para todos los controladores propietarios,

haciendo exactamente los mismos cambios en todos los controladores.

Desactive la casilla Inhibit en la configuracién de cada propietario.
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Notas:
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Capitulo 3

Introduccion

Caracteristicas comunes de
las E/S analdgicas

Caracteristicas de modulos de E/S analdgicas
ControlLogix

Este capitulo describe las caracteristicas que son comunes a todos los médulos
de E/S analdgicas ControlLogix.

Los mddulos de entradas analégicas ControlLogix convierten en un valor
digital una senal analégica de volts, milivolts, miliamps u ohms, conectada a
los terminales de tornillo del médulo.

El valor digital que representa la magnitud de la senal analdgica se transmite
posteriormente a través del backplane a un controlador o a otros entes de
control.

Los médulos de salidas ControlLogix convierten un valor digital, que se
entrega al médulo mediante el backplane, en una senal analdgica de
-10.5...10.5 volts o de 0...21 miliamps.

El valor digital representa la magnitud de la senal anal6gica deseada. El
mddulo convierte el valor digital en una senal analdgica y proporciona esta
sefial en los terminales de tornillo del médulo.

En la siguiente tabla se indican las caracteristicas comunes de los médulos de
E/S analégicas.

Caracteristica Pagina
Desconexidn y reconexién con la alimentacién conectada (RIUP) 34
Informes de fallo de mddulo 34
Configurable por software 34
Codificacion electrénica 35
Acceso al reloj del sistema para las funciones de sello de hora 36
Sello de hora periédico 36
Modelo productor/consumidor 36
Informacién del indicador de estado 37
Cumplimiento total con las especificaciones de Clase |, Division 2 37
Certificacion 37
(alibracién en campo 37
Offset del sensor 37
Enclavamiento de alarmas 38
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Desconexion y reconexion con la alimentacion conectada (RIUP)

Todos los médulos de E/S ControlLogix se pueden conectar y desconectar
del chasis sin necesidad de desconectar la alimentacién. Esta caracteristica
permite mayor disponibilidad del sistema de control porque mientras se
desconecta o se reconecta el médulo, no ocurre ninguna interrupcion
adicional al resto del proceso controlado.

Informes de fallo de modulo

Los médulos de E/S analégicas ControlLogix proporcionan una indicaciéon
tanto de hardware como de software cuando se produce un fallo de médulo.
Cada médulo tiene un indicador de estado de fallo. El software RSLogix
5000 muestra gréficamente este fallo e incluye un mensaje de fallo que
describe la naturaleza del mismo. Esta caracteristica le permite determinar

7 . 7 7 ./
cémo se ha visto afectado su mddulo y qué accién se debe tomar para
reanudar el funcionamiento normal.

Para obtener més informacién sobre la generacién de informes de fallo de
mddulo en lo que respecta a médulos especificos vea el capitulo que describe

dicho médulo, que puede ser el capitulo 4, 5,6,7 0 8.

Configurable por software

El software RSLogix 5000 utiliza una interface personalizada y fécil de
entender para escribir la configuracién. Todas las caracteristicas del médulo
se habilitan o inhabilitan mediante la porcién de configuracién de E/S del
software.

También puede utilizar el software para interrogar cualquier médulo del
sistema a fin de obtener:

o Numero de serie

o Informacidn de la revisién

o Numero de catdlogo

o Identificacién del proveedor

e Informacién sobre el error/fallo

o Contadores de diagndstico

Mediante la eliminacién de tareas como, por ejemplo, los ajustes de puentes e
interruptores de hardware, el software hace que la configuracién del médulo
sea mas facil y confiable.
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Codificacion electronica

La codificacién electrénica reduce la posibilidad de que se utilice un
dispositivo incorrecto en un sistema de control. Compara el dispositivo
definido en el proyecto con el dispositivo instalado. Si falla la codificacion,
se genera un fallo. Los atributos que se comparan son los siguientes.

Atributo Descripcion

Proveedor Fabricante del dispositivo.

Device Type Tipo general del producto, por ejemplo, mddulo de E/S digitales.

Céd(ijgotde Tipo especifico de producto. El cédigo de producto corresponde con un niimero de catélogo.
producto

Revision mayor

Ndmero que representa las capacidades funcionales de un dispositivo.

Revision menor

Nimero que representa cambios de comportamiento en el dispositivo.

Estén disponibles las siguientes opciones de codificacién electrénica.

Opcion de
codificacion

Descripcion

Compatible
Module

Permite que el dispositivo instalado acepte la clave del dispositivo que se define en el
proyecto cuando el dispositivo instalado puede emular el dispositivo definido. Con
Compatible Module, normalmente se puede reemplazar un dispositivo por otro que tenga
las siguientes caracteristicas:
« Ndmero de catdlogo igual
« Revisién mayor igual o superior
« Revision menor como se indica a continuacion:

— Silarevision mayor es la misma, la revision menor debe ser la misma o superior.

— Silarevision mayor es superior, la revision menor puede ser de cualquier nimero.

Disable Keying

Indica que los atributos de codificacion no se tienen en cuenta al intentar la comunicacion
con un médulo. Con la opcién de inhabilitar codificacién, Disable Keying, puede ocurrir
comunicacién con un dispositivo diferente al tipo especificado en el proyecto.

ATENCION: Sea sumamente prudente al utilizar inhabilitar codificacion, Disable Keying; si
se usa de forma incorrecta, esta opcion puede ocasionar lesiones personales o la muerte,
dafios materiales o pérdidas econdmicas.

Recomendamos encarecidamente que no use la opcién de inhabilitar codificacién,
Disable Keying.

Si utiliza inhabilitar codificacion, Disable Keying, serd plenamente responsable de
comprender si el mddulo que se va a utilizar puede satisfacer los requisitos funcionales de la
aplicacion.

Exact Match

Indica que todos los atributos de codificacién deben coincidir para establecer la
comunicacién. Si algun atributo no coincide exactamente, no se produce la comunicacién
con el dispositivo.

Examine cuidadosamente las implicaciones de cada opcién de codificacién
antes de elegir una.

IMPORTANTE

Si se cambian en linea los pardmetros de codificacion electronica, se
interrumpen las conexiones con el dispositivo y todos los dispositivos
que se conectan a través del dispositivo. Es posible que también se
interrumpan las conexiones desde otros controladores.

Si se interrumpe una conexién de E/S con un dispositivo, es posible que
se pierdan datos.

Mas informacion

Para obtener informacién mas detallada sobre la codificacidn electrénica,
consulte Electronic Keying in Logix5000 Control Systems Application
Technique, publicaciéon LOGIX-AT001.
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Acceso al reloj del sistema para las funciones de sello de hora

Los controladores dentro del chasis ControlLogix mantienen un reloj del
sistema. Este reloj también se conoce como hora coordinada del sistema
(CST). Es posible configurar sus médulos de E/S analdgicas para obtener
acceso a este reloj y a datos de entrada o datos de eco de salida con sello de
hora cuando el médulo realiza multidifusiones al sistema. Usted decide el
tipo de sello de hora al seleccionar un formato de comunicacién en
Communication Format, en el cuadro de didlogo New Module. Para obtener

mds informacidn, consulte pagina 177.

Esta caracteristica proporciona célculos precisos entre eventos para ayudarle a
identificar la secuencia de eventos en condiciones de fallo o en el curso de las
operaciones normales de E/S. El reloj del sistema puede ser usado por varios
médulos en el mismo chasis.

En sistemas que usan una red EtherNet/IP y la hora 1588 Grand Master, ¢l
valor de este sello de hora sigue siendo la hora CST. Debe convertir este valor
CST alahora de Grand Master en el controlador.

Sello de hora periddico

Cada médulo mantiene un sello de hora periédico que no esta relacionado
con la CST. El sello de hora periédico es un temporizador de 15 bits de
funcionamiento continuo, que cuenta en milisegundos.

En los médulos de entradas, cada vez que un médulo escanea sus canales de
entrada, también registra el valor del sello de hora en ese momento. Luego el
programa del usuario puede usar los dos tltimos valores del sello de horay
calcular el intervalo entre la recepcién de datos o la hora en que se recibieron
nuevos datos.

En los médulos de salidas, el valor de sello de hora periddico solo se actualiza
cuando se aplican nuevos valores al convertidor digital/analégico (DAC).

Modelo productor/consumidor

Cuando se usa el modelo productor/consumidor, los médulos de E/S
ControlLogix pueden producir datos sin haber sido primero encuestados por
un controlador. Los médulos producen los datos, y cualquier dispositivo
controlador propietario o de solo recepcion puede decidir consumirlos.

Por ejemplo, un médulo de entradas produce datos y cualquier nimero de
procesadores puede consumirlos al mismo tiempo. Esto elimina la necesidad
de que un procesador envie los datos a otro procesador.

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015



(aracteristicas de mddulos de E/S analdgicas ControlLogix ~ Capitulo 3

Informacion del indicador de estado

Cada médulo de E/S analdgicas ControlLogix tiene un indicador de estado
en la parte frontal del médulo que permite al usuario comprobar el indicador
de diagnéstico y el estado de funcionamiento de un médulo.

Estado Descripcion
(alibracién La pantalla indica cuando el mddulo se encuentra en el modo de calibracién.
Mddulo La pantalla indica el estado de comunicacion del médulo.

Para obtener una lista de indicadores de estado y sus descripciones, consulte

en la Resolucién de problemas de los médulos en pagina 235.

Cumplimiento total con las especificaciones de Clase I, Division 2

Todos los médulos de E/S analégicas ControlLogix mantienen la
certificacion de sistema CSA Clase I, Division 2. Esto permite colocar el
sistema ControlLogix en entornos que no sean necesariamente 100% libres

de peligros.

IMPORTANTE No extraiga modulos mientras la alimentacién eléctrica esté conectada,
ni retire un bloque de terminales extraible activado en un ambiente
peligroso.

Certificacion

Todos los médulos de E/S analégicas ControlLogix que hayan obtenido las
diversas certificaciones tendran dicha marca. En tltima instancia, todos los
modulos analdgicos obtendran estas certificaciones y tendran las marcas
correspondientes.

Calibracion en campo

Los médulos de E/S analégicas ControlLogix le permiten calibrar canal por
canal o a nivel de todo el médulo. El software RSLogix 5000 proporciona
una interface para realizar la calibracién.

Para conocer los procedimientos de calibracién, consulte el Capitulo 11 en

la pdgina 203.

Offset del sensor

Puede anadir este offset directamente a la entrada o a la salida durante el
célculo de calibracién. El objetivo de esta funcidn es permitirle compensar
cualquier error de offset del sensor que se produzca. Estos errores de offset
son comunes en los sensores termopares.

Para establecer un offset de sensor, consulte la pigina 185 en el Capitulo 10.
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Enclavamiento de alarmas

La funcién de enclavamiento permite que los médulos de E/S analdgicas
enclaven una alarma en la posicién establecida una vez que se ha disparado,
incluso si desaparece la condicidn causante de la alarma.

Formato de datos

Durante la configuracién inicial de cualquier médulo de E/S analdgicas
ControlLogix, usted debe seleccionar un formato de comunicacién. El
formato determina el formato de datos intercambiado entre el controlador
propietario y el médulo de E/S.

Por ejemplo, si usa un formato de datos de numero entero con el médulo

1756-OF6CI, la funcién de fijacion no estd disponible.

Tipo de formato Descripcion

Ndmero entero Este modo usa un formato de 16 bits con firma, el cual permite regimenes
de muestreo mas rapidos usando menos memoria en el controlador, pero
también limita la disponibilidad de funciones en el médulo.

Los regimenes de muestreo mas rapidos y los valores menores de uso de
memoria varian segun el mddulo y el tipo de aplicacién. Para obtener mds
informacion sobre los regimenes de muestreo especificos, vea la seccion
Filtro de médulo en los capitulos de los mddulos especificos. El uso de
memoria puede ser hasta 50% menor en el modo de punto flotante.

Punto flotante Este modo utiliza el formato de punto flotante [EEE de 32 bits y ofrece todas
las funciones del médulo.

SUGERENCIA Recomendamos utilizar el formato de datos de punto flotante en la
mayoria de las aplicaciones. El modo de punto flotante es mds facil de
usar. Todos los mddulos de E/S analégicas ControlLogix pasan de
manera predeterminada al modo de punto flotante cuando se
configuran inicialmente.

Utilice solo el formato de datos de ndmero entero si su aplicacion
requiere regimenes de muestreo més rapidos que los ofrecidos en el
modo de punto flotante o si la memoria de su aplicacion es
sumamente limitada.

Inhibicion de médulo

La inhibicién del médulo le permite suspender indefinidamente una
conexion entre un controlador propietario y un médulo de E/S analdgicas.
Este proceso puede ocurrir de una de las siguientes maneras:

o Se escribe la configuracién para un médulo de E/S pero inhibe el
moédulo para impedirle comunicarse con el controlador propietario.
En este caso, el propietario no establece una conexién y la
configuracién no se envia al médulo mientras no se desinhibe la
conexion.
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o Ensuaplicacién, un controlador ya es el propietario de un médulo, ha
descargado la configuracion en el médulo y estd actualmente
intercambiando datos a través de la conexion entre los dispositivos.
En este caso, puede inhibir el médulo y el controlador propietario se
comporta como si la conexién con el médulo no existiera.

IMPORTANTE (Cuando se inhibe un médulo de salidas, entra en el modo de
programacion y todas las salidas cambian al estado configurado para el
modo de programacién. Por ejemplo, si un mddulo de salidas se
configura de manera que el estado de las salidas cambien a cero (0)
durante el modo de programacidn, cuando ese mddulo se inhibe las
salidas cambian a cero (0).

Los siguientes ejemplos son casos que pueden requerir el uso de inhibicién de
mddulo:

e Varios controladores son propietarios del mismo médulo de entradas
analdgicas. Se requiere un cambio en la configuracién del médulo; sin
embargo, el cambio se debe llevar a cabo en ¢l programa de todos los
controladores. En este caso puede:

a. Inhiba el médulo.
b. Cambie la configuracion en todos los controladores.

c. Desinhiba el mdédulo.

o Sidesea realizar una actualizacién FLASH en un médulo de E/S
analdgicas, le recomendamos hacer lo siguiente:

a. Inhiba el médulo.
b. Realice la actualizacion.

c. Desinhiba el mdédulo.

o Estd usando un programa que incluye un médulo que usted no posee
fisicamente todavia, y usted no desea que el controlador busque
continuamente un médulo que no existe todavia. En este caso puede
inhibir el médulo en su programa hasta que dicho médulo resida
fisicamente en la ranura apropiada.
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Relaciones entre resolucién, Los tres conceptos siguientes estan estrechamente relacionados y deben
escalado y formato de datos explicarse conjuntamente uno con otro.
del modulo

e Resolucién de médulo

e Escalado

o Formato de datos en lo que respecta a resolucién y escalado

Resolucion de modulo

La resolucién es la magnitud de cambio més pequefia que puede detectar el
mddulo. Los médulos de entradas analdgicas tienen capacidad de
proporcionar una resolucion de 16 bits. Los médulos de salidas tienen
capacidad de proporcionar una resolucién de 13...16 bits, de acuerdo al tipo
de médulo.

Los 16 bits representan 65,536 conteos. Este total es fijo pero el valor de cada
conteo estd determinado por el rango de funcionamiento que usted
selecciona para el médulo.

Por ejemplo, si usa el médulo 1756-IF6], el rango actual disponible de su
mddulo es 21 mA. Divida su rango entre el nimero de conteos para calcular
el valor de cada conteo. En este caso, un conteo es aproximadamente 0.34 pA.

Figura 2 - Resolucion de médulo

e e e T TR AR

0mA 21mA

fe—— 65,536 conteos 44

21 mA/65,536 conteos ~ 0.34 LLA/conteo

IMPORTANTE La resolucion de un mddulo es fija. Esto no cambia
independientemente del formato de datos que seleccione 0 cémo
decida escalar el médulo en el modo de punto flotante.

La resolucién se basa en el hardware del médulo y en el rango
seleccionado. Si utiliza un sensor con un rango limitado, usted no
cambia la resolucién del mddulo.

La tabla indica la resolucién de los diferentes rangos de cada médulo.

Tabla 3 - Valores de corriente representados en unidades de medicion

Médulo Range Numero de bits Resolucion
significativos

1756-IF16y 1756-IF8 | +/-10.25V 16 bits 320 pV/conteo
0...10.25V 160 pV/conteo
0...5.125V 80 pV/conteo
0...20.5mA 0.32 pA/conteo

1756-IF6CIS OmA...21mA 16 bits 0.34 pA/conteo

1756-IFel +/-10.5V 16 bits 343 pV/conteo
0...10.5V 171 pV/conteo
0...5.25V 86 uV/conteo
0...21mA 0.34 pA/conteo
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El escalado de mddulo representa los

datos devueltos del modulo al
controlador

Tabla 3 - Valores de corriente representados en unidades de medicion (continuacion)

Médulo Range Numero de bits Resolucion
significativos

1756-IR6I 1...487Q 16 bits 7.7 MQ/conteo
2...1000 Q 15 MCQ/conteo
4...2000 Q 30 MC2/conteo
8...4020 Q 60 MC2/conteo

1756-1T6l y 1756-1T612 | -12...30 mV 16 bits 0.7 pV/conteo
-12...78 mV 1.4 pV/conteo

1756-0F4y 1756-0F8 | +/-10.4V 16 bits 320 pV/conteo
0...21mA 15 bits 0.65 pA/conteo

1756-0F6VI +/-10.5V 14 bits 13my

1756-0F6(I 0...21mA 13 bits 2.7 pA

IMPORTANTE Debido a que estos mddulos deben permitir posibles inexactitudes de la
calibracidn, los valores de resolucién representan los conteos
analégicos/digitales o digitales/analdgicos disponibles dentro del
rango especificado.

Escalado

Con el escalado, usted cambia una cantidad de una notacién a otra. En
mddulos de E/S analégicas ControlLogix, el escalado solo estd disponible
con el formato de datos de punto flotante.

Cuando usted escala un canal, debe seleccionar dos puntos en el rango de
funcionamiento del médulo, y aplicar los valores bajo y alto a dichos puntos.
Por ejemplo, si usa el médulo 1756-1F6] en el modo de corriente, el médulo
mantiene una capacidad de rango de 0...21 mA. Pero si su aplicacion utiliza
un transmisor 4...20 mA, puede escalar el médulo para representar 4 mA
como la sefial bajay 20 mA como la sefial alta.

El escalado permite configurar el médulo para retornar los datos al
controlador de modo que 4 mA retorne un valor de 0% en unidades de
medicién, y 20 mA retorne un valor de 100% en unidades de medicién.

Figura 3 - Resolucion de médulo en comparacién con escalado de médulo

T T R AR e

Resolucion de modulo

0mA ! ©21mA
-~ 65,536 conteos —
4mA 20mA
Escalado de modulo 0% en unidades de 100% en unidades de
medicion medicion
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IMPORTANTE Al seleccionar dos puntos para los valores alto y bajo de su aplicacion,
usted no limita el rango del mddulo. El rango del médulo y su
resolucion permanecen constantes independientemente de cémo lo
haya escalado usted para su aplicacion.

El médulo puede operar con valores mas alld del rango de 4...20 mA. Si hay
una sefial de entrada mds all4 de las sefiales baja y alta en el médulo (o sea

3 mA), esos datos se representan en términos de unidades de medicién
establecidas durante el escalado. La tabla muestra ejemplos de valores que
pueden aparecer con base al ejemplo antes mencionado.

Tabla 4 - Valores de corriente representados en unidades de medicion

Corriente Valor en unidades de medicion
3mA -6.25%

4mA 0%

12mA 50%

20mA 100%

21mA 106.25%

Formato de datos en lo que respecta a resolucion y escalado

Puede seleccionar uno de los siguientes formatos de datos para su aplicacién:
e Modo de niimero entero

e Modo de punto flotante

Modo de niimero entero

Este modo proporciona la representacion mas bésica de datos analdgicos.
Cuando un médulo multidifunde datos en el modo de niimero entero,
las sefiales baja y alta del rango de entrada son fijas.

IMPORTANTE El escalado no esté disponible en el modo de nimero entero. La sefial
baja de su rango de aplicacion es igual a-32,768 conteos, mientras que
la sefial alta es igual a 32,767 conteos.

En el modo de nimero entero, los médulos de entradas generan valores de
sefal digital que corresponden a un rango de -32,768...32,767 conteos.
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La tabla lista las conversiones de una senal digital generada al nimero de

conteos.

Tabla 5 - Conversion de seial de entrada a conteo de usuario

Mddulo de entradas | Rango disponible Seiial baja y conteos | Seal altay conteos
de usuario de usuario
1756-IF16/IF8 +/-10V -10.25V 1025V
-32768 conteos 32767 conteos
0...10v ov 10.25V
-32768 conteos 32767 conteos
0...5V ov 5125V
-32768 conteos 32767 conteos
0...20mA 0mA 20.58 mA
-32768 conteos 32767 conteos
1756-IF6C1S 0...20mA 0mA 21.09376 mA
-32768 conteos 32767 conteos
1756-IF6l +/-10V 10.54688 V 10.54688 V
-32768 conteos 32767 conteos
0...10v ov 10.54688 V
-32768 conteos 32767 conteos
0...5V ov 5.27344V
-32768 conteos 32767 conteos
0...20mA 0mA 21.09376 mA
-32768 conteos 32767 conteos
1756-IR6I 1...487Q 0.859068653€2 507.862€2
-32768 conteos 32767 conteos
2...1000 Q 2Q 1016.502 Q2
-32768 conteos 32767 conteos
4...2000 Q 4Q 2033.780 Q2
-32768 conteos 32767 conteos
8...4020 Q 8Q 4068.392 Q2
-32768 conteos 32767 conteos
1756-IT6ly 1756-1T612 | -12...30 mV -15.80323 mV 31396 mV
-32768 conteos 32767 conteos
-12...78 mV -15.15836 mV 79.241 mV
-32768 conteos 32767 conteos

Los médulos de salidas permiten generar una sefial analdgica en los terminales

de tornillo que corresponde a un rango de -32,768...32,767 conteos.
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La tabla lista las conversiones de una senal digital generada al nimero de

conteos.

Tabla 6 - Conversion de seiial de salida a conteo de usuario

Modulo de salida

Rango disponible

Sefial baja y conteos
de usuario

Seiial alta y conteos
de usuario

1756-0F4/0F8

0...20mA

0mA
-32768 conteos

21.2916 mA
32767 conteos

+/-10V

10.4336V
-32768 conteos

104336V
32767 conteos

1756-0F6(l

0...20mA

0mA
-32768 conteos

21.074 mA
32767 conteos

1756-0F6VI

+/-10V

-10.517V
-32768 conteos

10517V
32767 conteos

Modo de punto flotante

Este modo permite cambiar la representacion de datos del médulo
seleccionado. Si bien el rango completo del médulo no cambia, usted puede
escalar su médulo para representar datos de E/S en términos especificos para
su aplicacion.

Por ejemplo, si estd usando el médulo 1756-IF6] en el modo de punto
flotante y selecciona un rango de entrada de 0 mA...20 mA, el médulo puede
usar sefales dentro del rango de 0 mA...21 mA, pero usted puede escalar el
mddulo para representar los datos entre 4 mA...20 mA como sefiales baja y
alta en unidades de medicién, como se muestra en la pigina 41.

Para ver un ejemplo de cémo definir la representacion de datos en unidades

de medicidn a través del software RSLogix 5000 consulte la pdgina 185.
Diferencia entre los modos de niimero entero y de punto flotante

La diferencia clave entre seleccionar el modo de nimero entero o el modo de
punto flotante es que el nimero entero es fijo entre -32,768...32,767 conteos,
y el modo de punto flotante proporciona escalado para representar los datos
de E/S en unidades de medicién especificas para su aplicacién. La resolucién
del mddulo permanece constante entre los formatos a 0.34 pA/conteo.

Por ejemplo, la tabla muestra la diferencia en los datos devueltos del médulo
1756-1F61 al controlador entre formatos de datos. En este caso el médulo usa
el rango de entrada de 4 mA...20 mA con 0 mA escalado a 0% y 20 mA
escalados a 100%, como se muestra en la pagina 41.

Tabla 7 - Médulo 1756-IF6l que utiliza diferentes tipos de datos

Valor de seial Numero fijo de conteos en el
modo de niimero entero

Representacion de datos en el modo de
punto flotante (unidades de medicion)

44

0mA

-32768 conteos

-25%

4mA

-20341 conteos

0%

12mA

4514 conteos

50%

20mA

29369 conteos

100%

21.09376 mA

32767 conteos

106.25%
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Introduccion

Modulos de entradas de voltaje/corriente
analdgicas no aisladas (1756-1F16, 1756-1F8)

Este capitulo describe caracteristicas especificas de los médulos de entradas

de voltaje/corriente analdgicas no aisladas ControlLogix.

Tema Pagina
Seleccione un método de cableado 46
Seleccione un formato de datos 47
(aracteristicas especificas de los médulos de entradas analdgicas no-aisladas 48
Use diagramas de bloques de mddulos y circuitos de entradas 55
(ablee el médulo 1756-IF16 58
(ablee el médulo 1756-IF8 62
Generacion de informes de fallo y estado del médulo 1756-1F16 66
Generacién de informes de fallo y estado del mddulo 1756-1F8 72

Ademas de las caracteristicas descritas en este capitulo, los médulos de
entradas de voltaje/corriente analdgicas no aisladas son compatibles con
todas las caracteristicas descritas en el Capitulo 3. La tabla lista las
caracteristicas adicionales que aceptan sus modulos de entradas de voltaje/

corriente analdgicas no aisladas.

Tabla 8 - Caracteristicas adicionales de médulos de entradas analdgicas no aislados

Caracteristica Pagina
Desconexién y reconexidn con la alimentacién conectada (RIUP) 34
Informes de fallo de mddulo 34
Configurable por software 34
Codificacién electrénica 35
Acceso al reloj del sistema para las funciones de sello de hora 36
Sello de hora periddico 36
Modelo productor/consumidor 36
Informacién del indicador de estado 37
Cumplimiento total con las especificaciones de Clase |, Divisién 2 37
Certificacion 37
(alibracién en campo 37
Offset del sensor 37
Enclavamiento de alarmas 38
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Seleccione un método de
cableado

46

Los médulos 1756-1F16 y 1756-1F8 aceptan estos métodos de cableado:
o Me¢étodo de cableado unipolar
e M¢étodo de cableado diferencial
o Me¢étodo de cableado diferencial del modo de alta velocidad

Después de determinar el método de cableado que usara en su mddulo, debe
informar al sistema de dicha eleccién al seleccionar un Formato de
comunicacién. Para obtener mas informacién, consulte la pagina 181

Para familiarizarse con cada formato de cableado en el médulo 1756-1F16,
vea los ejemplos que comienzan en la pagina 58. Para familiarizarse con cada
formato de cableado en el médulo 1756-1F8, vea los ejemplos que comienzan

en la pdgina 62.

Método de cableado unipolar

El cableado unipolar compara un lado de la entrada de sefial con la tierra de
senal. Esta diferencia es usada por el médulo en la generacién de datos
digitales para el controlador.

Al usar el método de cableado unipolar, todos los dispositivos de entrada se
conectan a una tierra comun. Ademas de la tierra comun, el uso de cableado
unipolar maximiza el nimero de canales utilizables en el médulo (ocho
canales para el médulo 1756-IF8 y 16 canales para el 1756-1F16).

Método de cableado diferencial

El método de cableado diferencial se recomienda para aplicaciones que
puedan tener parejas de sefiales separadas o si una tierra comun no estd
disponible. El cableado diferencial se recomienda para entornos donde se
requiera mayor inmunidad al ruido.

IMPORTANTE Este método de cableado le permite usar solo la mitad de los canales de
un mddulo. Por ejemplo, puede usar solo ocho canales en el médulo
1756-IF16 y cuatro canales en el médulo 1756-IF8.

En el modo diferencial, los canales no estin totalmente aislados uno de otro.
Si multiples senales de entrada diferencial tienen referencias comunes de
voltajes diferentes, un canal podria afectar la lectura de otro canal. Si esta
condicidn no puede evitarse, cablee estas entradas en diferentes médulos o
reemplace el médulo no aislado por un médulo de entradas aisladas.

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015



Méddulos de entradas de voltaje/corriente analdgicas no aisladas (1756-IF16, 1756-IF8) ~ Capitulo 4

Seleccione un formato de
datos

Método de cableado diferencial del modo de alta velocidad

Se pueden configurar los médulos 1756-1F16 y 1756-1F8 para un modo de
alta velocidad que ofrece las actualizaciones de datos més rdpidas posibles.
Cuando use el modo de alta velocidad, recuerde estas condiciones:

e Este modo utiliza el método de cableado diferencial.

o Este modo solo permite el uso de uno de cada cuatro canales en el
modulo.

Los tiempos de actualizacién para las aplicaciones que usan el modo de alta

velocidad pueden encontrarse en la pagina 49.

El formato de datos determina el formato de los datos que retornan del
mddulo al controlador propietario y las caracteristicas que estdn disponibles
para su aplicacién. Usted selecciona un formato de datos al seleccionar un
Formato de comunicacién.

Al seleccionar un formato de la comunicacién, puede seleccionar uno de dos
formatos:

¢ Modo de ndimero entero

e Modo de punto flotante

La tabla muestra las caracteristicas disponibles en cada formato.

Data Format Funciones disponibles Caracteristicas no disponibles
Modo de nimero entero Mdltiples rangos de entrada Alarmas de proceso
Filtro de médulo Filtro digital
Muestreo en tiempo real Alarmas de régimen
Scaling
Modo de punto flotante Todas las caracteristicas Vea a continuacién

IMPORTANTE Al usar el mddulo 1756-1F16 en el modo unipolar (es decir, el modo de
16 canales) con un formato de datos de punto flotante, no estén
disponibles las alarmas del proceso y las alarmas de régimen.

Esta condicién existe cuando el 1756-1F16 solo se cablea para el modo
unipolar. £l 1756-1F8 no se ve afectado.
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Caracteristicas espeq’ficas dle Lartablalistalas caracteristicas especificas de los médulos 1756-1F16 y

los modulos de entradas 1756-1E8.

analdgicas no-aisladas Caracteristica Pagina
Muiltiples rangos de entrada 48
Filtro de médulo 49
Muestreo en tiempo real 50
Deteccién de bajo rango/sobrerrango 50
Filtro digital 51
Alarmas de proceso 52
Alarma de régimen 53
Deteccidn de cable desconectado 53

Multiples rangos de entrada

Es posible seleccionar entre una serie de rangos de funcionamiento en cada
canal en su médulo. El rango designa las sefiales minima y maxima que el
modulo puede detectar.

Médulo Rangos posibles
1756-IF16'y 1756-1F8 -10...10V
0...5V
0...10v
0...20mA

Consulte en la pdgina 185 el ejemplo de cémo seleccionar un rango de
entrada para su médulo.
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Filtro de modulo

El filtro de médulo es una funcién incorporada en el convertidor analdgico/
digital que atentia la sefial de entrada comenzando en la frecuencia
especificada. Esta funcién se aplica a nivel de todo el médulo.

El médulo atenta la frecuencia seleccionada aproximadamente -3 dB 0 0.707
de la amplitud aplicada. La frecuencia seleccionada también se denomina

ancho de banda del médulo.

Una sefial de entrada con frecuencias superiores a la frecuencia seleccionada
se atentia mds, mientras que las frecuencias inferiores a la seleccionada no son
atenuadas.

Ademis del rechazo de frecuencia, un producto derivado de la seleccion de
filtro es el régimen de muestreo minimo (RTS) que esté disponible. Por
ejemplo, en el modo de punto flotante, la seleccion de 1000 Hz no atentia
ninguna frecuencia inferior a 1000 Hz, pero permite el muestreo de los

16 canales en 18 ms. Pero la seleccién de 10 Hz atentia todas las frecuencias
superiores a 10 Hz y solo permite el muestreo de los 16 canales en 488 ms.

IMPORTANTE El ajuste predeterminado para el filtro de mddulo es 60 Hz. Este ajuste
proporciona aproximadamente filtrado de 3 dB a una entrada de 60 Hz.

Use la siguiente tabla para seleccionar un ajuste de filtro de médulo.

Tabla 9 - Selecciones de filtro con datos de rendimiento asociados

Ajuste del filtro de médulo Modo de cableado 10 Hz 50...60 Hz 100 Hz 250 Hz 1000 Hz
(-:3dB) (predeterminado)
Tiempo de muestreo minimo (RTS) Unipolar 488 ms 88 ms 56 ms 28 ms 16 ms
Modo de ndmero entero Diferencial 244 ms 44 ms 28 ms 14 ms 8ms
Diferencial de alta velocidad 122 ms 22 ms 14 ms 7 ms 5ms
Tiempo de muestreo minimo (RTS) Unipolar 488 ms 88 ms 56 ms 28 ms 18 ms
Modo de punto flotante Diferencial 244 ms 44 ms 28 ms 14 ms 1'ms
Diferencial de alta velocidad 122ms 22ms 14 ms 7ms 6 ms
Resolucién eficaz 16 bits 16 bits 16 bits 14 bits 12 bits

(1) Para un rechazo de ruido 6ptimo de 50. ..60 Hz (>80 dB), seleccione el filtro de 10 Hz.
(2) Eltiempo de establecimiento en el peor de los casos a 100% de un cambio de paso es el doble de los tiempos de muestro RTS.
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Muestreo en tiempo real

Este pardmetro ordena al médulo con qué frecuencia escanear sus canales de
entrada y obtener todos los datos disponibles. Después que todos los canales
son escaneados, el médulo realiza una multidifusién de los datos. Esta
funcién se aplica a nivel de todo el médulo.

Durante la configuracién del médulo usted especifica un periodo de
muestreo en tiempo real (RTS) y un intervalo solicitado entre paquetes
(RPI). Estas dos funciones ordenan al médulo realizar una multidifusién de
datos, pero solo la funcién RTS ordena al mddulo escanear sus canales antes
de la multidifusién.

Deteccion de bajo rango/sobrerrango

Esta funcién de alarma detecta cudndo el médulo de entradas no aisladas estd
operando més alld de los limites establecidos por el rango de entrada. Por
cjemplo, si estd usando el médulo 1756-IF16 en el rango de entrada de
0...10 Vy el voltaje del médulo aumentaa 11V, la funcién de deteccién de
sobrerrango detecta esta condicion.

La tabla muestra los rangos de entrada de los médulos de entradas no aisladas
y las sefiales mas bajas/mds altas disponibles en cada rango antes de que el
mddulo detecte una condicién de bajo rango o de sobrerrango.

Mddulo de entrada Rango disponible Sefal mas baja Seiial mds alta
en el rango en el rango
1756-IF16'y 1756-1F8 +/-10V -10.25V 10.25V
0v...10V oV 10.25V
0Vv...5V oV 5125V
OmA...20mA 0mA 20.58 mA

IMPORTANTE

Tenga cuidado al inhabilitar todas las alarmas en el canal, ya que ello
también inhabilita la funcién de deteccién de bajo rango/sobrerrango.
Silas alarmas estan inhabilitadas, el valor de sobrerrango/bajo rango es
cero y la tnica manera de detectar una condicién de cable
desconectado es a partir del valor de entrada. Si necesita detectar una
condicién de cable desconectado, no inhabilite todas las alarmas.

Recomendamos inhabilitar solo los canales no usados a fin de no

establecer bits de alarmas innecesarios.
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Amplitud

Filtro digital

El filtro digital suaviza las transientes de ruido de datos de entrada en todos
los canales en el mddulo. Esta funcién se aplica canal por canal.

El valor de filtro digital especifica la constante de tiempo para un filtro de
retardo de primer orden digital en la entrada. Este se especifica en unidades de
milisegundos. Un valor de 0 inhabilita el filtro.

La ecuacion de filtro digital es una ecuacién de retardo de primer orden
clasica.

(AY]

Yn=Yn14 ——— (X, -Y-1
At+TA Uy =Y

Yn = Salida presente, voltaje pico filtrado (PV)

Yn-1 = Salida previa PV filtrado PV

At = Tiempo de actualizacién de canal del médulo (segundos)
TA = Constante de tiempo de filtro digital (sequndos)

Xn = Entrada presente, PV no filtrado

Al usar un cambio de entrada de paso para ilustrar la respuesta del filtro,
como se muestra en la ilustracién, usted puede ver que cuando transcurre la
constante de tiempo de filtro, se alcanza el 63.2% de la respuesta total. Cada
constante de tiempo adicional logra el 63.2% de la respuesta restante.

A
100% -
s - /,/’//7‘7\
P -
_
63% = -7
P -
P
_ .
P
o | ot
Entrada sin filtrar
— TA=001s
— — — TA=05s
******* TA=099s
0 0.01 0.5 0.9 Tiempo en segundos

16723

Para ver cémo establecer el filtro digital consulte la pagina 185.
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Alarmas de proceso

Las alarmas de proceso le alertan cuando el mddulo excede los limites alto o
bajo configurados para cada canal. Es posible enclavar las alarmas de proceso.
Estas se establecen en cuatro puntos de activacién de alarma configurables:

o Altaalta
o Alta
o Baja
o Bajabaja

IMPORTANTE Las alarmas del proceso no estan disponibles en el modo de niimero
entero o en aplicaciones que usen el mddulo 1756-1F16 en el modo de
punto flotante unipolar. Los valores para cada limite se introducen en
unidades de medicion escaladas.

Banda muerta de alarma

Puede configurar una banda muerta de alarma para que funcione con las
alarmas de proceso. La banda muerta permite que el bit de estado de alarma
del proceso permanezca establecido, a pesar de que haya desaparecido la
condicién de alarma, siempre que los datos de entrada permanezcan dentro
de la banda muerta de la alarma de proceso.

La ilustracion en la siguiente pagina muestra los datos de entrada que
establecen cada una de las cuatro alarmas en algin momento durante el
funcionamiento del médulo. En este ejemplo, el enclavamiento esta
inhabilitado; por lo tanto, cada alarma se desactiva cuando se elimina la
condicién que la haya causado.

La alarma alta alta se activa La alarma alta alta se desactiva
La alarma alta permanece activada La alarma alta permanece activada

Altaalta

Alta

Baja

Baja baja

La aIa.rma alta La alarma alta se
seactiva \ / desactiva

~e—— Rango de entrada normal

La alarma baja se activa La alarma baja se desactiva
_____ S

__________ _ _ _ Bandasmuertas de

X alarma

La alarma baja baja se activa La alarma baja baja se desactiva

La alarma baja permanece activada La alarma baja permanece activada 153

Para ver cémo establecer las alarmas del proceso consulte la pégina 186.
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Alarma de régimen

La alarma de régimen se activa si el régimen de cambio entre muestras de
entrada de cada canal excede el punto de disparo especificado para dicho canal.

IMPORTANTE Las alarmas de régimen no estan disponibles en el modo de nimero
entero o en aplicaciones que usen el mddulo 1756-1F16 en el modo de
punto flotante unipolar. Los valores para cada limite se introducen en
unidades de medicion escaladas.

Por ejemplo, si establece el médulo 1756-IF16 (con escalado normal en volts)
auna alarma de régimen de 1.0 V/s, la alarma de régimen solo se activa si la
diferencia entre las muestras de entradas medidas cambia a un régimen de > 1.0 V/S.

Si el valor de RTS del médulo es 100 ms (es decir, muestreo de nuevos datos
de entrada cada 100 ms), y en el instante 0 el médulo mide 5.0 volts, y en el
instante 100 ms mide 5.08 V, el régimen de cambio es (5.08 V...5.0 V)/
(100 ms) = 0.8 V/s. La alarma de régimen no se establecerfa cuando el
cambio fuera menor que el punto de disparo de 1.0 V/s.

Si el siguiente muestreo tomado es de 4.9 V, el régimen de cambio es

(4.9 V...5.08 V)/(100 mS)=-1.8 V/S. El valor absoluto de este resultado es

> 1.0 V/S, por lo tanto, se establece la alarma de régimen. Se aplica el valor
absoluto porque la alarma de régimen verifica si la magnitud del régimen de
cambio estd més alld del punto de disparo, ya sea con una excursion positiva o
negativa.

Deteccion de cable desconectado

Los médulos 1756-1F16 y 1756-1F8 le alertardn cuando se haya
desconectado solo un cable de senal de uno de sus canales o cuando se haya
retirado el RTB del mddulo. Cuando ocurre una condicién de cable
desconectado en este mddulo, se producen dos eventos:

o Los datos de entrada para dicho canal cambian a un valor escalado
especifico.

o Se establece un bit de fallo en el controlador propietario, que puede
indicar la presencia de una condicién de cable desconectado.

Puesto que los médulos 1756-IF16y 1756-1F8 pueden usarse en aplicaciones
de voltaje o corriente, existen diferencias respecto a como puede detectarse
una condicién de cable desconectado en cada aplicacion.

IMPORTANTE Tenga cuidado al inhabilitar todas las alarmas en el canal, ya que ello
también inhabilita la funcién de deteccién de bajo rango/sobrerrango.
Silas alarmas estan inhabilitadas, el valor de sobrerrango/bajo rango es
cero, y la Uinica manera de detectar una condicién de cable
desconectado es a partir del valor de entrada. Si necesita detectar una
condicién de cable desconectado, no inhabilite todas las alarmas.

Recomendamos inhabilitar solo los canales no usados a fin de no
establecer bits de alarmas innecesarios.

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015 53



Capitulo4  Mddulos de entradas de voltaje/corriente analdgicas no aisladas (1756-1F16, 1756-1F8)

La tabla lista las diferencias que ocurren cuando se produce una condicion de
cable desconectado en varias aplicaciones.

Tabla 10 - Condiciones de cable desconectado

Cuando se presenta la Ocurren estos eventos
condicion de cable
desconectado

Aplicaciones de voltaje « Los datos de entrada para canales con numeracion impar cambian al valor
unipolar escalado que estd asociado con el valor de la sefial de bajo rango
perteneciente al rango de funcionamiento seleccionado en el modo de punto
flotante (minimo valor escalado posible) 0 -32,767 conteos en el modo de
nimero entero.

« Eltag ChxUnderrange (x = nimero de canal) se establece en 1.

« Los datos de entrada para los canales con ndmero par cambian al valor
escalado que estd asociado con el valor de la sefial de sobrerrango
perteneciente al rango de funcionamiento seleccionado en el modo de punto
flotante (mdximo valor escalado posible) 0 32,767 conteos en el modo de
niimero entero.

- H tag(” ChxOverrange (x = ndmero de canal) se establece en 1.

Corriente unipolar « Los datos de entrada para dicho canal cambian al valor escalado que estd
asociado con el valor de la sefial de bajo rango perteneciente al rango de
funcionamiento seleccionado en el modo de punto flotante (minimo valor
escalado posible) 0 -32,768 conteos en el modo de ndmero entero.

« Eltag ChxUnderrange (x = nimero de canal) se establece en 1.

Voltaje diferencial « Los datos de entrada para dicho canal cambian al valor escalado que esta
asociado con el valor de la sefial de sobrerrango perteneciente al rango de
funcionamiento seleccionado en el modo de punto flotante (méaximo valor
escalado posible) 0 32,768 conteos en el modo de nimero entero.

« Eltag ChxOverrange (x = ndmero de canal) se establece en 1.

Aplicaciones de corriente « Los datos de entrada para dicho canal cambian al valor escalado que estd
diferencial asociado con el valor de la sefial de sobrerrango perteneciente al rango de
funcionamiento seleccionado en el modo de punto flotante (minimo valor
escalado posible) 0 -32,768 conteos en el modo de ndmero entero.

« Eltag ChxUnderrange (x = nimero de canal) se establece en 1.

En aplicaciones de corriente, la deteccién de cable desconectado ocurre por una
de las siguientes razones:

« Porque el RTB ha sido desconectado del médulo.

« Tanto el cable de sefial como el cable de puente se han desconectado.

El mddulo reacciona con las mismas condiciones descritas para las aplicaciones de
voltaje diferencial.

(1) Para obtener més informacion sobre los tags en el editor de tags consulte el Apéndice A.
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Use di agramas de b|oques de Estaseccién muestralos diagramas de bloques y los diagramas de circuitos de
médulos y circuitos de entradas de los mdédulos 1756-1F16y 1756-IF8.

entradas Figura 4 - Diagrama de bloques del médulo 1756-1F16
Lado de campo 1 Lado del backplane ]
e < (Convertidor Circuito de Circuito
Los detalles de los circuitos de entradas del <« desactiva- [«
1756-1F16 se encuentran en las siguientes ] de (C-CC ién de RiuP
paginas. i e i +5V del
1 sistema
4% Convertidor o
Canales0...3 B A/D de 16 bits =
T8 Micro ASIC de
4‘% S § controlador < backplane
c=
=
— > S
> Convertidor N
(anales4...7 N 1
4% A/D de 16 bits | L
—+— 1
4‘ > 1
ROM
) | : sk ||
= i
Convertidor 1
(anales8.. 11 e MDdet6bits <
E Datos de entrada
Datos de configuracion
d— CONTROL
> -
> Convertidor !
1
(anales 12...5 [ A/D de 16 bits [<— !
4% S : 43504
Figura 5 - Diagrama de bloques del médulo 1756-1F8
Lado de campo | Lado del backplane
| -
Los detalles de los circuitos de entradas <+ Convertidor Circuito de Circuito
del 1756-1F8 se encuentran en las T decccC fi?:f,te'va RIUP
siguientes paginas “ (G +5V del
! l sistema
(anales0...3 4% /(\‘;B"gmdor
e Z
4‘ > i S Micro ASICde
16 bits % o contro- backplane
> E s lador  |&
s S
4% = &
>
(anales4...7 ) h
4‘ > Convertidor |
N Y
—{ > 16bits ! =
> N EEPROM -
Datos de entrada : T easn] [sram
Datos de configuracién ! CONTROL
43494
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Entradas de voltaje
unipolar

Entradas de voltaje
diferencial

56

Diagramas de circuitos del lado de campo

Los diagramas del circuito del lado de campo son iguales para los médulos

1756-1F16y 1756-1F8.

Figura 6 - Circuito de entrada de voltaje del 1756-1F16 y 1756-1F8

16 bits

Convertidor

A/D

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015

16 bits

Convertidor

A/D

+15V
20 MQ
IN-0 10K 10K
T <D AVAVAV, AVAVAV,
i . 29Q1/4W
IRTN-0 001uF  —— @nal0
O—— -
i RTN
__:::::'.Z::::@
i Canal 1
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Figura 7 - Circuito de entrada de corriente del 1756-1F16 y 1756-1F8

+15V

i 1 | @ 29Q1/4W
Transmisor de 0.01 u—— (anal0
2 cables Puente T
: 16 bits
Entradas de corriente unipolar e it;gvertldor
Transmisor de 'Q Puente (anal 1
2 cables 0.01uF——
: 29Q1/4W T
RN
Las ubicaciones A representan ubicaciones donde
usted puede colocar dispositivos de lazo adicionales
(registradores de banda de papel) en el lazo de
corriente.
+15V
Entradas de corriente diferencial i @ 249Q1/4W
1
i 0.01uF —— (Ganal0
b puente 16 bits
Transmisor de RIN Convertidor
2 cables AD
i Canal 1
| {RTN- 001uF ==
! RS o iaw T
i
| [ —— \’i _________
15V 4349
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Cablee el modulo 1756-IF16 En las siguientes pdginas se presentan ejemplos de cableado de corriente y
voltaje para el mdédulo 1756-1F16.

Figura 8 - Ejemplo de cableado de corriente diferencial del 1756-1F16

Canal 0 ‘L ® -
i T M @ @l o T
e N S e s EDLTiRTN <> (ables de
IN-2 | [IED]s s [EDI] |iRTN-2 puente
Tierra de blindaje IN-3 s 7|11 |iRIN-3
RN w9 [DI] RN
Canal 3 IN-4 7 on @ i RTN-4
i .
) o Tansmisorde | —~| N3 1 1 DL iRIN-S
Alimentacion eléctrica + 12 cables o IN-6 6 15| D] |iRIN-6 —
delazosuministrada —p —— ®L IN-7 8 17 ED[] |iRINT
por el usuario - ‘ IN-8 0 1 ﬁ i RTN-8
IN-9 2 2] ] |iRTN-9
Canal 6 IN-10 u 3|@)]] |iRTN-10
G N % | |iRIN-1T
4 ® RTN 3 2|]] BTN
Fuente del Y] Transmisor IN-12 0 2D iRIN-12
dispositivo > T de 4 cables IN-13 2 n[@[] |iRIN-13
B IN-14 | [[ED] 3 »[ED]]| |iRTN-14
IN-15 | [ D36 35])] ]| |iRIN-15
==
Tierra de blindaje ! — !
40912-M
Notas
1. Use la tabla al cablear el mddulo en el modo diferencial
Channel Terminales Channel Terminales
Canal 0 IN-0 (+), IN-1(-), i RTN-0 (anal 4 IN-8 (+), IN-9(-), i RTN-8
(anal 1 IN-2 (+), IN-3 (-), i RTN-2 (anal 5 IN-10 (+), IN-11 (-), i RTN-10
(anal 2 IN-4 (+), IN-5 (-), i RTN-4 (anal 6 IN-12 (+), IN-13 (-), i RTN-12
(anal3 IN-6 (+), IN-7 (-), i RTN-6 (anal 7 IN-14 (+), IN-15 (-), i RTN-14

2. Todos los terminales con la marca RTN estén conectados internamente.

3. Unarresistencia de lazo de corriente de 2492 estd ubicada entre los terminales IN-x y i RTN-x.

4. Sihay varios terminales (+) o varios terminales (-) conectados juntos, conecte ese punto de conexién a un terminal
RTN para mantener la exactitud del médulo.

5. Coloque dispositivos de lazo adicionales (registradores de banda de papel, etc.) en la ubicacién A del lazo de
corriente.

6. No conecte mds de dos cables a un solo terminal.

IMPORTANTE: Cuando opere en el modo de alta velocidad de cuatro canales, use solo los canales 0, 2, 4 y 6.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico.
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Figura 9 - Ejemplo de cableado de voltaje diferencial del 1756-1F16
(Canal 0
fﬁ*‘ | N0 | | [ep]e 1] | iRTN-0
B | INU | [TED ]« 3 @DT] iRTN-1
IN-2 6 5 [ED]] IRTN-2
Tierra de blindaje IN-3 s 7[E]] iRIN-3
RN 0 9 &[] RN
IN-4 2 e[| iRN-4
Canal 3 IN-5 w BEDL] iRTNS
- Eu. i _
‘r 3‘ ‘F W‘ IN-6 6 15 [ED] | | RTN-6
| IN-7 8 7 D[] iRIN-7
IN-8 0 1]ED[] iRIN-8
Tierra de blindaje IN-9 2 n|ED[] iRTN-9
IN-10 | [TED]2 » i RTN-10
IN-TT | )] i RTN-11
RIN | [[@)]» = RTN
IN-12 | [[e)]30 » i RTN-12
IN-13 | [[E)]2 = i RTN-13
IN-14 | [ [ED]3¢ 3 i RTN-14
IN-15 (D] 3 i RTN-15
[
D D 40913-M
Notas
1. Use la tabla al cablear el mddulo en el modo diferencial
Channel Terminales Channel Terminales
Canal 0 IN-0 (+) & IN-1(-) Canal4 IN-8 (+) & IN-9 (-)
(anal 1 IN-2 (+) &IN-3 (-) (anal 5 IN-10 (+) & IN-11(-)
(anal2 IN-4 (+) & IN-5 (-) (anal 6 IN-12 (+) & IN-13 (-)
(anal3 IN-6 (+) & IN-7 (-) Canal7 IN-14 (+) & IN-15 (-)
2. Todos los terminales con la marca RTN estan conectados internamente.
3. Sihay varios terminales (+) o varios terminales (-) conectados juntos, conecte ese punto de conexién a un
terminal RTN para mantener la exactitud del médulo.
4. Los terminales marcados RTN 0 iRTN no se usan para cableado de voltaje diferencial.
5. No conecte més de dos cables a un solo terminal.
IMPORTANTE: Cuando opere en el modo de alta velocidad de cuatro canales, use solo los canales 0, 2,4y 6.
ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacién independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico.
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Figura 10 - Ejemplo de cableado de corriente unipolar del 1756-1F16

‘l
—

‘ ‘ ‘ IN-0 iRTN-0 J
IN-1 i RTN-1
. o IN-2 iRTN-2 | T/ Cablesde
Tierradeblindaje —— IN-3 iRTN-3;| 7puente
RTN RN t|y

+ Transmisor de ﬁi* IN-4 iRTN'4
Alimentacion eléctrica de lazo ; 2 cables IN-5 !RTN_S
suministrada por el usuario —> ] IN-6 !RTN'6
IN-7 iRTN-7
IN-8 i RTN-8
IN-9 i RTN-9
IN-10 i RTN-10
IN-11 i RTN-11
RTN RTN
IN-12 i RTN-12
IN-13 iRTN-13
IN-14 i RTN-14
IN-15 i RTN-15

40914-M

Notas

1. Todos los terminales con la marca RTN estén conectados internamente.

2. Enlas aplicaciones de corriente, todos los terminales marcados iRTN deben cablearse a los terminales marcados RTN.
3. Unarresistencia de lazo de corriente de 249Q) esté ubicada entre los terminales IN-x y i RTN-x.

4. Cologue dispositivos de lazo adicionales (registradores de banda de papel, etc.) en la ubicacién A del lazo de corriente.
5. No conecte més de dos cables a un solo terminal.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacién independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico.
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Figura 11 - Ejemplo de cableado de voltaje unipolar del 1756-1F16

T No | | & iRTN-0
L | J_f - N e iRTN-1
IN-2 i RTN-2
) Lo IN-3 iRTN-3
Tierra de blindaje —— RIN RIN |
+ IN-4 iRTN-4
‘ ‘ ‘ ‘ IN-5 fRTN—S
= oo IN-6 iRTN-6
IN-7 iRTN-7
IN-8 iRTN-8
IN-9 iRTN-9
Tierra de blindaje IN-10 | e iRTN-10
IN-TT | [ iRTN-1
RIN | (16D RTN
IN-12 | [TED] iRTN-12
IN-13 | []ED)] iRTN-13
IN-14 i RTN-14
IN-15 % i RTN-15
D D 40915-M

Notas

1. Todos los terminales con la marca RTN estan conectados internamente.

2. Los terminales marcados iRTN no se usan para cableado de voltaje unipolar.

3. No conecte més de dos cables a un solo terminal.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico.
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Cablee el modulo 1756-IF8 En las siguientes pdginas se presentan ejemplos de cableado de corriente y
voltaje para los médulos 1756-1F8.

Figura 12 - Ejemplo de cableado de corriente diferencial del 1756-1F8 - 4 canales.

(Canal 0
Tierra de blindaje J ™
Canal 1 @& T N0 iRTN-0
P A IN-1 i RTN-1 b
i ables de
Suministro del _:Jj Transmisor ( ) ( J | mi I Emi _ puente
dispositivo T | dedcables | '
T L1 RIN RTN
(anal 3 IN-4 i RTN-4
Tierra de blindaje Saw—— i INSS iRTN-5
Alimentacién eléctrica de lazo +J—7 m L m? : Emg
suministrada por el usuario — T ‘No seutiliza No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
Nose utiliza | [ D] No se utiliza
RIN | [ D] RIN
Noseutiliza | | 1ED] No se utiliza
No se utiliza | [ 1ED] No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
No se utiliza % No se utiliza
I

40912-M

Notas
1. Use la tabla al cablear el médulo en el modo diferencial

Channel Terminales

Canal 0 IN-0 (+), IN-1(-), i RTN-0

Canal1 IN-2 (+), IN-3 (-), i RTN-2

Canal 2 IN-4 (+), IN-5 (-), i RTN-4

(anal3 IN-6 (+), IN-7 (-), i RTN-6

2. Todos los terminales con la marca RTN estan conectados internamente.

3. Unarresistencia de lazo de corriente de 249Q) estd ubicada entre los terminales IN-x y i RTN-x.

4. Sihay varios terminales (+) o varios terminales (-) conectados juntos, conecte ese punto de conexién a un terminal RTN para
mantener |a exactitud del médulo.

5. Coloque dispositivos de lazo adicionales (registradores de banda de papel, etc.) en la ubicacion A del lazo de corriente.

6. No conecte mas de dos cables a un solo terminal.

IMPORTANTE: Cuando opere en el modo de alta velocidad de dos canales, use solo los canales 0 y 2.
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Figura 13 - Ejemplo de cableado de voltaje diferencial del 1756-1F8 — 4 canales
(anal 0
+
IN-0 iRTN-0
N IN-2 IRTN-2
Tierrade blindaje —! IN-3 iRTN-3
RTN RTN
IN-4 iRTN-4
Canal 3 L NS iRTN-S
IN-6 iRTN-6
IN-7 iRTN-7
~ Nose utiliza No se utiliza
Tierra de blindaje  —— No se utiliza No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
RTN RTN
No se utiliza No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
40913-M

Notas
1. Use latabla al cablear el mddulo en el modo diferencial
Channel Terminales
Canal 0 IN-0 (+) & IN-1(-)
(Canal 1 IN-2 (+) & IN-3 (-)
(Canal 2 IN-4 (+) &IN-5 (-)
Canal 3 IN-6 (+) & IN-7 (-)

2. Todos los terminales con la marca RTN estédn conectados internamente.
3. Sihay varios terminales (+) o varios terminales (-) conectados juntos, conecte ese punto de conexion a un
terminal RTN para mantener la exactitud del médulo.

4. Los terminales marcados RTN 0 iRTN no se usan para cableado de voltaje diferencial.
5. No conecte mds de dos cables a un solo terminal.

IMPORTANTE: Cuando opere en el modo de alta velocidad de dos canales, use solo los canales 0y 2.
ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacién independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico.
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Figura 14 - Ejemplo de cableado de corriente unipolar del 1756-1F8

\ |
i | = IN-0 iRTN-0 =
IN-1 i RTN-1
\%’L IN-2 iRTN-2 | (ables de puente
Tierra de blindaje —— IN-3 i RTN-3
RTN RIN = ,/
1 ord i IN-4 i RTN-4
ransmisor ae i .
. e + o™= IN-5 i RTN-5 = |
A||mentaC|op glectrlca L 2 cables ® IN-6 | RTN-6
de lazo suministrada  —> ] IN-7 i RTN-7
| usuari -
porersuaro No se utiliza | No se utiliza
No se utiliza | No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
RTN RTN
No se utiliza : No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
| .
No se utiliza | j@j@ No se utiliza
No se utiliza | = No se utiliza

Notas

1. Todos los terminales con la marca RTN estan conectados internamente.

2. Enlas aplicaciones de corriente, todos los terminales marcados iRTN deben cablearse a los terminales marcados RTN.
3. Unarresistencia de lazo de corriente de 2492 estd ubicada entre los terminales IN-x y i RTN-x.

4. Coloque dispositivos de lazo adicionales (registradores de banda de papel, etc.) en la ubicacion A del lazo de corriente.
5. No conecte mds de dos cables a un solo terminal.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacién independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico.
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Figura 15 - Ejemplo de cableado de voltaje unipolar del 1756-1F8

+
—————— IN-0 &) | | 1RTN-0
‘ ‘ LI N4 m I RTN-1
IN-2 I | RN
' o IN-3 i'_l I RTN-3
Tierra de blindaje —— RTN ﬁ RN ]
+ IN-4 e | IR
‘f | ‘f IN-5 I | iRINS
o IN-6 @ I RTN-6
IN-7 m I RTN-7
No se utiliza ﬁ No se utiliza
No se utiliza ﬁ No se utiliza
Tierra de blindaje No se utiliza ﬁ No se utiliza
No se utiliza @ No se utiliza
RTN @l | RN
No se utiliza ﬁ No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
No se utiliza No se utiliza
D D 40915-M

Notas

1. Todos los terminales con la marca RTN estén conectados internamente.

2. Los terminales marcados iRTN no se usan para cableado de voltaje unipolar.

3. No conecte més de dos cables a un solo terminal.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico.
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Generacion de informes de El médulo 1756-IF16 multidifunde datos de fallo y estado al controlador
fallo ye stado del médulo propietario/que escucha con sus datos de canal. Los datos de fallo se

organizan de manera que usted pueda seleccionar el nivel de resolucién

1756-1F16 deseado para examinar las condiciones de fallo.

Tres niveles de tags funcionan juntos para proporcionar mas detalles respecto
ala causa especifica de los fallos en el mddulo.

La tabla lista los tags que pueden examinarse en la légica de escalera para
indicar cudndo ha ocurrido un fallo:

Tag Descripcion

Palabra de fallo de Esta palabra proporciona informes de resumen de fallos. Su nombre de tag es
mddulo ModuleFaults.

Palabra de fallo de Esta palabra proporciona informes de bajo rango, sobrerrango y fallo de comunicacién.
canal Sunombre de tag es ChannelFaults. Cuando examine la palabra de fallo de canal en
busca de fallos, recuerde lo siguiente:

» Seusan 16 canales en el cableado unipolar.

« Seusan ocho canales en el cableado diferencial.

+ Se usan cuatro canales en el cableado diferencial de alta velocidad.

+ Todos los bytes comienzan con el bit 0.

Palabras de estado de | Estas palabras, una por canal, proporcionan informes de fallos por bajo rango y
canal sobrerrango de canal individual para alarmas de proceso, alarmas de régimen y fallos de
calibracion. Su nombre de tag es ChxStatus.

IMPORTANTE Existen diferencias entre los modos de punto flotante y de nimero
entero en lo que respecta a la generacion de informes de fallo del
médulo. Estas diferencias se explican en las siguientes dos secciones.
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Méddulos de entradas de voltaje/corriente analégicas no aisladas (1756-1F16, 1756-IF8)

Capitulo 4

Generacion de informes de

fallo del 1756-IF16 en el
modo de punto flotante

Palabra de fallo de modulo

mddulo 1756-IF16 en el modo de punto flotante.

(ver descripcidn en la pagina 68)
15

15 = AnalogGroupFault

m 110 |9

10 = Calibrating 1
9 =(al Fault
14,13,12,& 11 no se usan

Cuando el mddulo se estd calibrando, se establecen todos
los bits en la palabra de fallo de canal.

La ilustracion presenta un ejemplo del proceso de informes de fallo para el

Palabra de fallo de canal
(ver descripcion en la pagina 68)

Si se establece, cualquier bit en la palabra de fallo de canal también
establece el fallo de grupo analdgico en la palabra de fallo de modulo

15=Ch15Fault 7 =Ch7Fault T
14 = Ch14Fault 6 = Ché6Fault

L A

!

A A A

13 = Ch13Fault 5= Ch5Fault 15
12 =Ch12Fault 4 = Ch4Fault

m 110 |9

8

7 6 |5 4 3 2 1 0

11=Ch11Fault 3 =(h3Fault
10=Ch10Fault 2=(h2Fault T

9 = Ch9Fault 1= Ch1Fault
8 = (h8Fault 0 = ChOFault

16 canales usados en cableado unipolar

Ocho canales usados en cableado
diferencial

Cuatro canales usados en cableado
diferencial de alta velocidad

Todos comienzan en el bit 0

Palabras de estado de canal
(una por cada canal —ver descripcion
en la pagina 69)

7 = ChxCalFault 3 =ChxLAlarm
6 = ChxUnderrange 2= ChxHAlarm
5 = ChxOverrange 1= ChxLLAlarm
4 = ChxRateAlarm 0 = ChxHHAlarm

Un fallo de calibracion de canal
establece el fallo de calibracion
en la palabra de fallo de médulo

Una condicién de bajo rango y sobrerrango
establece los bits de fallo de canal apropiados

3

Los bits de alarma 0...4 en la palabra de estado de canal
no establecen bits adicionales a ningtin nivel superior.
Usted debe monitorear estas condiciones aqui.

El nimero de palabras de estado de canal depende del
formato de cableado usado.
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Mddulos de entradas de voltaje/corriente analdgicas no aisladas (1756-IF16, 1756-IF8)

68

Bits de palabra de fallo de médulo 1756-1F16 — Modo de punto
flotante

Los bits en esta palabra proporcionan el més alto nivel de deteccién de fallo.
Una condicién diferente de cero en esta palabra revela que existe un fallo en el
modulo. Es posible realizar un examen més profundo para aislar el fallo.

La tabla lista los tags que pueden examinarse en la légica de escalera para
indicar cudndo ha ocurrido un fallo:

Tag Descripcion

Fallo de grupo Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
analégico canal. Su nombre de tag es AnalogGroupFault.

Calibrando Este bit se establece cuando se esta calibrando un canal. Cuando se establece este bit, se

establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Su nombre de tag es Calibrating.

Fallo de calibracién Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de calibracién de
canal individual. Sunombre de tag es CalibrationFault.

Bits de palabra de fallo de canal del 1756-1F16 — Modo de punto
flotante

Durante el funcionamiento normal del médulo, los bits en la palabras de fallo
de canal se establecen si cualquiera de los canales respectivos tiene una
condicién de bajo rango o sobrerrango. Una manera répida de comprobar si
existen condiciones de bajo rango o sobrerrango en el médulo consiste en
revisar esta palabra para determinar si hay un valor diferente de cero.

La tabla lista las condiciones que establecen todos los bits de palabra de fallo
de canal.

Esta condicion establece todos los bits de | Y hace que el médulo muestre lo siguiente en los bits de
palabra de fallo de canal palabra de fallo de canal

Se estd calibrando un canal « “FFFF” para modo de funcionamiento unipolar
« “00FF” para modo de funcionamiento diferencial
« “000F” para modo de funcionamiento diferencial de alta

velocidad
Ocurri6 un fallo de comunicacion entre el “FFFF” para todos los bits, independientemente de la
mddulo y su controlador propietario aplicacion

Su l6gica puede monitorear el bit de palabra de fallo de canal para una
entrada especifica a fin de determinar el estado de dicho punto.

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015



Méddulos de entradas de voltaje/corriente analégicas no aisladas (1756-1F16, 1756-IF8)  Capitulo 4

Bits de palabra de estado de canal del 1756-1F16 — Modo de punto
flotante

Cualquiera de las palabras de estado de canal, una por cada canal, muestra una
condicion diferente de cero si ese canal en particular entr6 en fallo por las
condiciones listadas a continuacién. Algunos de estos bits establecen bits en
otras palabras de fallo. Cuando los bits de bajo rango o sobrerrango (bits 6 y
5) se establecen en cualquiera de las palabras, el bit apropiado se establece en

la palabra de fallo de canal.

Cuando el bit de fallo de calibracién (bit 7) se establece en cualquiera de las
palabras, el bit de fallo de calibracién (bit 9) s establece en la palabra de fallo
de médulo. La tabla lista las condiciones que establecen cada uno de los bits

de palabra.

Tag (palabra de
estado)

Bit

Evento que establece este tag

ChxCalFault

Este bit se establece si ocurre un error durante la calibracién de dicho canal que causa una calibracion
incorrecta. Este bit también establece el bit 9 en la palabra de fallo de médulo.

Underrange

Este bit se establece cuando la seial de entrada en el canal es menor o igual que la minima sefal
detectable. Para obtener més informacién sobre la minima sefial detectable para cada médulo,
consulte la pagina 50. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.

Overrange

Este bt se establece cuando la sefial de entrada en el canal es mayor o igual que la maxima sefial
detectable. Para obtener més informacién sobre la maxima sefial detectable para cada médulo,
consulte la pagina 50. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.

ChxRateAlarm

Este bit se establece cuando el régimen de cambio del canal de entrada excede el pardmetro Rate
Alarm configurado. Este permanece establecido mientras el régimen de cambio no baje del régimen
configurado. Si se enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava.

ChxLAlarm

Este bit se establece cuando la sefial de entrada cae por debajo del limite configurado de alarma baja.
Este permanece establecido mientras la sefial no supere el punto de disparo configurado. Si se enclava,
la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda muerta, la
alarma también permanece establecida siempre que la sefial permanezca dentro de la banda muerta
configurada.

ChxHAlarm

Este bt se establece cuando la sefial de entrada supera el limite de alarma alta configurado. Este
permanece establecido mientras la sefial no caiga por debajo del punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece establecida siempre que la sefial permanezca dentro de la
banda muerta configurada.

ChxLLAlarm

Este bt se establece cuando la sefial de entrada cae por debajo del limite configurado de alarma baja
baja. Este permanece establecido mientras la sefial no supere el punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece enclavada siempre que la sefial permanezca dentro de la banda
muerta configurada.

ChxHHAlarm

Este bit se establece cuando la sefial de entrada supera el limite configurado de alarma alta alta. Este
permanece establecido mientras la sefial no caiga por debajo del punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece enclavada siempre que la sefial permanezca dentro de la banda
muerta configurada.

(1) Losbits0...4 no estan disponibles en el modo unipolar de punto flotante.
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La ilustracion presenta un ejemplo del proceso de informes de fallo para el
moédulo 1756-1F16 en el modo de niimero entero.

Generacion de informes de
fallo del 1756-IF16 en el
modo de ntimero entero

Palabra de fallo de modulo
(ver descripcidn en la pégina 71)

15 = AnalogGroupFault Cuando el médul .
10 = Calibrating 15 114 13 012111110 9 o ue}n 0 el modulo se esta
9= Cal Fault Un fallo de calibracion calibrando, se establecen

establece el bit9enla
palabra de fallo de médulo

todos los bits en la palabra

14,13,12, & 11
no se usan de fallo de canal

!

| Sise establece, cualquier bit en la palabra de fallo de canal también establece el fallo
de grupo analdgico y el fallo de grupo de entrada en la palabra de fallo de médulo.

Palabra de fallo de canal
(ver descripcion en la pagina 71)

o o O A A A
13 =Ch13Fault 5 =(h5Fault

12 = Ch12Fault 4 = Ch4Fault 15 14 13 (12 )11 (10 |9 8 7 6 |5 4 3 2 1 0

11=Ch11Fault 3 =Ch3Fault
G NER TITTIITIITITIoL]
8 = Ch8Fault 0= ChOFault T

16 canales usados en cableado unipolar

0Ocho canales usados en cableado diferencial
Cuatro canales usados en cableado diferencial
de alta velocidad

Todos comienzan en el bit 0 |

RANREARREARSNIARRRARRARARS NN RNN

31 0

Palabras de estado de canal \
(ver descripcion en la pagina 72)

31=(h0Underrange
30 = Ch0Overrange
29 =(h1Underrange
28 = (h10verrange
27 = (h2Underrange
26 = (h20verrange
25 = (h3Underrange
24 = (h30verrange

23 = (h4Underrange
22 = (h40verrange
21 = Ch5Underrange
20 = Ch50verrange
19 = (h6Underrange
18 = Ch60verrange
17 = Ch7Underrange
16 = Ch70verrange

16 canales usados en cableado unipolar

0Ocho canales usados en cableado diferencial
Cuatro canales usados en cableado diferencial de alta velocidad
Todos comienzan en el bit 31

70

15 = Ch8Underrange
14 = (h80verrange
13 = (h9Underrange
12 = Ch90verrange
11=Ch10Underrange
10 = Ch10verrange
9=(11Underrange
8=Ch110verrange

7 =C(h12Underrange
6=Ch120verrange
5=(h13Underrange
4 =(h130verrange
3=(h14Underrange
2 =(h140verrange
1=Ch15Underrange
0=Ch150verrange

Las condiciones de bajo rango y
sobrerrango establecen el bit de palabra
de fallo de canal correspondiente a dicho

canal.
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Bits de palabra de fallo de médulo 1756-1F16 — Modo de niimero
entero

En el modo de niimero entero, los bits de palabra de fallo de médulo

(bits 15-8) operan exactamente como se describe en el modo de punto
flotante. La tabla lista los tags que pueden examinarse en la 16gica de escalera
para indicar cudndo ha ocurrido un fallo:

Tag Descripcion

Fallo de grupo Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
analdgico canal. Sunombre de tag es AnalogGroupFault.

(alibrando Este bit se establece cuando se esta calibrando un canal. Cuando se establece este bit, se

establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Su nombre de tag es Calibrating.

Fallo de calibracién Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de calibracién de
canal individual. Sunombre de tag es CalibrationFault.

Bits de palabra de fallo de canal 1756-1F16 — Modo de niimero
entero

En el modo de nimero entero, los bits de palabra de fallo de canal operan
exactamente como se describe en el modo de punto flotante. La tabla lista las
condiciones que establecen todos los bits de palabra de fallo de canal:

Esta condicion establece todos los bits de | Y hace que el médulo muestre lo siguiente en los bits de
palabra de fallo de canal palabra de fallo de canal

Se estd calibrando un canal « “FFFF" para modo de funcionamiento unipolar
« “00FF" para modo de funcionamiento diferencial
« “000F" para modo de funcionamiento diferencial de alta

velocidad
Ocurrié un fallo de comunicaciones entre el “FFFF” para todos los bits, independientemente de la
mddulo y su controlador propietario aplicacién

Su l6gica puede monitorear el bit de palabra de fallo de canal para una
entrada especifica a fin de determinar el estado de dicho punto.
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Bits de palabra de estado de canal del 1756-1F16 — Modo de
numero entero

Las palabras de estado de canal tienen estas diferencias cuando el médulo
1756-1F16 se usa en el modo de nimero entero.

e Solo las condiciones de bajo rango y sobrerrango son informadas por el

modulo.

o No hay disponibles actividades en respuesta a fallo de calibracién y
alarmas, si bien el bit de fallo de calibracién en la palabra de fallo de
modulo se activa si un canal no esta debidamente calibrado.

o Hay una palabra de estado de canal de 32 bits para los 16 canales.

Cuando el bit de fallo de calibracién (bit 7) se establece en cualquiera de las
palabras, el bit de fallo de calibracién (bit 9) se establece en la palabra de fallo

de médulo. La tabla lista las condiciones que establecen cada una de las palabras.

Tag (palabra de estado) | Bit

Evento que establece este tag

ChxUnderrange Bits con numeracién impar desde El bit de bajo rango se establece cuando la sefial de entrada en el canal es menor o igual que la
31...1 (el bit 31 representa el canal 0). | minima sefial detectable.
Para ver una lista completa de los Para obtener mds informacion sobre la minima sefial detectable para cada mddulo, consulte la
canales representados por estos bits, | pdgina 50. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.
consulte la pdgina 70.

ChxOverrange Bits con numeracion par desde 30...0 | Elbit de sobrerrango se establece cuando la sefial de entrada en el canal es mayor o igual que la

consulte la pdgina 70.

(el bit 30 representa el canal 0).

Para ver una lista completa de los
canales representados por estos bits,

maxima sefial detectable.

Para obtener mds informacion sobre la sefial detectable méxima para cada médulo, consulte la
pégina 50. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.

Generacion de informes de
fallo y estado del médulo
1756-1F8

72

El médulo 1756-1F8 multidifunde datos de estado y fallo al controlador
propietario/que escucha con sus datos de canal. Los datos de fallo se
organizan de manera que usted pueda seleccionar el nivel de resolucién
deseado para examinar las condiciones de fallo.

Tres niveles de tags funcionan juntos para proporcionar mas detalles respecto
ala causa especifica de los fallos en el mddulo.

La tabla lista los tags que pueden examinarse en la légica de escalera para
indicar cudndo ha ocurrido un fallo:

Tag Descripcion

Palabra de fallo de
médulo

Esta palabra proporciona informes de resumen de fallos. Su nombre de tag es
ModuleFaults.

Palabra de fallo de
canal

Esta palabra proporciona informes de bajo rango, sobrerrango y fallo de comunicacién.
Sunombre de tag es ChannelFaults. Cuando examine la palabra de fallo de canal en
busca de fallos, recuerde lo siguiente:

» Seusan ocho canales en el cableado unipolar.

» Seusan cuatro canales en el cableado diferencial.

+ Seusan dos canales en el cableado diferencial de alta velocidad.

« Todos los bytes comienzan con el bit 0.

Palabras de estado de | Estas palabras, una por canal, proporcionan informes de fallos por bajo rango y

canal sobrerrango de canal individual para alarmas de proceso, alarmas de régimen y fallos de
calibracién. Sunombre de tag es ChxStatus.
IMPORTANTE Existen diferencias entre los modos de punto flotante y de nimero

entero en lo que respecta a la generacion de informes de fallo del
médulo. Estas diferencias se explican en las siguientes dos secciones.
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La ilustracion describe el proceso de informes de fallo para el médulo
1756-1F8 en el modo de punto flotante.

Generacion de informes de
fallo del 1756-1F8 en el modo
de punto flotante

Palabra de fallo de modulo

(ver descripcidn en la pégina 74)

15 = AnalogGroupFault

10 = Calibrating
9 = (al Fault
14,13,12y 11 no

Cuando el mddulo se esta calibrando, se establecen
todos los bits en la palabra de fallo de canal

seusan

Palabra de fallo de canal
(ver descripcidn en la pégina 74)

7 =(h7Fault
6 = Ch6Fault
5 = Ch5Fault
4 = (h4Fault
3 =(h3Fault
2 = (h2Fault
1= Ch1Fault
0 = ChOFault

0Ocho canales usados en cableado

Si se establece, cualquier bit en la palabra de fallo de canal también
establece el fallo de grupo analdgico en la palabra de fallo de mddulo

Una condicién de bajo rango y sobrerrango

unipolar N ; ;

n fallo de calibracion de canal establece los bits de fallo de canal apropiados
Cuatro canales usados en cableado gstaf)I:cgel?al?oiiceocaltijbr;iiéan "
diferencial \ \ \ \ \ \

Dos canales usados en cableado
diferencial de alta velocidad
Todos comienzan en el bit 0

Palabras de estado de canal
(Una por cada canal —ver descripcion
en la pdgina 75)

7 = ChxCalFault 3 =ChxLAlarm

6 = ChxUnderrange 2 =ChxHAlarm
5= ChxOverrange 1=ChxLLAlarm
4 = ChxRateAlarm

0 = ChxHHAlarm

en la palabra de fallo de médulo

3

Los bits de alarma 0.. .4 en la palabra de estado de
canal no establecen bits adicionales a ningtn nivel
superior. Usted debe monitorear estas condiciones aqui.

El ndmero de palabras de estado de canal
depende del método de comunicacion usado
41514
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74

Bits de palabra de fallo de médulo del 1756-1F8 — Modo de punto
flotante

Los bits en esta palabra proporcionan el més alto nivel de deteccién de fallo.
Una condicién diferente de cero en esta palabra revela que existe un fallo en el
modulo. Es posible realizar un examen més profundo para aislar el fallo.

La tabla lista los tags que pueden examinarse en la légica de escalera para
indicar cudndo ha ocurrido un fallo:

Tag Descripcion

Fallo de grupo Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
analégico canal. Su nombre de tag es AnalogGroupFault.

Calibrando Este bit se establece cuando se esta calibrando un canal. Cuando se establece este bit, se
establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Su nombre de tag es Calibrating.

Fallo de calibracién Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de calibracién de
canal individual. Sunombre de tag es CalibrationFault.

Bits de palabra de fallo de canal del 1756-1F8 — Modo de punto
flotante

Durante el funcionamiento normal del médulo, los bits en la palabras de fallo
de canal se establecen si cualquiera de los canales respectivos tiene una
condicién de bajo rango o sobrerrango. Una manera répida de comprobar si
existen condiciones de bajo rango o sobrerrango en el médulo consiste en
revisar esta palabra para determinar si hay un valor diferente de cero.

La tabla lista las condiciones que establecen todos los bits de palabra de fallo
de canal.

Esta condicion establece todos los bits de | Y hace que el médulo muestre lo siguiente en los bits de
la palabra de fallo de canal palabra de fallo de canal

Se estd calibrando un canal » "“00FF” para aplicaciones de cableado unipolar

« “000F" para aplicaciones de cableado diferencial

+ “0003" para aplicaciones de cableado diferencial de alta
velocidad

Ocurri6 un fallo de comunicacion entre el “FFFF” para todos los bits, independientemente de la
mddulo y su controlador propietario. aplicacion

Su l6gica puede monitorear el bit de palabra de fallo de canal para una
entrada especifica a fin de determinar el estado de dicho punto.
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Bits de palabra de estado de canal del 1756-1F8 — Modo de punto
flotante

Cualquiera de las palabras de estado de canal, una por cada canal, muestra una
condicion diferente de cero si ese canal en particular entr6 en fallo por las
condiciones listadas a continuacién. Algunos de estos bits establecen bits en
otras palabras de fallo. Cuando los bits de bajo rango y sobrerrango (bits 6 y
5) se establecen en cualquiera de las palabras, el bit apropiado se establece en

la palabra de fallo de canal.

Cuando el bit de fallo de calibracién (bit 7) se establece en cualquiera de las
palabras, el bit de fallo de calibracién (bit 9) s establece en la palabra de fallo
de médulo. La tabla lista las condiciones que establecen cada uno de los bits

de palabra.

Tag (palabra de
estado)

Bit

Evento que establece este tag

ChxCalFault

Este bit se establece si ocurre un error durante la calibracién de dicho canal que causa una calibracion
incorrecta. Este bit también establece el bit 9 en la palabra de fallo de médulo.

Underrange

Este bit se establece cuando la seial de entrada en el canal es menor o igual que la minima sefal
detectable. Para obtener més informacién sobre la minima sefial detectable para cada médulo,
consulte la pagina 50. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.

Overrange

Este bit se establece cuando la sefial de entrada en el canal es mayor o igual que la maxima sefial
detectable. Para obtener més informacién sobre la sefial detectable méxima para cada médulo,
consulte la pagina 50. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.

ChxRateAlarm

Este bit se establece cuando el régimen de cambio del canal de entrada excede el parametro Rate
Alarm configurado. Este permanece establecido mientras el régimen de cambio no baje del régimen
configurado. Si se enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava.

ChxLAlarm

Este bit se establece cuando la sefial de entrada cae por debajo del limite configurado de alarma baja.
Este permanece establecido mientras la sefial no supere el punto de disparo configurado. Si se enclava,
la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda muerta, la
alarma también permanece establecida siempre que la sefial permanezca dentro de la banda muerta
configurada.

ChxHAlarm

Este bit se establece cuando la sefial de entrada supera el limite de alarma alta configurado. Este
permanece establecido mientras la sefial no caiga por debajo del punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece establecida siempre que la sefial permanezca dentro de la
banda muerta configurada.

ChxLLAlarm

Este bit se establece cuando la sefial de entrada cae por debajo del limite configurado de alarma baja
baja. Este permanece establecido mientras la sefial no supere el punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece enclavada siempre que la sefial permanezca dentro de la banda
muerta configurada.

ChxHHAlarm

Este bit se establece cuando la sefial de entrada supera el limite configurado de alarma alta alta. Este
permanece establecido mientras la sefial no caiga por debajo del punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece enclavada siempre que la sefial permanezca dentro de la banda
muerta configurada.
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Generacion de informes de
fallo del 1756-1F8 en el modo

de nimero entero

Palabra de fallo de modulo
(ver descripcion en la pagina 77)
15 = AnalogGroupFault
10 = Calibrating
9 =(al Fault
14,13,12,& 11 noson
usados por el 1756-IF8

Palabra de fallo de canal
(ver descripcidn en la pagina 77)

7 =(h7Fault 3 =(h3Fault
6 = Ch6Fault 2 = (h2Fault
5= Ch5Fault 1=Ch1Fault
4 = (h4Fault 0 =ChOFault

8 canales usados en cableado unipolar
Cuatro canales usados en cableado diferencial
Dos canales usados en cableado diferencial de

La ilustracion presenta un ejemplo del proceso de informes de fallo del

13

N

10

9

Si se establece, cualquier bit en la palabra de fallo de canal también establece el fallo
de grupo analdgico y el fallo de grupo de entrada en |a palabra de fallo de médulo.

l

T

Un fallo de calibracién
establece el bit9enla
palabra de fallo de médulo

moédulo 1756-1F8 en el modo de nimero entero.

Cuando el modulo se esta
calibrando, se establecen todos los
bits en la palabra de fallo de canal

T

Pt

t 1

Pttt

7

6

5

4 3

2.1 0

alta velocidad

Todos comienzan en el bit 0

Palabras de estado de canal
(ver descripcion en la pagina 75)

31 =ChOUnderrange
30 = Ch0Overrange
29 =Ch1Underrange
28 =(h10verrange
27 = (h2Underrange
26 = (h20verrange
25=Ch3Underrange
24 = (h30verrange

76

23 =(h4Underrange
22 = (h40verrange
21 =(h5Underrange
20 =Ch50verrange
19 = Ch6Underrange
18 = Ch60verrange
17 = Ch7Underrange
16 = Ch70verrange

16 canales usados en cableado unipolar
Cuatro canales usados en cableado diferencial
Dos canales usados en cableado diferencial de
alta velocidad

Todos comienzan en el bit 31
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Bits de palabra de fallo de madulo 1756-1F8 — Modo de niimero
entero

En el modo de niimero entero, los bits de palabra de fallo de médulo

(bits 15-8) operan exactamente como se describe en el modo de punto
flotante. La tabla lista los tags que pueden examinarse en la 16gica de escalera
para indicar cudndo ha ocurrido un fallo:

Tag Descripcion

Fallo de grupo Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
analdgico canal. Sunombre de tag es AnalogGroupFault.

(alibrando Este bit se establece cuando se esta calibrando un canal. Cuando se establece este bit, se

establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Su nombre de tag es Calibrating.

Fallo de calibracién Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de calibracién de
canal individual. Sunombre de tag es CalibrationFault.

Bits de palabra de fallo de canal del 1756-1F8 — Modo de numero
entero

En el modo de nimero entero, los bits de palabra de fallo de canal operan
exactamente como se describe en el modo de punto flotante. La tabla lista las
condiciones que establecen todos los bits de palabra de fallo de canal.

Esta condicion establece todos los bits de | Y hace que el médulo muestre lo siguiente en los bits de
palabra de fallo de canal palabra de fallo de canal

Se estd calibrando un canal. » "“00FF” para aplicaciones de cableado unipolar
» “000F" para aplicaciones de cableado diferencial
« “0003" para aplicaciones de cableado diferencial de alta

velocidad
Ocurrié un fallo de comunicaciones entre el “FFFF” para todos los bits, independientemente de la
mddulo y su controlador propietario aplicacién
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78

Bits de palabra de estado de canal del 1756-1F8 — Modo de
numero entero

Las palabras de estado de canal tienen las siguientes diferencias cuando el
modulo 1756-1F16 se usa en el modo de niimero entero:

e Solo las condiciones de bajo rango y sobrerrango son informadas por el
modulo.

o No hay disponibles actividades en respuesta a fallo de calibracién y
alarmas, si bien el bit de fallo de calibracién en la palabra de fallo de
modulo se activa si un canal no esta debidamente calibrado.

o Hay una palabra de estado de canal de 32 bits para los ocho canales.

Cuando el bit de fallo de calibracién (bit 7) se establece en cualquiera de las
palabras, el bit de fallo de calibracién (bit 9) se establece en la palabra de fallo

de médulo. La tabla lista las condiciones que establecen cada una de las

palabras.

Tag (palabra de
estado)

Bit

Evento que establece este tag

ChxUnderrange

Bits con numeracién impar desde 31...1
(el bit 31 representa el canal 17).

Para ver una lista completa de los canales
representados por estos bits, consulte la

pdgina 75.

El bit de bajo rango se establece cuando la sefial de entrada en el canal es menor o igual que la
minima sefial detectable.

Para obtener més informacion sobre la minima sefial detectable para cada médulo, consulte la
pagina 50. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.

ChxOverrange

Bits con numeracion par desde 30...16
(el bit 30 representa el canal 0).

Para ver una lista completa de los canales
representados por estos bits, consulte la
pagina 78.

El bit de sobrerrango se establece cuando la sefial de entrada en el canal es mayor o igual que la
mdxima seial detectable.

Para obtener més informacidn sobre la sefial detectable maxima para cada médulo, consulte la
pdgina 50. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.
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Capitulo 5

Introduccion

Modulo de entradas de lazo de corriente
surtidoras (1756-1F6CIS) y mddulo de
entradas de voltaje/corriente analdgicas
aisladas (1756-1F6l)

Este capitulo describe las caracteristicas especificas del médulo de entrada de
voltaje/corriente analdgica aislada ControlLogix y el médulo de entrada de
lazo de corriente surtidora ControlLogix.

Tema Pagina
Use la fuente de alimentacion eléctrica aislada en el 1756-1F6CIS 80
Seleccione un formato de datos 81
Caracteristicas especificas de los médulos 1756-IF6l y 1756-1F6CIS 82
Use diagramas de blogues de médulos y circuitos de entradas 89
(ablee el médulo 1756-IF6CIS 91
(ablee el médulo 1756-IF6l 94
Fallo de médulo 1756-1F6CIS o 1756-IF61 y generacion de informes de estado %

IMPORTANTE

Los mddulos 1756-1F6CIS y 1756-1F6l funcionan basicamente de la
misma manera, excepto por lo siguiente:

« EI1756-IF6CIS solo funciona en el modo de corriente.

« E11756-IF6CIS ofrece una fuente de alimentacion eléctrica aislada
para cada canal que suministra alimentacién eléctrica a los
transmisores externos.

Las diferencias del modulo 1756-1F6CIS se describen en la pdgina 80.
Excepto por algunas diferencias incluidas en las descripciones, el resto

de las caracteristicas descritas en este capitulo se aplican a ambos
médulos.
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Use la fuente de
alimentacion eléctrica
aislada en el 1756-I1F6CIS

80

El médulo 1756-IF6CIS ofrece una fuente de alimentacién eléctrica interna
en cada canal. La corriente de la fuente estd limitada a 28 mA y le permite al
médulo alimentar un transmisor de dos cables directamente sin necesidad de
una fuente de alimentacidn eléctrica externa. El transmisor puede variar la
corriente a la entrada analégica en proporcién a la variable del proceso que se
estd midiendo. La inclusién de una fuente de corriente incorporada
internamente le ahorra el costo de fuentes de alimentacién eléctrica
adicionales y simplifica considerablemente el cableado de la interface a los
dispositivos de campo.

Ademais de suministrar alimentacién de lazo a los transmisores de dos cables,
el médulo también puede aceptar lazos de corriente alimentados por una
fuente externa y lazos que usen transmisores de cuatro cables.

Calculos de alimentacion eléctrica con el modulo 1756-1F6CIS

El médulo 1756-IF6CIS utiliza la fuente de alimentacidn eléctrica del
sistema (1756-Px7x) como fuente de alimentacién eléctrica de lazo. Debido a
las demandas que se imponen a dicha fuente (es decir, el médulo
1756-IF6CIS consume 7.9 W de potencia del backplane), debe tenerse
cuidado especial al calcular los requisitos de alimentacién eléctrica de los
modulos que se encuentran en el mismo chasis que un médulo 1756-IF6CIS.

Por ejemplo, cuando se usa con el controlador 1756-L55M13, puede colocar
solo ocho médulos 1756-IF6CIS en el chasis antes de exceder la capacidad de
potencia de la fuente de alimentacion eléctrica.

Otros dispositivos en el lazo de cableado

La fuente de voltaje en cada canal puede manejar una impedancia de lazo de
hasta 1000 ohms. Esto permite incluir otros dispositivos, tales como
registradores de banda de papel y medidores, en el lazo de corriente.

Para obtener mas informacidn sobre el cableado del médulo 1756-1F6CIS,

consulte la pagina 91.
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Los médulos 1756-IF6CIS y 1756-1F6] también incorporan las
caracteristicas descritas en el Capitulo 3. Consulte la tabla para obtener
informacidn sobre algunas de estas caracteristicas.

Caracteristica Pagina
Desconexién y reconexién con la alimentacién conectada (RIUP) 34
Informes de fallo de mddulo 34
Configurable por software 34
Codificacién electrénica 35
Acceso al reloj del sistema para las funciones de sello de hora 36
Sello de hora periddico 36
Maodelo productor/consumidor 36
Informacién del indicador de estado 37
Cumplimiento total con las especificaciones de Clase I, Divisién 2 37
Certificacion 37
Offset del sensor 37
Enclavamiento de alarmas 38
Seleccione un formato de El formato de datos determina el formato de los datos que retornan del

mddulo al controlador propietario y las caracteristicas que estdn disponibles
para su aplicacion. Usted selecciona un formato de datos al seleccionar un
Formato de comunicacién.

datos

Puede seleccionar uno de estos formatos de datos:
¢ Modo de ndimero entero

e Modo de punto flotante

La tabla muestra las caracteristicas disponibles en cada formato.

Data Format Funciones disponibles Caracteristicas no disponibles
Modo de nimero entero Mdltiples rangos de entrada Filtro digital
Filtro de muesca Alarmas de proceso
Muestreo en tiempo real Alarmas de régimen
Scaling
Modo de punto flotante Todas las caracteristicas N/D

Para obtener detalles sobre los formatos de datos de entrada y salida, vea la

pagina 185 en el Capitulo 10.
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Caracteristicas espeq’ficas de Latablalistalas caracteristicas especificas de los médulos 1756-IF6CIS y

los médulos 1756-1F6l y 1756-IF61. Estas caracteristicas se describen mdas adelante en esta seccidn.
1756-1F6CIS Caracteristica Pagina

Multiples rangos de entrada'” 8

Filtro de muesca 83

Muestreo en tiempo real 83

Deteccién de bajo rango/sobrerrango 84

Filtro digital 85

Alarmas de proceso 86

Alarma de régimen 87

Deteccidn de cable desconectado 88

(1) Solo el 1756-IF6l ofrece miiltiples rangos de entrada. El médulo 1756-IF6CIS solo funciona
enelrangode0...20 mA.

Multiples rangos de entrada

Usted solo puede usar el médulo 1756-IF6CIS en aplicaciones de corriente.
A diferencia de otros médulos de entradas analdgicas, este médulo no
permite seleccionar un rango de entrada. Todos los canales usan el rango de
entrada de 0...20 mA.

Sin embargo, para el médulo 1756-IF6I puede seleccionar entre una serie de
rangos de funcionamiento para cada canal en el médulo. El rango designa las
sefiales minima y mdxima que el médulo puede detectar. El mddulo
1756-1F6I ofrece multiples rangos de entrada en aplicaciones tanto de
corriente como de voltaje.

La tabla lista los posibles rangos de entrada disponibles para uso con los
mddulos 1756-IF6CIS y 1756-IF6L.

Mddulo Rangos de entrada
1756-IF6C1S 0...20mA
1756-IF61 -10...10V

0...5V

0...10v

0...20mA

Para obtener un ejemplo de como seleccionar un rango de entrada para su

médulo, consulte la pagina 185.
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Filtro de muesca

El filtro de un convertidor analégico/digital (ADC) elimina el ruido de linea
en su aplicacién para cada canal.

Seleccione el filtro de muesca més adecuado para la frecuencia de ruido
esperada en su aplicacién. Recuerde que cada tiempo de filtro afecta el tiempo
de respuesta de su mdédulo. Ademads, los ajustes de frecuencia més altos del
filtro de muesca también limitan la resolucién eficaz del canal.

IMPORTANTE 60 Hz es el ajuste predeterminado del filtro de muesca.

La tabla lista los ajustes de filtro de muesca disponibles.

Ajuste de muesca 10 Hz 50 Hz 60 Hz 100 Hz 250 Hz 1000 Hz
(predeterminado)

Tiempo de muestreo minimo (RTS) —Modo | 102 ms 22ms 19 ms 12ms 10 ms 10 ms

de ndmero entero

Tiempo de muestreo minimo (RTS) —Modo | 102 ms 25ms 25ms 25ms 25ms 25ms

de punto flotante?

0...100% tiempo de repuesta de pasom 400 ms + RTS 80 ms + RTS 68 ms + RTS 40 ms + RTS 16 ms + RTS 4ms +RTS

Frecuencia de -3dB 3Hz 13Hz 15Hz 26 Hz 66 Hz 262 Hz

Resolucién eficaz 16 bits 16 bits 16 bits 16 bits 15 bits 10 bits

(1) Elmodo de niimero entero debe usarse para valores de RTS menores que 25 ms. El valor de RTS minimo para el médulo depende del canal con el ajuste de filtro de muesca mas bajo.
(2) Eltiempo de establecimiento en el peor de los casos a 100% de un cambio de paso incluye 0...100% de tiempo de repuesta de paso mds un tiempo de muestreo de RTS.

Para ver cémo seleccionar un filtro de muesca consulte la pdgina 185.

Muestreo en tiempo real

Este pardmetro ordena al médulo que escanee sus canales de entrada 'y
obtenga todos los datos disponibles. Después de que todos los canales son
escaneados, el médulo realiza una multidifusién de los datos.

Durante la configuracién del médulo usted especifica un periodo de
muestreo en tiempo real (RTS) y un intervalo solicitado entre paquetes
(RPI). Estas dos funciones ordenan al médulo que realice una multidifusién
de datos, pero solo la funcién RTS ordena al médulo que escanee sus canales
antes de la multidifusion.

Para obtener més informacién sobre el muestreo en tiempo real, consulte la
pdgina 22. Para obtener un ejemplo de cémo establecer el régimen de RTS,

consulte la pdgina 185.
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Deteccion de bajo rango/sobrerrango

Esta funcién de alarma detecta cuando el médulo de entradas aisladas estd
operando mds alld de los limites establecidos por el rango de entrada. Por
ejemplo, si estd usando el médulo 1756-IF6I en el rango de entrada de
0...10 Vy el voltaje del médulo aumenta a 11V, la funcién de deteccién de

sobrerrango detecta esta condicion.

La tabla lista los rangos de entrada de los médulos 1756-IF6CIS y 1756-1F61

y las sefiales mas bajas/mds altas disponibles en cada rango antes de que el

modulo detecte una condicién de bajo rango o de sobrerrango.

Médulo de entrada Range Seial mas baja Seiial mas alta en el
enel rango rango
1756-IF6CIS 0mA...20mA 0mA 21.09376 mA
1756-IF6l +/-10V -10.54688 V 1054688V
0V...10V ov 10.54688 V
0v...5V ov 5.27344V
0mA...20mA 0mA 21.09376 mA
IMPORTANTE Tenga cuidado al inhabilitar todas las alarmas en el canal, ya que ello

también inhabilita la funcién de deteccién de bajo rango/sobrerrango.
Silas alarmas estan inhabilitadas, el valor de sobrerrango/bajo rango es
cero y la tnica manera de detectar una condicién de cable
desconectado es a partir del valor de entrada. Si necesita detectar una
condicién de cable desconectado, no inhabilite todas las alarmas.

Recomendamos inhabilitar solo los canales no usados a fin de no
establecer bits de alarmas innecesarios.
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Amplitud

Filtro digital

El filtro digital suaviza las transientes de ruido de datos de entrada en cada
canal de entrada. Este valor especifica la constante de tiempo de un filtro de
retardo de primer orden digital en la entrada. Este se especifica en unidades de
milisegundos. Un valor 0 (cero) deshabilita el filtro.

IMPORTANTE El filtro digital esta disponible solo en aplicaciones que usan el modo de

punto flotante.

La ecuacion de filtro digital es una ecuacién de retardo de primer orden
clasica.

[At]
Yn=Yn1+ — (X, -Y-1
At+TA U =Yy T)

Yn = Salida presente, voltaje pico filtrado (PV)

Yn-1 = Salida previa PV filtrado PV

At = Tiempo de actualizacion de canal del mddulo (segundos)
TA = Constante de tiempo de filtro digital (sequndos)

Xn = Entrada presente, PV no filtrado

Como se muestra en la ilustracién, al usar un cambio de entrada de paso para
ilustrar la respuesta del filtro, usted puede ver que cuando transcurre la
constante de tiempo del filtro digital, se alcanza el 63.2% de la respuesta total.
Cada constante de tiempo adicional logra el 63.2% de la respuesta restante.

A
100% —
— - -7 -
P -
_ -
63% = " .
P .-
P -
_ -
P
o | <1
Entrada sin filtrar
———— TA=0.01segundo
— — — TA=0.5segundo
******* TA=0.99 segundo
> 16723
0 0.01 0.5 0.9 Tiempo en sequndos

Para ver cémo establecer un filtro digital consulte la pdgina 185.
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Alarmas de proceso

Las alarmas de proceso le alertan cuando el mddulo excede los limites alto o
bajo configurados para cada canal. Es posible enclavar las alarmas de proceso.
Estas se establecen en cuatro puntos de disparo de alarma configurables.

o Altaalta
o Alta
o Baja
o Bajabaja

IMPORTANTE Las alarmas del proceso estan disponibles solo en aplicaciones que usan
el modo de punto flotante. Los valores para cada limite se introducen
en unidades de medicion escaladas.

Banda muerta de alarma

Puede configurar una banda muerta de alarma para que funcione con estas
alarmas. La banda muerta permite que el bit de estado de alarma del proceso
permanezca establecido, a pesar de que haya desaparecido la condicion de
alarma, siempre que los datos de entrada permanezcan dentro de la banda
muerta de la alarma de proceso.

La ilustracion muestra el dato de entrada que establece cada una de las cuatro
alarmas en algin momento durante el funcionamiento del médulo. En este
ejemplo, el enclavamiento estd inhabilitado; por lo tanto, cada alarma se
desactiva cuando se elimina la condicién que la haya causado.

Figura 16 -
La alarma alta alta se activa La alarma alta alta se desactiva
La alarma alta permanece activada La alarma alta permanece activada
Altaalta \j\\ ;/
B E‘ :Erm;a ata [ \_ " Laalarmaalta e desactiva
Alta ! ~ /

./: La alarma baja se desactiva
\ _____ — — — Bandas muertas de

Baja
) X / alarma
Baja baja S S R

La alarma baja se activa La alarma baja baja se desactiva
La alarma baja permanece activada La alarma baja permanece activada

43153

Para ver cémo establecer las alarmas del proceso consulte la pégina 186.
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Alarma de régimen

La alarma de régimen se activa si el régimen de cambio entre muestras de
entrada de cada canal excede el punto de disparo especificado para dicho

canal.

IMPORTANTE

La alarma de régimen esta disponible solo para aplicaciones que usan
el modo de punto flotante.

EJEMPLO

1756-1F6CIS

Si usted establece un 1756-IF6l (con escalado normal en mA) a una
alarma de régimen de 1.0 mA/s, la alarma de régimen solo se dispara
si la diferencia entre las muestras de entrada medidas cambia a un
régimen > 1.0 mA/s.

Si el RTS del médulo es 100 ms (es decir, muestreo de nuevos datos de
entrada cada 100 ms), y en el instante 0 el médulo mide 5.0 mA, y en
el instante 100 ms mide 5.08 mA, el régimen de cambio es

(5.08 mA...5.0mA)/(100 ms) = 0.8 mA/s. La alarma de régimen no
se estableceria cuando el cambio fuera menor que el punto de disparo
de 1.0 mA/s.

Si el siguiente muestreo tomado es de 4.9 mA, el régimen de cambio
es (4.9 mA-5.08 V)/(100 ms) = -1.8 mA/s. El valor absoluto de este
resultado es >1.0 mA/s; por lo tanto, se establece la alarma de
régimen. Se usa el valor absoluto porque la alarma de régimen verifica
si la magnitud del régimen de cambio esta mas alla del punto de
disparo, ya sea con una excursion positiva o negativa.

1756-1F6l

Si usted establece un 1756-IF6l (con escalado normal en volts) a una
alarma de régimen de 1.0 V/s, la alarma de régimen solo se activassila
diferencia entre las muestras de entradas medidas cambia a un
régimen > 1.0 V/s.

Si el valor de RTS del mddulo es 100 ms (es decir, muestreo de nuevos
datos de entrada cada 100 ms), y en el instante 0 el médulo mide
5.0V, y en elinstante 100 ms mide 5.08 V, el régimen de cambio es
(5.08V...5.0V)/(100 ms) = 0.8 V/s. La alarma de régimen no se
estableceria cuando el cambio fuera menor que el punto de disparo de
1.0V/s.

Si el siguiente muestreo tomado es de 4.9V, el régimen de cambio es
(4.9V...5.08V)/(100 ms) =-1.8 V/s. El valor absoluto de este
resultado es >1.0 V/s; por lo tanto, se establece la alarma de régimen.
Se usa el valor absoluto porque la alarma de régimen verifica sila
magnitud del régimen de cambio estd mds alld del punto de disparo,
ya sea con una excursion positiva o negativa.

Para ver cémo establecer la alarma de régimen consulte la pagina 186.
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Deteccion de cable desconectado

IMPORTANTE Tenga cuidado al inhabilitar todas las alarmas en el canal, ya que ello
también inhabilita la funcién de deteccién de bajo rango/sobrerrango.
Silas alarmas estan inhabilitadas, el valor de sobrerrango/bajo rango es
cero, y la tinica manera de detectar una condicién de cable
desconectado es a partir del valor de entrada. Si necesita detectar una
condicion de cable desconectado, no inhabilite todas las alarmas.

Recomendamos inhabilitar solo los canales no usados a fin de no
establecer bits de alarmas innecesarios.

Los médulos 1756-IF6CIS y 1756-IF6] le alertarin cuando se haya
desconectado un cable de uno de sus canales o se haya retirado el RTB del
mddulo. Se producen dos eventos cuando ocurre una condicidn de cable
desconectado en este mddulo.

o Los datos de entrada para dicho canal cambian a un valor escalado
especifico.

o Seestablece un bit de fallo en ¢l controlador propietario, que puede
indicar la presencia de una condicién de cable desconectado.

Puesto que el médulo 1756-IF6I puede usarse en aplicaciones de voltaje o
corriente, existen diferencias respecto a cémo puede detectarse una condicion

de cable desconectado en cada aplicacion. El médulo 1756-IF6CIS solo
puede usarse en el modo de corriente.

La tabla lista las diferencias que ocurren cuando se produce una condicién de
cable desconectado en varias aplicaciones.

Tabla 11 - Condiciones de cable desconectado en diferentes aplicaciones

Condicion de cable Aparicion

desconectado

Aplicaciones de voltaje « Los datos de entrada para dicho canal cambian al valor escalado que estd
1756-IF6l Ginicamente asociado con el valor de la sefial de sobrerrango perteneciente al rango de

funcionamiento seleccionado en el modo de punto flotante (mdximo valor
escalado posible) 0 32,767 conteos en el modo de nimero entero.

« Eltag ChxOverrange (x = nimero de canal) se establece en 1.

Aplicaciones de corriente Cuando se produce la condicion debido a que un cable estd desconectado:

« Los datos de entrada para dicho canal cambian al valor escalado que esta
asociado con el valor de la sefial de bajo rango perteneciente al rango de
funcionamiento seleccionado en el modo de punto flotante (minimo valor
escalado posible) 0-32,768 conteos en el modo de nimero entero.

« Eltag ChxUnderrange (x = nimero de canal) se establece en 1.
Cuando la condicién ocurre debido a que el bloque de terminales extraible (RTB)
se desconectd del modulo (mddulo 1756-1F6 Ginicamente):

« Los datos de entrada para dicho canal cambian al valor escalado que estd
asociado con el valor de la sefial de sobrerrango perteneciente al rango de
funcionamiento seleccionado en el modo de punto flotante (méximo valor
escalado posible) 0 32,767 conteos en el modo de nimero entero.

« Eltag ChxOverrange (x = ndmero de canal) se establece en 1.

Para obtener més informacién sobre los tags, consulte el Apéndice A.
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Capitulo 5

Use diagra mas de bloques de Estaseccién muestralos diagramas de bloques y los diagramas de circuitos de
entradas de los mddulos 1756-IF6CIS y 1756-1F6L.

modulos y circuitos de

entradas

Los detalles de los circuitos de

entradas de los médulos
1756-1F6CIS y 1756-IF6l se
proporcionan

Figura 17 - Diagrama de bloques de los médulos 1756-IF6CIS y 1756-IF6l
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Diagramas de circuitos del lado de campo

Los diagramas muestran los circuitos del lado de campo para los médulos

1756-IF6CIS y 1756-1F61.

Figura 18 - Circuito de entrada del 1756-1F6CIS

+15V

50 Q

VOUT-x 10K

IN¥I > AN\

% 11591/4W'__F0'1 uF

RTN-x @—’%, AVAVAV,

100Q 10K

Limitador
de corriente

-15V

Figura 19 - Circuito de entrada del 1756-IF6I

+15V

Puente del
modo de
corriente de 30MQ

0...20mA

1.6K

001uF " [ootpF " [ooruF

RET-x D

75K

215K

Convertidor A/D

Vref

43514

Convertidor A/D
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Capitulo 5

Cablee el
modulo 1756-IF6CIS

Figura 20 - 1756-1F6CIS — Transmisor de dos cables conectado al mddulo y el médulo proporciona
alimentacion eléctrica de lazo de 24 V(C

VOUT-1

IN-1/1

RTN-1

VOuT-3

IN-3/1

RTN-3

No se utiliza

VOUT-5

IN-5/1

RTN-5

NOTAS:
1. No conecte més de dos cables a un solo terminal.

@ 77777777 +

Transmisor
de 2 cables

VOuT-0

IN-0/1

RTN-0

VOuT-2
IN-2/I Tierra de blindaje
RTN-2

No se utiliza
VOUT-4

IN-4/1

RTN-4

43469

2. Coloque dispositivos de lazo adicionales (tales como registradores de banda
de papel) en cualquier ubicacion ‘A’ del lazo de corriente.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion independiente, no exceda el voltaje de

aislamiento especifico.
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Figura 21 - 1756-IF6CIS — Transmisor de cuatro cables conectado al médulo y una fuente de
alimentacion eléctrica externa proporcionada por el usuario que suministra alimentacién
eléctrica de lazo de 24 V(C

VOUT-1 VOUT-0
-
Nt E——
IN-1/1 IN-0/1 )
Transmisor 24\((C
de 4 cables
RTN-1 RTN-0 N B
VOUT-3 VOUT-2
IN-3/1 IN-2/1
RTN-3 RTN-2 Tierra de blindaje
No se utiliza No se utiliza
VOUT-5 VOUT-4
IN-5/1 IN-4/1
RTN-5 RTN-4
j E 43470

NOTAS:

1. No conecte mas de dos cables a un solo terminal.

2. (oloque dispositivos de lazo adicionales (tales como registradores de
banda de papel) en cualquier ubicacién ‘A’ del lazo de corriente.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion independiente, no exceda el
voltaje de aislamiento especifico.
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Figura 22 - 1756-1F6CIS — Transmisor de dos cables conectado al médulo y una fuente de alimentacion

eléctrica externa, proporcionada por el usuario que suministra alimentacion eléctrica de lazo de 24 V(C

VOUT-1

IN-1/1

RTN-1

VOuT-3

IN-3/1

RTN-3

No se utiliza

VOUT-5

IN-5/1

RTN-5

RTN-0

H@ “ jﬁ@ VOUT-0 .'@
DD e ko
@l

:

ﬁ@tﬂ@ VoUT-2

ZH@ H@ IN-2/

4H@ H@ RN-2 Tierra de blindaje
F@H@ Nose utiliza

ﬂ@”@ VOUT-4

& H@ IN-4/

@H@ RTN-4

L

D

43471

]

NOTAS:

[

1. No conecte mas de dos cables a un solo terminal.

2. Coloque dispositivos de lazo adicionales (tales como registradores de
banda de papel) en cualquier ubicacion ‘A’ del lazo de corriente.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacién independiente, no exceda el
voltaje de aislamiento especifico.
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Cablee el modulo 1756-1F6l La ilustracién muestra un ejemplo de cableado del médulo 1756-1F61.

\_A Salida de voltaje
IN-/V ‘ H@ t@ IN-OV +
N1/ “ “H@ ‘ t@ oy Dispositivo de usuario |
W\ T
RET-1 @ ‘ t@ RET-0 - Alimentacion
eléctrica
TN ﬁ externa de
N3N W@ @ -2 dispositivo
IN-3/1 ‘ t@ t@ IN-2/
e || [IED[IED] | =
No se utiliza @ @ No se utiliza
IN-5/V @ %@ IN-4/V
IN-5/1 W@ ﬂ@ IN-4/1 | Tieradeblindaje
ws || D1 | we
L
] [ 40198-M

NOTAS:

1. No conecte mas de dos cables a un solo terminal.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacién independiente, no exceda el
voltaje de aislamiento especifico.
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Figura 23 - Ejemplo de cableado de corriente del 1756-IF61 con un transmisor de cuatro

IN-O/V

IN-0/1

RET-0

IN-2/V

IN-2/1

RET-2

IN-V'y IN-I deben cablearse juntos.

+
Transmisorde 1
T -

4 cables
X

Suministro del
dispositivo

Tierra de inndaje

No se utiliza

IN-4/V

IN-4/1

RET-4

40199

Figura 24 - Ejemplo de cableado de corriente del 1756-1F6l con un transmisor de dos cables

cables
IN-IV
IN-1/1
RET-1
IN-3/V
IN-3/1
RET-3
No se utiliza
NOTAS:
1. No conecte mds de dos cables a un -5V
solo terminal.
IN-5/1
2. Coloque dispositivos de lazo
adicionales (tales como registradores RET-5
de banda de papel) en cualquier
ubicacion ‘A’
ATENCION: Si utiliza una fuente de ]
alimentacién independiente, no exceda el
voltaje de aislamiento especifico 250 V
(continuo).
IN-1V
IN-1/1
RET-1
IN-3/V
IN-3/1
RET-3
NOTAS: No se utiliza
1. No cqnecte més de dos cables a un solo N5V
terminal.
2. (oloque dispositivos de lazo adicionales IN-5/
(tales como registradores de banda de papel) RETS

en cualquier ubicacion ‘A.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion
independiente, no exceda el voltaje de aislamiento
especifico.

IN-V'y IN-I deben cablearse juntos.
IN-0/V

IN-0/1 4_: I Transmisor
+
de 2 cables 1
RET-0 ® T\_
IN-2/V Alimentacion
eléctrica de lazo
IN-2/1 suministrada
por el usuario
RET-2
No se utiliza
IN-4/V
IN-4/1
RET-4

40893
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Fallo de modulo 1756-1F6CIS

0 1756-1F6l y generacion de
informes de estado

96

Los médulos 1756-IF6CIS y 1756-IF61 multidifunden datos de estado y

fallo a los controladores propietarios/que escuchan con sus datos de canal.
Los datos de fallo se organizan de manera que usted pueda seleccionar el nivel
de resolucién deseado para examinar las condiciones de fallo.

Tres niveles de tags funcionan juntos para proporcionar mayor grado de
detalles respecto a la causa especifica de los fallos en el médulo.

La tabla lista los tags que pueden examinarse en la légica de escalera para
indicar cuando ocurre un fallo.

Tag

Descripcion

Palabra de fallo de
médulo

Esta palabra proporciona informes de resumen de fallos. Su nombre de tag es
ModuleFaults.

Palabra de fallo de
canal

Esta palabra proporciona informes de bajo rango, sobrerrango y fallo de comunicacién.
Sunombre de tag es ChannelFaults.

Palabras de estado de

Esta palabra proporciona informes de fallos por bajo rango y sobrerrango de canal

canal individual para alarmas del proceso, alarmas de régimen y fallos de calibracion. Su
nombre de tag es ChxStatus.
IMPORTANTE Existen diferencias entre los modos de punto flotante y de nimero

entero en lo que respecta a la generacién de informes de fallo de
modulo. Estas diferencias se explican en las siguientes dos secciones.
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Informes de fallo en el modo Lailustracién ofrece una descripcién general del proceso de generacién de

de punto flotante

Palabra de fallo de médulo
(ver descripcion en la pagina 98)

15 = AnalogGroupFault
14 = InGroupFault

12 = Calibrating
11=(al Fault

13 no es usado por el
1756-IF6CIS 0 1756-IF6l

Palabra de fallo de canal
(ver descripcion en la pagina 98)

5 = Ch5Fault
4 =(h4Fault
3 =(h3Fault
2 = (h2Fault
1=Ch1Fault
0= ChOFault

informes de fallo en el modo de punto flotante.

Figura 25 -

15 14 13 12 n

Cuando el mddulo se esta calibrando, se establecen

L A todos los bits en la palabra de fallo de canal

Si se establece, cualquier bit en la palabra de fallo de canal también establece el
fallo de grupo analégico y el fallo de grupo de entrada en la palabra de fallo de
mddulo.

Un fallo de calibracién
de canal establece el
fallo de calibracion en
la palabra de fallo de

madulo. Una condicidn de bajo rango y sobrerrango
— establece los bits de fallo de canal
— apropiados
Palabras de estado de canal
(una para cada canal - T ‘ ‘ ‘ ‘

ver descripcion en la pdgina 99) 7 6 5 4 3 2 1 0

7 = (hxCalFault 3 =ChxLAlarm Los bits de alarma en la palabra de estado de canal no

6 = ChxUnderrange 2= ChxHAlarm establecen bits adicionales a ningin nivel superior.

5= ChxOverrange 1=ChxLLAlarm Usted debe monitorear estas condiciones aqui.

4 = ChxRateAlarm 0 = ChxHHAlarm

41345
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Bits de palabra de fallo de médulo — Modo de punto flotante

Los bits en esta palabra proporcionan el més alto nivel de deteccién de fallo.
Una condicién diferente de cero en esta palabra revela que existe un fallo en el
modulo. Es posible realizar un examen més profundo para aislar el fallo.

La tabla lista los tags que pueden examinarse en la légica de escalera para
indicar cudndo ha ocurrido un fallo:

Tag Descripcion

Fallo de grupo Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de

analégico canal. Su nombre de tag es AnalogGroupFault.

Fallo de grupo de Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de

entrada canal. Sunombre de tag es InputGroup.

(alibrando Este bit se establece cuando se estd calibrando un canal. Cuando se establece este bit, se
establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Sunombre de tag es Calibrating.

Fallo de calibracion Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de calibracién de
canal individual. Sunombre de tag es CalibrationFault.

Bits de palabra de fallo de canal — Modo de punto flotante

Durante el funcionamiento normal del médulo, los bits en la palabras de fallo
de canal se establecen si cualquiera de los canales respectivos tiene una
condicién de bajo rango o sobrerrango. Una manera répida de comprobar si
existen condiciones de bajo rango o sobrerrango en el médulo consiste en
revisar esta palabra para determinar si hay un valor diferente de cero.

La tabla lista las condiciones que establecen todos los bits de palabra de fallo
de canal.

Condiciones para bits de palabra de fallo | Muestra

de canal
Se estd calibrando un canal. "003F para todos los bits.
Ocurri6 un fallo de comunicacion entre el 'FFFF para todos los bits

mddulo y su controlador propietario.

Su l6gica puede monitorear el bit de palabra de fallo de canal para una
entrada especifica a fin de determinar el estado de dicho punto.
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Bits de palabra de estado de canal - Modo de punto flotante

Cualquiera de las seis palabras de estado de canal, una por cada canal, muestra
una condicidn diferente de cero si ese canal en particular entr en fallo por las
condiciones listadas a continuacién. Algunos de estos bits establecen bits en
otras palabras de fallo. Cuando los bits de bajo rango y sobrerrango (bits 6 y
5) se establecen en cualquiera de las palabras, el bit apropiado se establece en

la palabra de fallo de canal.

Cuando el bit de fallo de calibracién (bit 7) se establece en cualquiera de las
palabras, el bit de fallo de calibracién (bit 11) se establece en la palabra de
fallo de médulo. La tabla lista las condiciones que establecen cada uno de los

bits de palabra.

Tag (palabra de
estado)

Bit

Evento que establece este tag

ChxCalFault

Bit7

Este bit se establece si ocurre un error durante la calibracion de dicho canal que causa una calibracién
incorrecta. Este bit también establece el bit 9 en |a palabra de fallo de médulo.

Underrange

Bit6

Este bit se establece cuando la sefial de entrada en el canal es menor o igual que la minima sefal
detectable. Para obtener mas informacion sobre la minima sefial detectable para cada médulo,
consulte la pagina 84. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.

Overrange

Bit5

Este bit se establece cuando la sefial de entrada en el canal es mayor o igual que la maxima sefial
detectable. Para obtener mds informacidn sobre la sefial detectable maxima para cada médulo,
consulte la pagina 84. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.

ChxRateAlarm

Bit4

Este bit se establece cuando el régimen de cambio del canal de entrada excede el pardmetro Rate
Alarm configurado. Este permanece establecido mientras el régimen de cambio no baje del régimen
configurado. Si se enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava.

ChxLAlarm

Bit 3

Este bit se establece cuando la sefial de entrada cae por debajo del limite configurado de alarma baja.
Este permanece establecido mientras la sefial no supere el punto de disparo configurado. Si se enclava,
la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda muerta, la
alarma también permanece establecida siempre que la sefial permanezca dentro de la banda muerta
configurada.

ChxHAlarm

Bit2

Este bit se establece cuando la sefial de entrada supera el limite de alarma alta configurado. Este
permanece establecido mientras la sefial no caiga por debajo del punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece establecida siempre que la sefial permanezca dentro de la
banda muerta configurada.

ChxLLAlarm

Bit 1

Este bit se establece cuando la sefial de entrada cae por debajo del limite configurado de alarma baja
baja. Este permanece establecido mientras la sefial no supere el punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece enclavada siempre que la sefial permanezca dentro de la banda
muerta configurada.

ChxHHAlarm

Bit0

Este bit se establece cuando la sefial de entrada supera el limite configurado de alarma alta alta. Este
permanece establecido mientras la sefial no caiga por debajo del punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece enclavada siempre que la sefial permanezca dentro de la banda
muerta configurada.
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Informes de fallo en el modo Lailustracién ofrece una descripcién general del proceso de generacién de

de nimero entero

informes de fallo en el modo de niimero entero.

Figura 26 - Proceso de generacion de informes de fallo en el modo de nimero entero

Palabra de fallo de modulo

(ver descripcion en la pagina 100)

15 = AnalogGroupFault

N 10 9 8 Un fallo de calibracion establece

el bit 11 en la palabra de fallo de

14 = InGroupFault T médulo.

12 = (alibrating

11=Cal Fault

13,10,9y8no . o o

son usados por el 1756-IFé Si se establece, cualquier bit en la palabra de fallo de canal también establece el fallo de

grupo analdgico y el fallo de grupo de entrada en la palabra de fallo de médulo.

Palabra de fallo de canal
(ver descripcién en la pagina 101)

5= Ch5Fault
4 =(h4Fault
3 =(h3Fault
2 =(h2Fault
1= Ch1Fault
0 = ChOFault

T

T T T T T Cuando el médulo se estd

5

calibrando, se establecen
41 3 2 1 0 todos los bits en la

T

palabra de fallo de canal.
t ottt

Palabras de estado de canal

\ \ \ \ \ \ \ \ \ \
13 12 N 10 9 8 7 6 5 4

15
(una para cada canal -

ver descripcién en la pagina 101)

15=ChOUnderrange 9 =Ch3Underrange

14 = Ch0Overrange 8= Ch30verrange

13 = Ch1Underrange 7= Ch4Underrange

12 = Ch10verrange 6 = Ch40verrange

11 = Ch2Underrange 5=(h5Underrange

10 = Ch20verrange 4 = (h50verrange

Las condiciones de bajo rango y sobrerrango establecen el bit de palabra
de fallo de canal correspondiente a dicho canal.

41349

Bits de palabra de fallo de modulo — Modo de niimero entero

En el modo de niimero entero, los bits de palabra de fallo de médulo
(bits 15-8) operan exactamente como se describe en el modo de punto

flotante. La tabla lista los tags que pueden examinarse en la 16gica de escalera

para indicar cudndo ha ocurrido un fallo:

Tag

Descripcion

Fallo de grupo
analdgico

Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
canal. Sunombre de tag es AnalogGroupFault.

Fallo de grupo de
entrada

Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
canal. Sunombre de tag es InputGroup.

(alibrando

Este bit se establece cuando se esta calibrando un canal. Cuando se establece este bit, se
establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Su nombre de tag es Calibrating.

Fallo de calibracidn

Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de calibracién de
canal individual. Sunombre de tag es CalibrationFault.

100 Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015



Médulo de entradas de lazo de corriente surtidoras (1756-IF6CIS) y médulo de entradas de voltaje/corriente analdgicas aisladas (1756-IF6l)  Capitulo 5

Bits de palabra de fallo de canal — Modo de nimero entero

En el modo de nimero entero, los bits de palabra de fallo de canal operan
exactamente como se describe en el modo de punto flotante. La tabla lista las
condiciones que establecen todos los bits de palabra de fallo de canal.

Condiciones para bits de palabra de fallo | Muestra
de canal

Se estd calibrando un canal "003F’ para todos los bits

Ocurrié un fallo de comunicaciones entre el
mddulo y su controlador propietario

'FFFF para todos los bits.

Su l6gica puede monitorear el bit de palabra de fallo de canal para una
entrada especifica a fin de determinar el estado de dicho punto.

Bits de palabra de estado de canal — Modo de niimero entero

La palabra de estado de canal tiene las siguientes diferencias cuando se usa en
el modo de niimero entero.
e Solo las condiciones de bajo rango y sobrerrango son informadas por el

moédulo.

o No hay disponibles actividades en respuesta a fallo de calibracién y
alarmas, si bien el bit de fallo de calibracién en la palabra de fallo de
modulo se activa si un canal no esta debidamente calibrado.

o Solo hay una palabra de estado de canal para los seis canales.

Cuando el bit de fallo de calibracién (bit 7) se establece en cualquiera de las
palabras, el bit de fallo de calibracién (bit 9) se establece en la palabra de fallo

de médulo. La tabla lista las condiciones que establecen cada una de las

palabras.
Tag (palabra de Bit Evento que establece este tag
estado)
ChxUnderrange Bits con numeracién impar desde el | Elbit de bajo rango se establece cuando la sefial de entrada en el canal es menor o igual que la minima
bit 15...bit 5 (el bit 15 representael | sefial detectable.
canal 0). Para obtener més informacién sobre la minima sefial detectable para cada médulo, consulte la
Para obtener una lista completa de | pégina 84. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.
los canales que estos bits
representan, vaya a la pagina 100.
ChxOverrange Bits con numeracion par desde el bit | El bit de sobrerrango se establece cuando la sefial de entrada en el canal es mayor o igual que la

14...bit 4 (el bit 14 representa al
canal 0).

Para obtener una lista completa de
los canales que estos bits
representan, vaya a la pdgina 100.

maxima sefial detectable.
Para obtener mds informacién sobre la sefial detectable maxima para cada médulo, consulte la

pagina 84. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.
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Notas:
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Capitulo 6

Introduccion

Modulos analdgicos de medicion de
temperatura (1756-1R6l, 1756-1T61 y
1756-1T612)

Este capitulo describe caracteristicas especificas de los médulos analdgicos
ControlLogix de medicién de temperatura. Estas unidades linealizan sus
respectivas entradas de sensor en un valor de temperatura. El 1756-IR61
utiliza ohms para las conversiones de temperatura y los dos médulos

termopares (1756-IT6I, 1756-1T612)convierten milivolts.

Tema Pagina
Seleccione un formato de datos 104
(aracteristicas de los médulos de medicion de temperatura 105
Diferencias entre los médulos 1756-1T61 y 1756-IT612 14
Use diagramas de bloques de médulos y circuitos de entradas 19
(ableado de los mddulos 12
Ejemplo de cableado del 1756-ITél 122
Ejemplo de cableado del 1756-1T612 123
Informes sobre fallos y estado 124
Informes de fallo en el modo de punto flotante 125
Informes de fallo en el modo de niimero entero 128

Estos mddulos son compatibles con las caracteristicas descritas en el

Capitulo 3. Consulte la tabla para obtener informacién sobre algunas de estas

caracteristicas.
Caracteristica Pagina
Desconexién y reconexién con la alimentacién conectada (RIUP) 34
Informes de fallo de médulo 34
Configurable por software 34
Codificacion electrénica 35
Acceso al reloj del sistema para las funciones de sello de hora 36
Sello de hora periddico 36
Modelo productor/consumidor 36
Informacién del indicador de estado 37
Cumplimiento total con las especificaciones de Clase |, Division 2 37
Certificacion 37
(alibracién en campo 37
Offset del sensor 37
Enclavamiento de alarmas 38
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Capitulo6  Mddulos analdgicos de medicion de temperatura (1756-IR6l, 1756-1T61 y 1756-1T612)

Seleccione un formato de El formato de datos determina cémo los datos retornan del médulo al
datos controlador propietario, y las caracteristicas que estan disponibles para su
aplicacion. Usted selecciona un formato de datos al seleccionar un Formato

Puede seleccionar uno de estos formatos de datos:
e Modo de ntimero entero

e Modo de punto flotante

La tabla muestra las caracteristicas disponibles en cada formato.

Data Format Caracteristicas disponibles Caracteristicas no disponibles
Modo de ndmero entero Varios rangos de entrada Linealizacion de la temperatura
Filtro de muesca Alarmas de proceso
Muestreo en tiempo real Filtro digital
La temperatura de la junta fria solo Alarmas de régimen
aparece en los mddulos 1756-1T6l y
1756-IT612
Modo de punto flotante Todas las caracteristicas N/D

IMPORTANTE El modo de niimero entero no es compatible con la conversion de
temperatura en mddulos de medicion de temperatura. Si selecciona el
modo de niimero entero, el 1756-IR6I es estrictamente un médulo de
ohms (Q) y el 1756-1T61 y el 1756-1T612 son médulos estrictamente de
milivolts (mV).

Para obtener mas informacion sobre los formatos de datos de entrada y salida,

vea la pdgina 181 en el Capitulo 10.
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Médulos analdgicos de medicion de temperatura (1756-IR61, 1756-1T61 y 1756-IT612)

Capitulo 6

Caracteristicas de los
modulos de medicion de
temperatura

La tabla lista las caracteristicas especificas de los médulos de medicion de

tcmpcratura.

Tabla 12 - Caracteristicas de los modulos de medicion de temperatura

Caracteristica Pagina
Multiples rangos de entrada 105
Filtro de muesca 106
Muestreo en tiempo real 107
Deteccidn de bajo rango/sobrerrango 107
Filtro digital 108
Alarmas de proceso 109
Alarma de régimen 110
offset de 10 ohms 110
Deteccidn de cable desconectado m
Tipo de sensor 12
Unidades de temperatura 13
Compensacién de junta fria 15

Multiples rangos de entrada

Es posible seleccionar entre una serie de rangos de funcionamiento en cada
canal en su médulo. El rango designa las senales minima y maxima que el

mddulo puede detectar.

Tabla 13 - Rangos de entrada posibles

Médulo Range

1756-IR6l 1...487Q
2...1000 Q
4...2000Q
8...4080 Q

1756-ITél y 1756-1T612 -12...78 mV

-12...30mV

Para obtener un ejemplo de como seleccionar un rango de entrada para su

médulo, consulte la pagina 185.
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Capitulo6  Mddulos analdgicos de medicion de temperatura (1756-IR6l, 1756-1T61 y 1756-1T612)

Tabla 14 - Ajustes del filtro de muesca

Filtro de muesca

El filtro de un convertidor analégico/digital (ADC) elimina el ruido de linea
en su aplicacién para cada canal.

Seleccione el filtro de muesca mas adecuado para la frecuencia de ruido

esperada en su aplicacion. Cada tiempo de filtro afecta el tiempo de respuesta
de su médulo. Ademds, los ajustes de frecuencia mas altos del filtro de muesca
también limitan la resolucidn eficaz del canal.

IMPORTANTE

60 Hz es el ajuste predeterminado del filtro de muesca.

La tabla lista los ajustes de filtro de muesca disponibles.

Ajuste de muesca 10 Hz 50 Hz 60 Hz 100 Hz 250 Hz 1000 Hz
(predeterminado)

Tiempo de muestreo minimo 102 ms 22 ms 19ms 12ms 10 ms 10 ms

(RTS— Modo de niimero entero) "

Tiempo de muestreo minimo 102 ms 25ms 25ms 25ms 25ms 25ms

(RTS—Modo de punto flotante)?

0...100% tiempo de repuesta de pasom 400 ms + RTS 80 ms + RTS 68 ms + RTS 40 ms + RTS 16 ms + RTS 4ms +RTS

Frecuencia de -3dB 3Hz 13Hz 15Hz 26 Hz 66 Hz 262 Hz

Resolucién eficaz 16 bits 16 bits 16 bits 16 bits 15 bits 10 bits

(1) Elmodo de niimero entero debe usarse para valores de RTS menores que 25 ms. El valor de RTS minimo para el médulo depende del canal con el ajuste de filtro de muesca mas bajo.
(2) Enelmodo de mV, 50 ms minimo, si esta linealizando.
(

3) Eltiempo de establecimiento en el peor de los casos a 100% de un cambio de paso incluiria 0. ..100% de tiempo de repuesta de paso mds un tiempo de muestreo de RTS.

106

Para seleccionar un filtro de muesca consulte la pigina 185.
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Muestreo en tiempo real

Este pardmetro ordena al médulo que escanee sus canales de entrada 'y
obtenga todos los datos disponibles. Después de que todos los canales son
escaneados, el médulo realiza una multidifusién de los datos.

Durante la configuracién del médulo usted especifica un periodo de
muestreo en tiempo real (RTS) y un intervalo solicitado entre paquetes
(RPI). Estas dos funciones ordenan al médulo que realice una multidifusién
de datos, pero solo la funcién RTS ordena al mddulo que escanee sus canales
antes de la multidifusion.

ara obtener mas informacién sobre el muestreo en tiempo real, consulte la
P bt f bre el t t | Ite ]
pdgina 22. Para obtener un ejemplo de cémo establecer el régimen de RTS,

consulte la pdgina 185.

Deteccion de bajo rango/sobrerrango

Esta funcién detecta cuidndo el médulo de entradas de medicién de
temperatura estd operando mds alld de los limites establecidos por el rango de
entrada. Por ejemplo, si estd usando el médulo 1756-IR61 en el rango de
entrada de 2...1000 Q y la resistencia del médulo aumenta a 1050 € la
funcién de deteccion de sobrerrango detecta esta condicion.

La tabla lista los rangos de entrada de los médulos de entradas no aisladas y las
sefiales mas bajas/mas altas disponibles en cada rango antes de que el médulo
detecte una condicidn de bajo rango o de sobrerrango.

Tabla 15 - Limites de seial alta y baja en médulos de entradas de medicion de temperatura

Mddulo de entradas Rango disponible Seiial mas baja Sefial mas alta en el
en elrango rango
1756-IR6l 1...487Q 0.859068653 Q2 507.862 2
2...1000 2Q 1016.502 Q2
4...2000 Q 4Q 2033.780 Q2
8...4020 Q 8Q 4068.392 Q
1756-1T61 y 1756-1T612 -12...30mV -15.80323 mV 31396 mV
-12...78 mV -15.15836 mV 79.241mV

IMPORTANTE Tenga cuidado al inhabilitar todas las alarmas en el canal, ya que ello
también inhabilita la funcién de deteccién de bajo rango/sobrerrango.
Silas alarmas estan inhabilitadas, el valor de sobrerrango/bajo rango es
cero y la tnica manera de detectar una condicién de cable
desconectado es a partir del valor de entrada. Si necesita detectar una
condicién de cable desconectado, no inhabilite todas las alarmas.

Recomendamos inhabilitar solo los canales no usados a fin de no
establecer bits de alarmas innecesarios.
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Amplitud

Filtro digital

IMPORTANTE El filtro digital esta disponible solo en aplicaciones que usan el modo de

punto flotante.

El filtro digital suaviza las transientes de ruido de datos de entrada en cada
canal de entrada. Este valor especifica la constante de tiempo para un filtro de
retardo de primer orden digital en la entrada. Este se especifica en unidades de
milisegundos. Un valor de 0 inhabilita el filtro.

La ecuacion de filtro digital es una ecuacién de retardo de primer orden
clasica.

[At]

Yn=Yn-1+ Xy —Yy-1)

At+TA

Yn = salida presente, voltaje pico filtrado (PV)

Yn-1 = Salida previa PV filtrado PV

At = Tiempo de actualizacion de canal del mddulo (segundos)
TA = Constante de tiempo de filtro digital (sequndos)

Xn = Entrada presente, PV no filtrado

Al usar un cambio de entrada de paso para ilustrar la respuesta del filtro, usted
puede ver que cuando transcurre la constante de tiempo del filtro digital, se
alcanza el 63.2% de la respuesta total. Cada constante de tiempo adicional
logra el 63.2% de la respuesta restante.

A
100% —
— - /,////7‘7\
P -
_
63% = -7
P
P
_ .
P
o | ot
Entrada sin filtrar
—— TA=001s
— — — TA=05s
******* TA=099s
16723
0 0.01 0.5 0.9 Tiempo en segundos

Para ver cémo establecer el filtro digital consulte la pagina 185.
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Alarmas de proceso

La alarmas de proceso le alertan cuando el médulo excede los limites alto o
bajo configurados para cada canal. Es posible enclavar las alarmas de proceso.
Estas se establecen en cuatro puntos de disparo de alarma configurables.

o Altaalta
o Alta
o Baja
o Bajabaja

IMPORTANTE Las alarmas del proceso estan disponibles solo en aplicaciones que usan
el modo de punto flotante. Los valores para cada limite se introducen
en unidades de medicion escaladas.

Banda muerta de alarma

Puede configurar una banda muerta de alarma para que funcione con estas
alarmas. La banda muerta permite que el bit de estado de alarma del proceso
permanezca establecido, a pesar de que haya desaparecido la condicion de
alarma, siempre que los datos de entrada permanezcan dentro de la banda
muerta de la alarma de proceso.

La ilustracion muestra los datos de entrada que establecen cada una de las
cuatro alarmas en algiin momento durante el funcionamiento del médulo. En
este ejemplo, el enclavamiento estd inhabilitado; por lo tanto, cada alarma se
desactiva cuando se elimina la condicién que la haya causado.

La alarma alta alta se activa La alarma alta alta se desactiva
La alarma alta permanece activada La alarma alta permanece activada
Alta alta \j\\ /
I d
La alarma alta La alarma alta se desactiva
se activa
Alta

a—— Rango de entrada normal

La alarma baja se activa k La alarma baja se desactiva
Baja I &( _____ — — — Bandas muertas de alarma

Baja baja _ I\

La alarma baja baja se activa “La alarma baja baja se desactiva

La alarma baja permanece activada La alarma baja permanece activada 153

Para ver como establecer las alarmas del proceso consulte la pdgina 185.
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Alarma de régimen

IMPORTANTE Usted debe usar el software RSLogix 5000, version 12 o posterior, y el
firmware del mddulo revision 1.10 o posterior, a fin de usar la alarma de
régimen para una entrada diferente a ohms en el médulo 1756-IR61 y
una entrada diferente a milivolts en los mddulos 1756-IT6l y
1756-1T612.

La alarma de régimen se activa si el régimen de cambio entre muestras de
entrada de cada canal excede el punto de disparo especificado para dicho
canal. Esta funcidn solo estd disponible en aplicaciones que usan punto
flotante.

EJEMPLO Si usted establece un médulo 1756-1T612 (con escalado normal en
grados centigrados) a una alarma de régimen de 100.1°C/s, la alarma
de régimen solo se activa si la diferencia entre las muestras de entrada
medidas cambia a un régimen > 100.1 °C/s.

Si el valor de RTS del mddulo es 100 ms (es decir, el muestreo de nuevos
datos de entrada cada 100 ms), y en el instante 0 el médulo mide
355°C, y en el instante 100 ms mide 363 °C, el régimen de cambio es
(363...355°C)/(100 ms) = 80 °(/s. La alarma de régimen no se
estableceria cuando el cambio fuera menor que el punto de disparo de
100.1°C/s.

Si el siguiente muestreo tomado es de 350.3 °C, el régimen de cambio
es(350.3...363 °C)/(100 ms) =-127 °C/s. El valor absoluto de este
resultado es > 100.1 °C/s; por lo tanto, se establece la alarma de
régimen. Se usa el valor absoluto porque la alarma de régimen verifica
si la magnitud del régimen de cambio esta mas alla del punto de
disparo, ya sea con una excursién positiva o negativa.

Para ver cémo establecer la alarma de régimen consulte la pagina 185.

offset de 10 ohms

Con esta caracteristica, puede compensar un error pequeno de offset en un
RTD de cobre de 10 €. Los valores oscilan de -0.99...0.99 € en unidades de

0.01 € Por ejemplo, si la resistencia de un RTD de cobre que se utiliza con un

canal es 9.74 Q a 25 °C, usted introducirfa -0.26 en este campo.

Para ver como establecer el offset de 10 ohms, consulte la pigina 189.
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Deteccion de cable desconectado

Los médulos de medicién de temperatura ControlLogix le alertan cuando un
cable se ha desconectado de uno de sus canales. Cuando ocurre una condicién
de cable desconectado, se producen dos eventos:
o Los datos de entrada para dicho canal cambian a un valor escalado
especifico.
e Sec establece un bit de fallo en el controlador propietario, que puede
indicar la presencia de una condicién de cable desconectado.

IMPORTANTE Tenga cuidado al inhabilitar todas las alarmas en el canal, ya que ello
también inhabilita la funcién de deteccién de bajo rango/sobrerrango.
Silas alarmas estan inhabilitadas, el valor de sobrerrango/bajo rango es
cero, y la tinica manera de detectar una condicién de cable
desconectado es a partir del valor de entrada. Si necesita detectar una

condicion de cable desconectado, no inhabilite todas las alarmas.

Recomendamos inhabilitar solo los canales no usados a fin de no
establecer bits de alarmas innecesarios.

Puesto que estos médulos pueden usarse en varias aplicaciones, existen
diferencias cuando se detecta una condicidn de cable desconectado en cada
aplicacion. La tabla lista las diferencias que ocurren cuando se produce una

condicién de cable desconectado en varias aplicaciones.

Tabla 16 - Condicion de cable desconectado

En esta aplicacion

Lo siguiente causa una condicion de cable
desconectado

Y si se detecta la condicion de cable desconectado, ocurre lo siguiente

Méddulo 1756-IR6l en
aplicaciones de temperatura

Uno de los siguientes:

1. Cuando se pierde solo el cable conectado al terminal A.

2. Cuando cualquier otra combinacion de cables estan
desconectados del mddulo.

Consulte la pagina 121 para ver un diagrama de
cableado.

Sila posibilidad ndmero 1 (en la columna anterior) es la causa:

« Los datos de entrada para el canal cambian al mas alto valor escalado de
temperatura asociado con el tipo de RTD seleccionado.
« Eltag ChxOverrrange (x = nimero de canal) se establece en 1.

Sila posibilidad nimero 2 (en la columna anterior) es la causa:
« Los datos de entrada para el canal cambian al mas bajo valor escalado de

temperatura asociado con el tipo de RTD seleccionado.
« Eltag ChxUnderrange (x = ndmero de canal) se establece en 1.

Mddulo 1756-IR6l en
aplicaciones de ohms

Uno de los siguientes:

1. Cuando se pierde solo el cable conectado al terminal A.

2. Cuando cualquier otra combinacion de cables estan
desconectados del mddulo.

Consulte la pdgina 121 para ver un diagrama de
cableado.

Sila posibilidad ndmero 1 (en la columna anterior) es la causa:

« Los datos de entrada para el canal cambian al més alto valor de ohms
escalado que estd asociado con el rango de ohms seleccionado.
« Eltag ChxOverrange (x = nimero de canal) se establece en 1.

Sila posibilidad ndmero 2 (en la columna anterior) es la causa:
« Los datos de entrada para el canal cambian al més bajo valor de ohms

escalado que estd asociado con el rango de ohms seleccionado.
« Eltag ChxUnderrange (x = ndmero de canal) se establece en 1.

Mddulo 1756-1T6l 0
1756-1T612 en aplicaciones
de temperatura

Mddulo 1756-1T6l 0
1756-1T612 en aplicaciones
de milivolts

Un cable esté desconectado del mddulo.

« Los datos de entrada para el canal cambian al mds alto valor de temperatura
escalado que estd asociado con el tipo de termopar seleccionado.

» Eltag ChxOverrange (x = niimero de canal) se establece en 1.

« Los datos de entrada para el canal cambian al valor escalado que estd
asociado con el valor de la sefial de sobrerrango perteneciente al rango de
funcionamiento seleccionado en el modo de punto flotante (maximo valor
escalado posible) 0 32,767 conteos en el modo de nimero entero.

« Eltag ChxOverrange (x = nimero de canal) se establece en 1.
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Tipo de sensor

Tres mddulos analédgicos, el RTD (1756-IR6I) y los termopares (1756-IT6l y
1756-IT612), permiten configurar un tipo de sensor para cada canal que
linealiza la sefal analdgica a un valor de temperatura. El médulo RTD
linealiza ohms a temperatura y los médulos de termopar linealizan milivolts a
temperatura.

IMPORTANTE Los mddulos tipo sensor solo pueden linealizar sefiales a valores de
temperatura en el modo de punto flotante.

La tabla lista los sensores que estin disponibles para su aplicacion.

Tabla 17 - Sensores disponibles para los médulos de medicion de temperatura

Médulo Sensores o termopares disponibles

1756-IR61 10 Q2 - Tipo cobre 427.

100 €2 - Tipos platino 385, platino 3916 y niquel 618.
120 €2 - Tipos niquel 618 y niquel 672.

200 Q - Tipos platino 385, platino 3916 y niquel 618.
500 €2 - Tipos platino 385, platino 3916 y niquel 618.
1000 €2 - Tipos platino 385 y platino 3916.

1756-1Tel B,EJKRSTN,C

1756-1T612 B,E J, KRS TN,CD, TXK/XK (L).

Cuando usted selecciona cualquiera de los tipos de sensor o termopar
(listados en la tabla) durante la configuracién, el software RSLogix 5000
utiliza los valores predeterminados en el cuadro de escalado.

Tabla 18 - Seiales y valores de medicion predeterminados en RSLogix 5000

1756-IR61 1756-1T6l y 1756-1T612
Sefial baja =1 Medicién baja =1 Sefial baja =-12 Medicion baja = -12
Sefial alta = 487 Medicion alta = 487 Sefial alta=78 Medicion alta =78

IMPORTANTE El modulo envia de vuelta valores de temperatura dentro de todo el
rango del sensor, siempre que el valor de sefial baja sea igual al valor de
medicién baja y el valor de sefial alta sea iqual al valor de medicidn alta.
Los nimeros reales usados en los campos de sefiales y de ingenieria son
irrelevantes siempre que sean iguales.

La tabla muestra el rango de temperatura para cada tipo de sensor 1756-IR61.

Tabla 19 - Limites de temperatura para tipos de sensor 1756-IR6l

Sensor 1756-IR6I Cobre 427 | Niquel 618 | Niquel 672 | Platino 385 Platino 3916

Baja temperatura -200.0°C -60.0 °C -80.0°C -200.0°C -200.0°C
-328.0°F -76.0 °F -112.0°°F -328.0°F -328.0°F

Alta temperatura 260.0 °C 250.0°C 320.0°C 870.0°C 630.0 °C
500.0 °F 482.0 °F 608.0 °F 1598.0 °F 1166.0 °F

Para ver como seleccionar un tipo de sensor RTD, consulte la pigina 189.
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La tabla muestra el rango de temperatura para cada tipo de sensor 1756-1T6I
y 1756-IT6I2.

Tabla 20 - Limites de temperatura para tipos de sensor 1756-1T6l y 1756-1T612

Termopar B C E ) K N R S T DM | TXK/XK (L)
Baja temperatura 300.0°C 0.0 °LC -270.0°C -210.0°C -270.0°C -270.0°C -50.0 °C -50.0 °C -270.0°C 0°C -200°C
572.0°°F 32.0°F -454.0 °F -346.0 °F -454.0 °F -454.0 °F -58.0 °F -58.0 °F -454.0 °F 32.0°F -328°F
Alta temperatura 1820.0°C | 2315.0°C 1000.0 °C 1200.0 °C 1372.0°C 1300.0 °C 1768.1°C 1768.1°C | 400.0°C 2320°C 800 °C
3308.0 °F 4199.0 °F 1832.0 °F 2192.0 °F 2502.0 °F 2372.0°F 3215.0°F 3215.0°F 752.0 °F 4208 °F 1472 °F

(M

Los tipos de sensor D y L estan disponibles solo en el médulo 1756-1T612.

IMPORTANTE La tabla lista los limites de temperatura para sensores que usan el
rango de -12...78 mV tnicamente. Cuando se usa el rango de
-12...30 mV, los limites de temperatura se truncan al valor de
temperatura que corresponde a 30 mV.

Para ver como seleccionar un tipo de sensor de termopar, consulte la

pagina 190.

Unidades de temperatura

Los médulos 1756-IR6I, 1756-1T6l y 1756-1T6I2 ofrecen la opcidn de
trabajar con grados Centigrados o Fahrenheit. Esta opcion afecta todos los
canales por médulo.

Para ver como seleccionar unidades de temperatura, consulte la pigina 189.

Conversion de seial de entrada a conteo de usuario

El modo de nimero entero no es compatible con la conversién de
temperatura en moédulos de medicién de temperatura. Sin embargo, este
modo puede ser usado por los médulos 1756-IT6l y 1756-1T6I2 para

calcular conteos de usuario para ambos rangos de milivolts disponibles.

Las férmulas de linea recta que pueden usarse para calcular o programar una
instruccién Compute (CPT) se muestran en la tabla.

Rango disponible Formula de conteo de usuario

-12...30mV y = 1388.4760408167676x-10825.593777483234
donde y = conteos; x =mV

-12...78mV y =694.2314015688241x-22244.5904917152
donde y = conteos; x =mV

Por ejemplo, si tiene 24 mV en el rango de -12...30 mV, los conteos de
usuario = 22498. Conteos = -20856 para 2 mV en el rango de -12...78 mV.

Para consultar una tabla con los valores relacionados, remitase a la nota
técnica identificada con el ID 41567 en la Knowledgebase, bajo el titulo
ControlLogix 1756-1T6I and 1756-1T6I2 mV Input Signal to User Count

Conversion.
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Calculos de longitud de cable

Laregla para determinar la maxima longitud de los conductores del termopar
sin error consiste en hacer que el error de longitud de los conductores sea
menor que la mitad de la resolucién del médulo. Con este nivel de error, no se
observa el error ni se requiere recalibracion.

La resolucion para los médulos 1756-IT61 y 1756-IT6I2 es, respectivamente:

rango de -12...30 mV = 0.7 uv/bit
rango de -12...78 mV = 1.4 uv/bit

Segun el esquema de la pagina 120, la fuga del médulo por la corriente de
cable abierto es la resistencia de aceleracién/voltaje de desviacion = 0.44 V /
20 MQ =22 nA. Por tanto, la resistencia de lazo de termopar méxima es la
suma de la resistencia de lazo total = ambos conductores.

Usando esta ecuacion, para el rango de -12...30 mV, la maxima resistencia
de los conductores es 16 £ para un error maximo de media resolucién

(1/2*(0.7 uv/bit)/22 nA).

En el rango de -12...78 mV, la méxima resistencia de los conductores es 32 Q
para un error maximo de media resolucién (1/2*(1.4 uv/bit)/22 nA).

Para obtener mas informacidn, consulte la nota técnica identificada con el
ID 59091 en la Knowledgebase, bajo el titulo 1756-1T6I and 1756-1T612
Thermocouple Lead Length Calculations.

Los médulos 1756-1T6l y 1756-IT6I2 son compatibles con termopares con
conexién a tierra y sin conexidn a tierra. Sin embargo, ademds de ofrecer
acceso a dos tipos de termopares méds (D y TXK/XK [L]), el médulo
1756-IT6I2 ofrece lo siguiente:

e mayor exactitud de compensacién de junta fria

o mayor exactitud del médulo
Consulte pdgina 118 para obtener més detalles.

Sibien el médulo 1756-1T6I puede informar las diferencias de temperatura
de junta fria entre canales hasta un maximo de 3 °C con respecto ala
temperatura real, el médulo 1756-IT612, debido a que tiene dos sensores de
junta fria (C]JS), reduce la posibilidad de error de junta friaa 0.3 °C con
respecto a la temperatura real.

Es importante que verifique que el CJS esté instalado local o remotamente, y
que esté habilitado segtin la configuracién de canales del médulo. Siel CJS no
estd instalado o si los conductores de cableado del sensor no estdn correctos
(por ejemplo, conductores intercambiados a la entrada de la tarjeta de
termopar), existe la posibilidad de fluctuacién de temperatura negativa o
positiva cuando el sensor del termopar se calienta.
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La tabla lista los errores de junta fria con respecto a la temperatura real, de
acuerdo al tipo de compensacién de junta fria usado.

Tabla 21 - Tipos de compensacion de junta fria

Si usa este modulo | Con este tipo de compensacion de El error de junta fria con respectoala
junta fria temperatura real es

1756-1T612 Dos sensores de junta fria en un RTB +/-0.3°C(0.54 °F)

1756-1T612 IFM +/-0.3°C(0.54 °F)

1756-ITel Un sensor de junta fria en un RTB +/-3.2°C(5.76 °F), max")

1756-ITél IFM +/-0.3°C(0.54 °F)

(1) Elerror de junta fria varia para cada canal, pero 3.2 °C (5.76 °F) es el maximo error que cualquier
canal mostrara.

Compensacion de junta fria

Al usar los mddulos de termopar (1756-1T61y 1756-1T612), usted debe
considerar el voltaje adicional que puede alterar la sefial de entrada. Se genera
un pequefio voltaje en la junta de los cables de campo del termopar y las
terminaciones de tornillos de un RTB o IFM. Este efecto termoeléctrico
altera la sefial de entrada.

Para compensar exactamente la sefial de entrada del médulo, debe usar un
sensor de junta fria (CJS) para tener en cuenta el aumento de voltaje. Puesto
que existen diferencias si elige conectar sensores mediante un RTB o IFM,
debe configurar el médulo (mediante el software RSLogix 5000) para
trabajar con el tipo de CJS usado en su aplicacién.

Conexidn de un sensor de junta fria mediante un bloque de terminales extraible

Cuando usted conecta un CJS al médulo de termopar mediante un RTB,
ocurre lo siguiente, de acuerdo al tipo de médulo:

o Elmddulo 1756-IT6I usa un CJS en el centro del médulo y calcula la
desviacion de temperatura en otro lugar en el conector.

o Elmddulo 1756-IT6I2 utiliza dos CJS en la parte superior e inferior

del mddulo y calcula la temperatura en los terminales de entrada de
cada canal; este uso de multiples sensores resulta en mayor exactitud.
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Si usted conecta un CJS mediante un RTB, configure el médulo como se
muestra en la ficha Module Properties Configuration.

Il Module Propetrties: Local:1 {1756-1T6I2 1.1)

Generall Connectionl Module Info Configuration IAIarm Configurationl Calibrationl Backplanel

Temperature Units:

r~ Channel
I oo | 2 | 3 | 4 | 5 | Input Farge: |-12m‘v"t0?8m\-" i
Sensor Type: ImV [hione) j
Scaling .
5 Offzet: IU-U
High Signal: High Engineerning: Ensaroiise
I?B.U v = I?B.U Muatch Filter: IBU Hz 'l
Leow Signal: Low Engineering: Digital Filter: 0 S ms
|-12.IJ m¥ = |-120
RTS:  [100 [ ColdJunction Disable  Cold Junction Offset:

o ms o :
e i I ; C
o [Felie Fahrenheit IA Remate CJ Compensation

Statuz: Offline

Ok, I Cancel

Aoply | Help |

Deje ambos cuadros desmarcados.

Vea la pdgina 117 para averiguar como conectar un CJS a cualquiera de los
mddulos de termopar.

Conexidn de un sensor de junta fria mediante un mddulo de interface

Los IFM utilizan una barra isotérmica para mantener una temperatura fija en
todas las terminaciones del médulo. Al usar el IFM, recomendamos que lo

monte de manera que la barra de aluminio anodizado negra quede en
posicién horizontal.

Si conecta un CJS mediante un IFM, configure el médulo como se muestra
en la ficha Module Properties Configuration.

Il Module Properties: Local:1 {1756-IT6I2 1.1) x|

Generall Eonnectionl Maodule Info  Configuration® |Alarm Eonfigurationl Ealibrationl Backplane'

=
Temperature Units: * Celziuz " Fahrenheit

¥ FRemote C) Compensation
A

i~ Channel
I D112 34|65 Input Range: |-1 2w to 78 my 'I
Senzor Type: I i [hone) A I
Scaling . I
S Offgat: 0o
High Signal: High Engineering: EnEarEiisE
|?a.0 m = |?a.0 Motch Filter: |sn Hz -]
Law Signal: Law Engineering: Digital Filter: o o ms
|-12.u m = |-12.n
RTS: 100 s [~ ColdJunction Disable  Cold Junction Offset:

I 0o T

Status: Offline

ak I Cancel Apply | Help |

Marque el cuadro Remote CJ Compensation.
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Lengiietade
espada

Conexidn de un sensor de junta fria al mddulo 1756-1T6l

Usted debe conectar el CJS al médulo 1756-IT6I en los terminales 10y 14.
Para facilitar la instalacién, cablee el terminal n.° 12 (RTN-3) antes de
conectar el sensor de junta fria.

Orejeta de lﬁ
terminal \j;m

/ 16

(able

20908-M

Comuniquese con su distribuidor local o con el representante de ventas de
Rockwell Automation para hacer un pedido de sensores adicionales.

Conexidn de un sensor de junta fria al médulo 1756-1T6/2

Debe conectar dos CJS al 1756-1T612 al utilizar un RTB. EI CJS adicional
ofrece mayor exactitud al medir la temperatura en el médulo. Conecte los
sensores de junta fria a los terminales 3, 4, 17, 18 como se muestra en las
ilustraciones.

Terminales 3, 4

Terminales 17, 18

T 0

Cable

Lengiietade
espada

—

CIEIE]

I
I

D

m@m

s

Zle

Comuniquese con el distribuidor local o con el representante de ventas de
Rockwell Automation para hacer un pedido de sensores adicionales.
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Capitulo6  Mddulos analdgicos de medicion de temperatura (1756-IR6l, 1756-1T61 y 1756-1T612)

Opcidn de inhabilitacion de junta fria

El cuadro Cold Junction Disable en la ficha Module Properties
Configuration inhabilita la compensacién de junta fria en todos los canales
del mddulo. Normalmente esta opcién se usa solo en sistemas que no tienen
efecto termoeléctrico como, por ¢jemplo, en equipos de prueba en un
laboratorio controlado.

En la mayoria de las aplicaciones, recomendamos que no use la opcion de
inhabilitacién de junta fria.

Opcion de offset de junta fria

El cuadro Cold Junction Offset en la ficha Module Properties Configuration
permite hacer ajustes a nivel de todo el médulo para los valores de
compensacion de junta fria. Si usted sabe que sus valores de compensacion de
junta fria son constantemente inexactos hasta cierto punto, por cjemplo,
1.2°C (2.16 °F), usted puede escribir el valor en el cuadro para tener en
cuenta esta inexactitud.

Mayor exactitud del modulo

El 1756-IT6I2 ofrece mejores especificaciones de deriva térmica de la
gananciay error de médulo dentro del rango de temperatura, en comparacion
con el médulo 1756-IT6I. La tabla resalta las diferencias.

N.° de cat. Deriva térmica de la Error del médulo dentro del rango de
ganandia temperatura'’

1756-1T61 80 ppm 0.5%

1756-1T612 25 ppm 0.15%

(1) Para obtener una explicacion mds detallada de esta especificacion consulte el Apéndice D.
Para conocer las especificaciones mds recientes del médulo de E/S,

consulte 1756 ControlLogix I/O Modules Technical Specifications,
publicaciéon 1756-TD002.
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Méddulos analdgicos de medicion de temperatura (1756-IR61, 1756-1T61 y 1756-IT612)

Capitulo 6

Use diagra mas de bloques de Estaseccién muestralos diagramas de bloques y los diagramas de circuitos de

modulos y circuitos de

entradas

entradas de los médulos 1756-IR61, 1756-1T6l y 1756-1T6I12.

Figura 27 - Diagrama de bloques de médulos 1756-1R6l, 1756-1T61 y 1756-1T612

Este diagrama muestra dos canales. Hay seis canales en los mddulos de medicion de temperatura.

Los detalles de los circuitos de

Lado del backplane

1 Graitode | Gircuito
| desactivacion [~ RIUP
<— (onvertidor de (C-CC
<+ de(CLC +5V del
I sistema
Optoacop-
ladores
|
|
! Micro <> Ml g S
controlador backplane
|
<— (Convertidor
<« de(C-CC
1
Optoacop-
ladores

entrada de detector resistivo
de temperatura (RD) y de Lado de campo
termopar se muestran en la
pégina 120.
Alimentacion
eléctrica aislada
Canal 0 Convertidor A/D
Vref
_______________________ 1
Alimentacion
eléctrica aislada
Canal 1 Convertidor A/D
Vref
(Canal con Convertidor A/D
compensacion O 276 V—
. . Vref
de junta fria Dispositivo sensor de
temperatura
IMPORTANTE:  El canal con compensacion de junta fria (CJC) se usa en

los mddulos de termopar Ginicamente. El médulo
1756-IT6l tiene un canal con CJCy el médulo
1756-IT612 tiene dos canales con CJC.

EEPROM
en serie

= == == == = m = Ajslamiento de canales
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Capitulo6  Mddulos analdgicos de medicion de temperatura (1756-IR6l, 1756-IT6l y 1756-1T612)

Diagramas de circuitos del lado de campo

Los diagramas muestran los circuitos del lado de campo de los médulos

1756-IR61, 1756-IT6l1, y 1756-1T612.

Figura 28 - Circuito de entrada del 1756-IR6l

RTD de 3 cables i | Corriente de excitacion de
Rwire (A) :ﬁ IN-0/A 594 uA (todos los rangos)
o+—N\ NV > ’ ‘
- + V_RTD + 2 (Vwire) V_RTD + 2 (Vwire) — 2Vwire =V_RTD
! Ganancia=1 +
i lexc T i
Rwire (C) g_o /C Convertidor A/D
- O +/\/\/\/ N ¢ | i ,_Vref
o ¥ D
. i IN-0/B Vwire = lexc x Rwire |
Rwire para cable B no tiene efecto
porque B es un cable de deteccion con Ganandia=2
cero corriente de excitacion. 3497
Figura 29 - Circuito de entrada del 1756-1T61 y 1756-1T612
+0.44V +2.5V
20MQ 1.96 K
IN-0/A 25K 5K 383 .
> AN\ AN\ Convertidor A/D
Vref
. Ganancia =30
12a78my 0.002 uF 0.22uF
—
RTN-0/C 47

120
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Médulos analdgicos de medicién de temperatura (1756-IR6l, 1756-1T61 y 1756-IT612) ~ Capitulo 6

Cableado de los modulos

Las ilustraciones muestran ejemplos de cableado de los mddulos 1756-IR6]1,

1756-1T6L y 1756-IT612.

Figura 30 - Ejemplo de cableado de RTD de 3 cables en el 1756-IR61

IN-1/A IN-0/A
NOTAS: @ @

1. No conecte mds de dos cables a un solo terminal. IN-1/B @ @ IN-0/B
ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion RTN-1/C @ @ RTN-0/C
independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico. g

IN-3/A IN-2/A
[l
IN-3/B IN-2/B
B || MDD |
RTN-3/C €D 1ED)] | rmvarc
No se utiliza @ @ No se utiliza
IMPORTANTE:  En aplicaciones con IN-5/A ‘ t@ ‘ ﬁ@ IN-4/A
resistencias de dos H 2
cables, incluida la IN-5/8 ‘ t@ ‘ ﬁ@ IN-4/8
calibracion, aseguirese [2 -
de que IN-x/By RTN-1/C RS/C || TED) ||| R
queden cortocircuitadas \
oMo se muestra. /2

NOTAS:

1. No conecte mas de dos cables a un solo

terminal.

2. El cableado es exactamente igual que el del
RTD de 3 cables; uno de los cuales queda

abierto.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacién
independiente, no exceda el voltaje de aislamiento

especifico.

Figura 31 - Ejemplo de cableado de RTD de 4 cables en el 1756-1R6l

RTD de 3 cables

Tierra de blindaje

~

20972-M

(

IN-1/A 2@ @ IN-0/A
IN-1/B @ @ IN-0/B
RTN-1/C RTN-0/C
i
v || 1S [ED) |
IN-3/B “ lt@ “ H@ IN-2/B
RTN-3/C -
Lﬁj@ @ RTN-2/C
No se utiliza ‘ t@ ‘ ﬁ@ No se utiliza
[16 [ 15
IN-5/A -
H@ “ u@ IN-4/A
IN-5/B ‘ t@ ‘ ﬁ@ IN-4/B
RTN-5/C “ E@ “ H@ RTN-4/C
=25
] []
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Capitulo6  Mddulos analdgicos de medicion de temperatura (1756-IR6l, 1756-IT6l y 1756-1T612)

Figura 32 - Ejemplo de cableado del 1756-1Té6l

. +
IN-1 t@ 1ED)| | Mo S
N li N li
0 se utiliza t @ t@ 0se utiliza 3_
RIN-1 E@:) t@ RTN-0 Vammv -
Orejeta de terminal IN-3 t@ t@ IN-2 Termopar
10
ensor de ' -0+ t@ F@ No se utiliza
junta fria . )
RTN-3 tw@ R@:) ZTN 2 l
e (JC- 0se utiliza
——cc| | [EDIED
Cable IN-5 tm@ F@ IN-4
No se utili No se utili
0 Se utifiza tgeﬂ:) E@ 0 se utiiza
N()“\51:. No conecte mds de dos cables a un solo terminal. e t@ t@ i
ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion £
independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico.
D D 20969-M

122 Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015



Médulos analdgicos de medicién de temperatura (1756-IR6l, 1756-1T61 y 1756-T612) ~ Capitulo 6
Figura 33 - Ejemplo de cableado del 1756-1T612
Sensor de junta fria
Cable Lengiieta de espada
2 1
No se utiliza t@ t@ No se utiliza
3 Termopar
ac ac+
O .
5 s— | ___
—RINO t@ t@ IN-0 :
I -
RTN-1 t@ t@ IN-1 >
i 9
RTN-2 t@ t@ IN-2 -
\L__ AL
12 11 _
RIN-3 t@ t@ IN-3
) T
RTN-4 t@ t@ IN-4
5 T
RIN-5 t@ t@ IN-5
8 17
ae- %}: U+
20 19
No se utiliza t@ t@ No se utiliza
4 \
NOTAS:
1. No conecte més de dos cables a un solo . el
) Sensor de junta A
terminal. (able fiia Lengiieta de espada
ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacién
independiente, no exceda el voltaje de aislamiento
especifico.
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Capitulo6  Mddulos analdgicos de medicion de temperatura (1756-IR6l, 1756-1T61 y 1756-1T612)

Informes sobre fallos y Los médulos 1756-IR6I, 1756-1T61 y 1756-1T612 multidifunden datos de

estado estado y fallo a los controladores propietarios y/o que escuchan con sus datos
de canal. Los datos de fallo se organizan de manera que usted pueda
seleccionar el nivel de resolucion deseado para examinar las condiciones de

fallo.

Tres niveles de tags funcionan juntos para proporcionar mayor grado de
detalles respecto a la causa especifica de los fallos en el médulo.

La tabla lista los tags que pueden examinarse en la légica de escalera para
indicar cuando ha ocurrido un fallo:

Tabla 22 - Tags de palabra de fallo

Tag Descripcion

Palabra de fallo de Esta palabra proporciona informes de resumen de fallos. Su nombre de tag es
mddulo ModuleFaults.

Palabra de fallo de Esta palabra proporciona informes de bajo rango, sobrerrango y fallo de comunicacién.
canal Su nombre de tag es ChannelFaults.

Palabras de estado de | Esta palabra proporciona informes de fallos por bajo rango y sobrerrango de canal
canal individual para alarmas del proceso, alarmas de régimen y fallos de calibracion. Su
nombre de tag es ChxStatus.

IMPORTANTE Existen diferencias entre los modos de punto flotante y de nimero
entero en lo que respecta a la generacion de informes de fallo de
médulo. Estas diferencias se explican en las siguientes secciones.
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Méddulos analdgicos de medicion de temperatura (1756-IR61, 1756-1T61 y 1756-IT612)

Capitulo 6

Informes de fallo en el modo

de punto flotante

Palabra de fallo de médulo
(ver descripcidn en la pagina 126)

15 = AnalogGroupFault

14 = InGroupFault

12 = Calibrating

11=(al Fault

9 = (Underrange (IT6l Ginicamente)
8 = (JOverrange (IT6l Ginicamente)
13y 10 no son usados por el
1756-IR6 ni el 1756-IT6l

Palabra de fallo de canal
(ver descripcin en la pagina 126)

5= Ch5Fault
4 = (h4Fault
3 =(h3Fault
2 = (h2Fault
1=Ch1Fault
0= ChOFault

Palabras de estado de canal
(una para cada canal -
ver descripcion en la pagina 127)

7 = ChxCalFault

6 = ChxUnderrange
5 =ChxOverrange
4 = ChxRateAlarm

informes de fallo en el modo de punto flotante.

15 14| 13

12 11

10

3 =ChxLAlarm
2 = ChxHAlarm
1= ChxLLAlarm
0 = ChxHHAlarm

B

La ilustracion ofrece una descripcion general del proceso de generacién de

Las condiciones de bajo rango y sobrerrango de
temperatura de junta fria establecen los bits 8y
9 para el 1756-IT61 dnicamente. Usted debe
monitorear estas condiciones aqui.

de fallo de médulo

Cualquier bit en la palabra de fallo de canal también establece el
fallo de grupo analdgico y el fallo de grupo de entrada en la palabra

Un fallo de calibracion
de canal establece el
fallo de calibracion en
la palabra de fallo de
mddulo

i

!

i
f

t |

Cuando el mddulo se esta
calibrando, se establecen
todos los bits en la

palabra de fallo de canal.

Una condicién de bajo rango y sobrerrango
establece los bits de fallo de canal apropiados

4 3 2 1

Los bits de alarma en la palabra

de estado de

canal no establecen bits adicionales a ningtin
nivel superior. Usted debe monitorear estas

condiciones aqui.
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Mddulos analdgicos de medicion de temperatura (1756-IR61, 1756-1T6l y 1756-1T612)

126

Bits de palabra de fallo de médulo — Modo de punto flotante

Los bits en esta palabra proporcionan el més alto nivel de deteccién de fallo.
Una condicién diferente de cero en esta palabra revela que existe un fallo en el
modulo. Es posible realizar un examen més profundo para aislar el fallo.

La tabla lista los tags que se encuentran en la palabra de fallo de médulo.

Tabla 23 - Tags de palabra de fallo de médulo

Tag

Descripcion

Fallo de grupo analdgico

Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de
fallo de canal. Su nombre de tag es AnalogGroupFault.

Fallo de grupo de entrada

Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de
fallo de canal. Sunombre de tag es InputGroup.

Calibrando

Este bit se establece cuando se estd calibrando un canal. Cuando se establece
este bit, se establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Su nombre
de tag es Calibrating.

Fallo de calibracién

Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de
calibracién de canal individual. Su nombre de tag es CalibrationFault.

Bajo rango de junta fria —
1756-IT6l'y 1756-1T612
Gnicamente

Este bit se establece cuando la temperatura ambiente alrededor del sensor de
junta fria es inferior a 0 °C. Su nombre de tag es (JUnderrange.

Sobrerrango de junta fria —
1756-IT6l y 1756-1T612
Gnicamente

Este bit se establece cuando la temperatura ambiente alrededor del sensor de
junta fria es superior a 86 °C. Su nombre de tag es (JOverrange.

Bits de palabra de fallo de canal - Modo de punto flotante

Durante el funcionamiento normal del médulo, los bits en la palabras de fallo
de canal se establecen si cualquiera de los canales respectivos tiene una
condicién de bajo rango o sobrerrango. Una manera répida de comprobar si
existen condiciones de bajo rango o sobrerrango en el médulo consiste en
revisar esta palabra para determinar si hay un valor diferente de cero.

La tabla lista las condiciones que establecen todos los bits de palabra de fallo

de canal.

Tabla 24 - Condiciones de la palabra de fallo de canal

Esta condicion establece todos los bits de | Y hace que el médulo muestre lo siguiente en los bits de

palabra de fallo de canal

palabra de fallo de canal

Se estd calibrando un canal

“003F” para todos los bits

Ocurri6 un fallo de comunicacin entre el “FFFF” para todos los bits.

mddulo y su controlador propietario

Su l6gica puede monitorear el bit de palabra de fallo de canal para una
entrada especifica a fin de determinar el estado de dicho punto.
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Médulos analdgicos de medicién de temperatura (1756-IR6l, 1756-1T61 y 1756-T612) ~ Capitulo 6

Bits de palabra de estado de canal - Modo de punto flotante

Cualquiera de las seis palabras de estado de canal, una por cada canal, muestra
una condicidn diferente de cero si ese canal en particular entr en fallo por las
condiciones listadas a continuacién. Algunos de estos bits establecen bits en
otras palabras de fallo. Cuando los bits de bajo rango y sobrerrango (bits 6 y
5) se establecen en cualquiera de las palabras, el bit apropiado se establece en

la palabra de fallo de canal.

Cuando el bit de fallo de calibracién (bit 7) se establece en cualquiera de las
palabras, el bit de fallo de calibracién (bit 9) se establece en la palabra de fallo
de médulo. La tabla lista las condiciones que establecen cada uno de los bits

de palabra.

Tabla 25 - Condiciones de la palabra de estado de canal

Tag (palabra de
estado)

Bit

Evento que establece este tag

ChxCalFault

Bit7

Este bit se establece si ocurre un error durante la calibracion de dicho canal que causa una calibracién
incorrecta. Este bit también establece el bit 9 en la palabra de fallo de médulo.

Underrange

Bit6

Este bit se establece cuando la sefial de entrada en el canal es menor o igual que la minima sefial
detectable. Para obtener mas informacion sobre la minima sefial detectable para cada médulo,
consulte la pagina 107. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.

Overrange

Bit5

Este bt se establece cuando la sefial de entrada en el canal es mayor o igual que la maxima sefial
detectable. Para obtener més informacién sobre la sefial detectable méxima para cada médulo,
consulte la pagina 107. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de canal.

ChxRateAlarm

Bit 4

Este bit se establece cuando el régimen de cambio del canal de entrada excede el pardmetro Rate
Alarm configurado. Este permanece establecido mientras el régimen de cambio no baje del régimen
configurado. Si se enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava.

ChxLAlarm

Bit3

Este bt se establece cuando la sefial de entrada cae por debajo del limite configurado de alarma baja.
Este permanece establecido mientras la sefial no supere el punto de disparo configurado. Si se enclava,
la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda muerta, la
alarma también permanece establecida siempre que la sefial permanezca dentro de la banda muerta
configurada.

ChxHAlarm

Bit2

Este bit se establece cuando la sefial de entrada supera el limite de alarma alta configurado. Este
permanece establecido mientras la sefial no caiga por debajo del punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece establecida siempre que la sefial permanezca dentro de la
banda muerta configurada.

ChxLLAlarm

Bit 1

Este bit se establece cuando la sefial de entrada cae por debajo del limite configurado de alarma baja
baja. Este permanece establecido mientras la sefial no supere el punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece enclavada siempre que la sefial permanezca dentro de la banda
muerta configurada.

ChxHHAlarm

Bit 0

Este bit se establece cuando la sefial de entrada supera el limite configurado de alarma alta alta. Este
permanece establecido mientras la sefial no caiga por debajo del punto de disparo configurado. Si se
enclava, la alarma permanece establecida mientras no se desenclava. Si se especifica una banda
muerta, la alarma también permanece enclavada siempre que la sefial permanezca dentro de la banda
muerta configurada.
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Capitulo6  Mddulos analdgicos de medicion de temperatura (1756-IR6l, 1756-1T61 y 1756-1T612)

Informes de fallo en el modo Lailustracién ofrece una descripcién general del proceso de generacién de
de niimero entero informes de fallo en el modo de nimero entero.

Palabra de fallo de modulo
(ver descripcidn en la pagina 129)

15 = AnalogGroupFault N - .
14 = InGroupFault 5 14! 131 121 11 10 9 ] Un fallo de calibracién  Las condiciones de bajorangoy

12 = Calibratin estableceel bit 11enla  sobrerrango de temperatura de
1 _ Gl Fault ! palabra de fallo de junta fria establecen los bits 8 y
9 yg: CJUnderOver l T T T mddulo. 9 para el 1756-1T6l tinicamente

13y 10 no son usados por el
1756-IR6I ni el IT6

Cualquier bit en la palabra de fallo de canal también establece el fallo de grupo
analdgico y el fallo de grupo de entrada en la palabra de fallo de médulo

Palabra de fallo de canal T T T T T T

(ver descripcidn en la pagina 129) Cuando el médulo se esta
5 4 3 2 1 0 calibrando, se establecen
5=Ch5Fault

todos los bits en la
4 = Ch4Fault
3 = Ch3Fault T T T " T ? T palabra de fallo de canal.

2= (h2Fault
1= Ch1Fault
0= ChOFault

A SN S SOV N S O SO N NN M

Palabras de estado de canal 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4
(ver descripcidn en la pagina 130)

Las condiciones de bajo rango y sobrerrango establecen el bit de palabra

15 = ChOUnderrange 9 = (h3Underrange A -

14= Ch0Overrange 8 = Ch30verrange de fallo de canal correspondiente a dicho canal.

13 = Ch1Underrange 7=(h4Underrange

12=Ch10verrange 6 = Ch40verrange

11 = Ch2Underrange 5=Ch5Underrange

10 = Ch20verrange 4=Ch50verrange 41349
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Bits de palabra de fallo de médulo — Modo de niimero entero

En el modo de niimero entero, los bits de palabra de fallo de mddulo
(bits 15-8) operan exactamente como se describe en el modo de punto
flotante. La tabla lista los tags que se encuentran en la palabra de fallo de
médulo:

Tabla 26 - Tags de palabra de fallo de médulo

Tag Descripcion

Fallo de grupo Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
analdgico canal. Sunombre de tag es AnalogGroupFault.

Fallo de grupo de Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
entrada canal. Sunombre de tag es InputGroup.

(alibrando Este bit se establece cuando se esta calibrando un canal. Cuando se establece este bit, se

establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Su nombre de tag es Calibrating.

Fallo de calibracién Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de calibracién de
canal individual. Sunombre de tag es CalibrationFault.

Bajorangodejunta | Este bit se establece cuando la temperatura ambiente alrededor del sensor de junta fria

fria— 1756-IT6l es inferior a 0 °C. Su nombre de tag es CJUnderrange.

Unicamente

Sobrerrango dejunta | Este bit se establece cuando la temperatura ambiente alrededor del sensor de junta fria
fria — 1756-IT6l es superior a 86 °C. Sunombre de tag es CJOverrange.

Gnicamente

Bits de palabra de fallo de canal - Modo de nimero entero

En el modo de nimero entero, los bits de palabra de fallo de canal operan
exactamente como se describe en el modo de punto flotante. La tabla lista las
condiciones que establecen todos los bits de palabra de fallo de canal.

Tabla 27 - Condiciones de la palabra de fallo de canal

Esta condicion establece todos los bits de | Y hace que el médulo muestre lo siguiente en los bits de

palabra de fallo de canal palabra de fallo de canal
Se estd calibrando un canal '003F para todos los bits
Ocurrid un fallo de comunicacién entre el 'FFFF’ para todos los bits

mddulo y su controlador propietario.

Su légica puede monitorear el bit de palabra de fallo de canal para una
entrada especifica a fin de determinar el estado de dicho punto.
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Bits de palabra de estado de canal — Modo de niimero entero

La palabra de estado de canal tiene las siguientes diferencias cuando se usa en

el modo de niimero entero.

e Solo las condiciones de bajo rango y sobrerrango son informadas por el

modulo.

o No hay disponibles actividades en respuesta a fallo de calibracién y
alarmas, si bien el bit de fallo de calibracién en la palabra de fallo de
modulo se activa si un canal no esta debidamente calibrado.

e Solo hay una palabra de estado de canal para los seis canales.

Cuando el bit de fallo de calibracién (bit 7) se establece en cualquiera de las
palabras, el bit de fallo de calibracién (bit 9) se establece en la palabra de fallo

de médulo. La tabla lista las condiciones que establecen cada una de las

palabras.

Tabla 28 - Condiciones de la palabra de estado de canal

Tag (palabra de
estado)

Bit

Evento que establece este tag

ChxUnderrange

Bits con numeracion impar desde el bit
15...bit 5 (el bit 15 representa el canal 0).
Para ver una lista completa de los canales
representados por estos bits, consulte la
pégina 128.

El bit de bajo rango se establece cuando la sefial de entrada en el canal es menor o igual
que la minima sefial detectable.

Para obtener mds informacion sobre la minima sefial detectable para cada médulo,
consulte la pdgina 107. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo
de canal.

ChxOverrange

Bits con numeracién par desde el bit
14...bit 4 (el bit 14 representa al canal 0).
Para ver una lista completa de los canales
representados por estos bits, consulte la
pégina 128.

El bit de sobrerrango se establece cuando la seial de entrada en el canal es mayor o igual
que la mdxima sefial detectable.

Para obtener mds informacidn sobre la sefial detectable maxima para cada mddulo,
consulte la pdgina 107. Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo
de canal.
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Capitulo 7

Introduccion

Modulos de salidas analdgicas no aisladas

(1756-OF4 y 1756-0F8)

Este capitulo describe caracteristicas especificas de los médulos de salidas

analdgicas no aisladas ControlLogix.

Tema Pagina
Seleccione un formato de datos 132
Caracteristicas de médulos de salidas no aisladas 132
Use diagramas de bloques de mddulos y circuitos de salidas 136
Cablee el médulo 1756-0F4 138
(ablee el médulo 1756-0F8 139
Generacion de informes de fallo y estado de los mddulos 1756-0F4 y 1756-0F8 140

Los mddulos de salidas analégicas no aisladas son compatibles con las
caracteristicas descritas en el Capitulo 3. Consulte la tabla para obtener
informacion sobre algunas de estas caracteristicas.

Caracteristica Pagina
Desconexién y reconexién con la alimentacién conectada (RIUP) 34
Informes de fallo de médulo 34
Configurable por software 34
Codificacion electrénica 35
Acceso al reloj del sistema para las funciones de sello de hora 36
Sello de hora periédico 36
Modelo productor/consumidor 36
Informacion del indicador de estado 37
Cumplimiento total con las especificaciones de Clase |, Division 2 37
Certificacion 37
(alibracién en campo 37
Offset del sensor 37
Enclavamiento de alarmas 38
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Seleccione un formato de El formato de datos define el formato de los datos de canal enviados del

datos controlador al médulo, define el formato del “eco de datos” que el mddulo
produce y determina las funciones que estan disponibles para su aplicacién.
Usted selecciona un formato de datos al seleccionar un Formato de

Puede seleccionar uno de estos formatos de datos:
e Modo de ntimero entero

e Modo de punto flotante

La tabla muestra las caracteristicas disponibles en cada formato.

Tabla 29 - Funciones disponibles en cada formato de datos

Data Format Caracteristicas disponibles Caracteristicas no disponibles
Modo de nimero entero Rampa a valor de programa Fijacion
Rampa a valor de fallo Rampa en modo de marcha
Retener para inicializacion Alarmas de régimen y de limite

Retener dltimo estado o valor de usuario | Scaling
en el modo de fallo o de programacion

Modo de punto flotante Todas las caracteristicas N/D

Para obtener detalles sobre los formatos de datos de entrada y salida, veala

pagina 181 en el Capitulo 10.

Caracteristicas de modulos La tabla lista las caracteristicas especificas de los médulos de salidas
de salidas no aisladas analdgicas no aisladas.

Tabla 30 - Caracteristicas de modulos de salidas analdgicas no aisladas

Caracteristica Pagina
Rampa/limite de régimen 133
Retener para inicializacion 133
Deteccidn de cable abierto 134
Fijacion/limite 134
Alarmas de limite/fijacion 135
Eco de datos 135

Es posible combinar salidas de corriente y de voltaje en un médulo 1756-OF4
0 1756-OF8. Otras caracteristicas comunes se describen en las siguientes
paginas.
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Rampa/limite de régimen

La rampa limita la velocidad a la cual puede cambiar una seal de salida
analdgica. Esto evita que transiciones rdpidas en la salida dafien los
dispositivos que controla un médulo de salida. La rampa se conoce también
como limite de régimen.

Tabla 31 - Tipos de rampa

Tipo de rampa Descripcion

Rampa en modo de marcha Este tipo de rampa ocurre cuando el médulo estd en el modo de marcha y
comienza a operar segun el régimen de rampa maximo configurado cuando
el mddulo recibe un nuevo nivel de salida.

IMPORTANTE: Solo esta disponible en el modo de punto flotante.

Rampa a modo de programacién | Este tipo de rampa ocurre cuando el valor de salida presente cambia al valor
del programa después de que se recibe un comando Program proveniente
del controlador.

Rampa a modo de fallo Este tipo de rampa ocurre cuando el valor de salida presente cambia al valor
de fallo después de que ocurre un fallo de comunicacion.

El régimen de cambio méximo en salidas se expresa en unidades de medicién
por segundo, y se llama régimen de rampa maximo.

Veala pagina 195 para conocer como habilitar la rampa en modo de marchay
establecer el régimen de rampa méximo.

Retener para inicializacion

La funci6n de retener para inicializacién hace que las salidas retengan su
estado actual hasta que el valor ordenado por el controlador sea igual al valor
en el terminal de tornillo de salida dentro del 0.1% de la escala total, lo que
proporciona una transferencia sin perturbacioncs.

Si selecciona retener para inicializacion, las salidas se mantienen si hay una
ocurrencia de cualquiera de estas tres condiciones.

e Sec establece la conexién inicial después del encendido.

e Sc establece una nueva conexién después de que ocurre un fallo de
comunicacion.

o Existe una transicién del modo de marcha al estado de programacién.
El bit InHold para un canal indica que el canal est4 reteniendo.

Para ver como habilitar el bit Hold for Initialization vea la pigina 193.

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015 133



Capitulo 7

Méddulos de salidas analdgicas no aisladas (1756-0F4 y 1756-0F8)

134

Deteccion de cable abierto

Esta funcion detecta cuando el flujo de corriente no esté presente en ningtin
canal. Los médulos 1756-OF4 y 1756-OF8 deben estar configurados para
operacién de 0...20 mA a fin de usar esta funcién. Debe fluir por lo menos
0.1 mA de corriente proveniente de la salida para que ocurra la deteccién.

Cuando ocurre una condicién de cable abierto en cualquier canal, se establece
un estado de bit para dicho canal.

Para obtener m4s informacidn sobre el uso de los bits de estado consulte la

pagina 140.
Fijacion/limite

La fijacién limita la salida proveniente del médulo analégico para que
permanezca dentro de un rango configurado por el controlador, incluso
cuando el controlador ordena a una salida salir de dicho rango. Esta funcién
de seguridad establece un limite alto y un limite bajo.

Una vez que se determinan las fijaciones de un médulo, cualquier dato
recibido del controlador que exceda dichas fijaciones establece la alarma de
limite apropiada y cambia la salida a dicho limite, pero no més alld del valor
solicitado.

Por ejemplo, una aplicacién puede establecer la fijacién alta en un médulo
en 8 Vy la fijacién baja en -8 V. Si un controlador envia un valor
correspondiente a 9 V al médulo, el mdédulo tnicamente aplicard 8 V a sus
terminales de tornillo.

Las alarmas de limite pueden inhabilitarse o enclavarse canal por canal.

IMPORTANTE La fijacion solo estd disponible en el modo de punto flotante.

Los valores de fijacion estan en unidades de puesta en escala de
ingenieria y no se actualizan automaticamente cuando se cambian las
unidades de puesta en escala de ingenieria baja y alta. No actualizar los
valores de fijacién genera una sefial de salida muy baja que podria
interpretarse incorrectamente como un problema de hardware.

Para ver como establecer los limites de fijacion consulte la pagina 195.
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Alarmas de limite/fijacion

Esta funcion trabaja directamente con la fijacién. Cuando un médulo recibe
un valor de datos del controlador que excede los limites de fijacién, este aplica
valores de senial al limite de fijacidn y también envia un bit de estado al
controlador para notificarle que el valor enviado excede los limites de fijacién.

Usando el ejemplo anterior, si un médulo tiene limites de fijacién de 8 V'y
-8 V pero posteriormente recibe datos para aplicar 9V, se aplican solo 8 Va
los terminales de tornillo y el médulo envia un bit de estado de vuelta al

controlador para informarle que el valor de 9 V excede los limites de fijacion
del médulo.

IMPORTANTE Los limites de alarma estan disponibles solo en el modo de punto
flotante.

Para ver cémo habilitar todas las alarmas, consulte la pagina 195.

Eco de datos

La funcidn de eco de datos multidifunde automaticamente valores de datos
de canal que coinciden con el valor analédgico enviado inicialmente a los
terminales de tornillo del médulo en ese momento.

También se envian datos de fallo y de estado. Estos datos son enviados en el
formato seleccionado (punto flotante o nimero entero) segtin el intervalo
solicitado entre paquetes (RPI).

Conversion de conteo de usuario a seial de salida

Los conteos de usuario pueden calcularse en el modo de niimero entero para

los médulos 1756-OF4 y 1756-OFS8.

Las férmulas de linea recta que pueden usarse para calcular o programar una
instruccién Compute (CPT) se muestran en la tabla.

Rango disponible Formula de conteo de usuario

0...20mA y =3077.9744124443446x-32768
donde y = conteos; x = mA

+/-10V y =3140.5746817972704x-0.5
donde y = conteos; x=V

Por ejemplo, si tiene 6 mA en el rango de 0...20 mV, los conteos de usuario =
-14300. Conteos = 6281 para2 V en el rango de +/-10 V.

Para ver una tabla con valores relacionados, consulte la nota técnica
identificada con el ID 41570 en la Knowledgebase, bajo el titulo
ControlLogix 1756-OF4 and 1756-OF8 User Count Conversion to Output
Signal.
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Use diagra mas de bloques de Estaseccién muestralos diagramas de bloques y los diagramas de circuitos de

médulos y circuitos de salidas salidas de los médulos 1756-OF4 y 1756-OF8.
Figura 34 - Diagramas de bloques del médulo 1756-0F4

Lado de campo Lado del backplane
| I
|
> goncvcerctédor gi““ictt? de | Circuito
- esactivacion |~
(anales0...3 <+ ‘ de CC—I(V( | il

< ]
1 l +5V del
{}—‘L— Convertidor sistema
Mux —— D/Ade Optoacop-

16 bits ladores

L Vref

<

< ﬂ%d—]

Micro <> ASICde < S

controlador

backplane

Detalles de los circuitos de salidas del
1756-0F8 en la pdgina 137.

EEPROM
en serie

43510

Figura 35 - Diagramas de bloques del médulo 1756-0F8

Lado de campo Lado del backplane
I —
I
4_' Convertidor Grcuitode | Gircuito
de (C-CC desactivacion [~ RIUP
Canales0...3 <« : de CC-CC
<’T +5V del
7 ! -
<}T Convertidor * sistema
T Mux  —— D/Ade Optoacop-
<}T 16 bits ladores
— '
|
T | Micro <> ASICde «—>
| Vref I controlador backplane
(anales4...7 "
<’T |
{}—f_— Convertidor '
T Mux +— D/Ade Optoacop-
<}T 16 bits ladores
'g‘ e
v

EEPROM
en serie

Los detalles de los circuitos de salidas del 1756-0F8 estan en la
pégina 137.

43510
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Diagramas de circuitos del lado de campo

Los diagramas muestran los circuitos del lado de campo para los médulos

1756-OF4y 1756-OFS3.

Figura 36 - Circuito de salida 1756-0F4 y 1756-0F8

1MkQ
k@ W
‘;/\A/y - Vout-X galiga de
voltaje
. W T @
| +20V 0.047 uF
50Q
Amplificad —
orde ":
|| corriente 10kQ lout—X
Salida de

Convertidor Multi- — W corriente
D/A plexor | Detector de

L cable abierto $ 0.047 uF

—D R

—CD RN
Todos los retornos (RTN)
estan conectados al y @ RTN
mismo punto en el

—CD R

851
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Cablee el modulo 1756-0F4 La ilustracién muestra ejemplos de cableado para el médulo 1756-OF4.

Figura 37 - Ejemplo de cableado de corriente del 1756-0F4

No se utiliza b / VOUT-0 i
D[R i
Noseutilza | | |IED)[IED)| | our0 @ G ffe
RN “ t@ “ ﬁs@ RTN - corriente
\ 7 f
No se utiliza “ E@:.) “ t@ VOUT-1
Noseulza ‘ E@ ‘ E@ o Tierra de blindaje
No se utiliza @ @ VOUT-2
No se utiliza ‘ ﬁ@ ‘ E@ I0UT-2
RTN ]@ 1@ RTN
No se utiliza ‘ t@ ‘ ﬁ@ VOUT-3
No se utiliza “ t@ “ ﬁw@:) I0UT-3
L

NOTAS:
1. Coloque dispositivos de lazo adicionales (tales como registradores de banda de papel, etc.) en la ubicacién
A antes indicada.

2. No conecte mas de dos cables a un solo terminal.

3. Todos los terminales con la marca RTN estan conectados internamente. 40916-M

Figura 38 - Ejemplo de cableado de voltaje del 1756-0F4

+
No se utiliza VOUT-0
No se utiliza 10UT-0
— o \
RTN RTN E—
No se utiliza VOUT-1
Tierra de blindaje
No se utiliza 10UT-1
No se utiliza VOUT-2
No se utiliza 10UT-2
RTN RTN
No se utiliza VOUT-3
No se utiliza I0UT-3
NOTAS:
1. No conecte més de dos cables a un solo terminal.
2. Todos los terminales con la marca RTN estan conectados internamente.
ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacién independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico. 40912:M
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Cablee el modulo 1756-0F8 La ilustracién muestra ejemplos de cableado para el médulo 1756-OFS8.

Figura 39 - Ejemplo de cableado de corriente del 1756-0F8

h% VOUT-0
VOUT-4 | .
i .
IOUT-4 H@ ‘ H@ o0 -® g:lrlge; j:
[ [Cs
RTN ‘ t@ ‘ H@ RTN Y corriente
[8 7
VOUT-5 ‘ t@ ‘ t@ VOUT-1
1o \
ors | | ED[IED)] | our -
):ﬂ:“ L ierra de blindaje
VOUT-6 ]@ : @ VOUT-2
ours | | [IED) IED)]| our2
16 5
RTN ESlIED]|
[ [
vourr | | [IED)[[IED)] | vours
[—20 [ 19
I0UT-7 AP [IED)] | 1our3
L

NOTAS:
1. Coloque dispositivos de lazo adicionales (tales como registradores de banda de papel, etc.) en la ubicacién
A antes indicada.
2. No conecte més de dos cables a un solo terminal.

3. Todos los terminales con la marca RTN estan conectados internamente.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico. 40916-M

Figura 40 - Ejemplo de cableado de voltaje del 1756-0F8

VOUT-4 VOUT-0 T M (
I0UT-4 10UT-0 C
RN RTN I
VOUT-5 VOUT-1
Tierra de blindaje
I0UT-5 10UT-1
VOUT-6 VouT-2
I0UT-6 10UT-2
RTN RTN
VOuT-7 VouT-3
I0UT-7 10UT-3

NOTAS:
1. No conecte més de dos cables a un solo terminal.

2. Todos los terminales con la marca RTN estan conectados internamente.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico. J—

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015 139



Capitulo7  Mddulos de salidas analdgicas no aisladas (1756-0F4 y 1756-0F8)

Generacion de Los médulos 1756-OF4 y 1756-OF8 multidifunden datos de estado y fallo al
informes de fallo y estado de controlador propietario/que escucha con sus datos de canal. Los datos de

fallo se organizan de manera que usted pueda seleccionar el nivel de

los médulos 1756-0F4 y resolucién deseado para examinar las condiciones de fallo.
1756-0F8

Tres niveles de tags funcionan juntos para proporcionar mayor grado de
detalles respecto a la causa especifica de los fallos en el médulo.

La tabla lista los tags que pueden examinarse en la logica de escalera para
indicar cuando ocurre un fallo.

Tag Descripcion

Palabra de fallo de Esta palabra proporciona informes de resumen de fallos. Su nombre de tag es
médulo ModuleFaults.

Palabra de fallo de Esta palabra proporciona informes de bajo rango, sobrerrango y fallo de comunicacién.
canal Sunombre de tag es ChannelFaults.

Palabras de estadode | Esta palabra proporciona informes de fallos por bajo rango y sobrerrango de canal
canal individual para alarmas del proceso, alarmas de régimen y fallos de calibracion. Su
nombre de tag es ChxStatus.

IMPORTANTE Existen diferencias entre los modos de punto flotante y de nimero
entero en lo que respecta a la generacion de informes de fallo del
médulo. Estas diferencias se explican en las siguientes dos secciones.
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Generacion de informes de La ilustracion ofrece una descripcion general del proceso de generacién de
fallo del 1756-0F4 y informes de fallo en el modo de punto flotante.

1756-0F8 en el modo de
punto flotante

Palabra de fallo de médulo
(ver descripcion en la pagina 142)

15 = AnalogGroupFault

12 =Ca|ibrgting P 15 14 13 12 1 Cuando el médulo se estd calibrando, se establecen
11 = Cal Fault todos los bits en la palabra de fallo de canal

14y 13 no son usados por el l

1756-0F4 ni el 1756-0F8

Si se establece, cualquier bit en la palabra de fallo de canal también
establece el fallo de grupo analdgico en la palabra de fallo de médulo

Palabra de fallo de canal

(ver descripcion en la pagina 142) T T T T T T T T
7 = Ch7Fault 7 6 5 4 3 2 1 0
6= Ch6Fault Un fallo de
5 =Ch5Fault

calibracion de

4 = (h4Fault canal establece el

3= (h3Fault fallo de calibracién ! T T

2= (h2Fault en la palabra de

1=Ch1Fault fallo de médulo. 1 !
0= ChOFault

Palabras de estado de canal
(una para cada canal - 7 6 > 4 3 2 1 0
ver descripcién en la pagina 143)

Las condiciones No es un nimero, Salida reteniday
Alarma de rampa no estableen bit adicionales.
Usted debe monitorearlas aqui.

7 = ChxOpenWire El ndmero seis no es usado por
5= ChxNotANumber el 1756-0F4 ni el 1756-0F8

4 = ChxCalFault

3 = ChxInHold

2 =ChxRampAlarm

1= ChxLLimitAlarm

0= ChxHLimitAlarm IMPORTANTE:1756-0F4 utiliza cuatro palabras de estado de canal. 1756-0F8

utiliza ocho palabras de estado de canal. Este gréfico muestra ocho palabras. 4519
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Bits de palabra de fallo de médulo — Modo de punto flotante

Los bits en esta palabra proporcionan el més alto nivel de deteccién de fallo.
Una condicién diferente de cero en esta palabra revela que existe un fallo en el
modulo. Es posible realizar un examen més profundo para aislar el fallo.

La tabla lista los tags que se encuentran en la palabra de fallo de médulo.

Tag Descripcion

Fallo de grupo Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
analégico canal. Su nombre de tag es AnalogGroupFault.

Calibrando Este bit se establece cuando se esta calibrando un canal. Cuando se establece este bit, se

establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Sunombre de tag es Calibrating.

Fallo de calibracién Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de calibracién de

canal individual. Sunombre de tag es CalibrationFault.

Bits de palabra de fallo de canal - Modo de punto flotante

Durante el funcionamiento normal del médulo, los bits de palabra de fallo de
canal se establecen si cualquiera de los canales respectivos tiene una condicion
de alarma de limite alto o bajo, o una condicién de cable abierto
(configuracién de 0...20 mA solamente). Cuando se usa la palabra de fallo de
canal, el médulo 1756-OF4 utiliza los bits 0...3, y el 1756-OF8 utiliza los bits
0...7. Una manera répida de verificar estas condiciones en un canal consiste en
verificar esta palabra en busca de una condicion diferente de cero.

La tabla lista las condiciones que establecen todos los bits de palabra de fallo

de canal.

Esta condicion establece todos los bits de
palabra de fallo de canal

Y hace que el médulo muestre lo siguiente en los bits de
palabra de fallo de canal

Se esta calibrando un canal

“000F" para todos los bits en el mddulo 1756-0F4
“00FF” para todos los bits en el médulo 1756-0F8

Ocurri6 un fallo de comunicaciones entre el
mddulo y su controlador propietario

“FFFF” para todos los bits en cualquiera de los modulos

Defina su légica para monitorear el bit de fallo de canal para una salida

particular si usted:

o habilita la fijacién de salida

o cstd verificando una condicién de cable abierto (configuracién de

0...20 mA solamente).
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Bits de palabra de estado de canal - Modo de punto flotante

Cualquiera de las palabras de estado de canal (cuatro palabras para el
1756-OF4y ocho palabras para el 1756-OF8), una por cada canal, mostrard
una condicién diferente de cero si ese canal en particular entrd en fallo por las
condiciones listadas a continuacién. Algunos de estos bits establecen bits en
otras palabras de fallo.

Cuando los bits de alarma de limite alto o bajo (bits 1 y 0) se establecen en
cualquiera de las palabras, el bit apropiado se establece en la palabra de fallo
de canal.

Cuando el bit de fallo de calibracién (bit 4) se establece en cualquiera de las
palabras, el bit de fallo de calibracién (bit 11) se establece en la palabra de
fallo de médulo.

La tabla lista las condiciones que establecen cada uno de los bits de palabra.

Tag (palabra de Bit Evento que establece este tag

estado)

ChxOpenWire Bit7 Este bit se establece solo si el rango de salida configurado es 0...20 mA, y el circuito se abre debido a
una caida o corte de cable cuando la salida que se esta controlando esta por encima de 0.1 mA. El bit
permanece establecido mientras no se restaure el cableado correcto.

ChxNotaNumber Bit5 El bit se establece cuando el valor de salida recibido del controlador no es un nimero (NotANumber)
(el valor IEEE NAN). El canal de salida retiene su dltimo estado.

ChxCalFault Bit4 Este bit se establece cuando ocurrié un error durante la calibracion. Este bit también establece el bit
apropiado en la palabra de fallo de canal.

ChxInHold Bit3 Este bit se establece cuando el canal de salida estd reteniendo el valor actualmente. El bit se restablece
cuando el valor de salida del modo marcha solicitado estd dentro del 0.1% de la escala total del valor
de eco actual.

ChxRampAlarm Bit 2 Este bit se establece cuando el régimen de cambio solicitado del canal de salida podria exceder el
parédmetro solicitado de régimen de rampa mdximo configurado. Este permanece establecido mientras
|a salida llega a su valor objetivo y se detiene la rampa. Si el bit se enclava, permanece establecido
mientras no se desenclava.

ChxLLimitAlarm Bit1 Este bit se establece cuando el valor de salida solicitado esté por debajo del valor de limite bajo
configurado. Este permanece establecido hasta que la salida solicitada sube del limite bajo. Si el bit se
enclava, permanece establecido mientras no se desenclava.

ChxHLimitAlarm Bit0 Este bit se establece cuando el valor de salida solicitado supera el valor de limite alto configurado. Este

permanece establecido hasta que la salida solicitada baja del limite alto. Si el bit se enclava,
permanece establecido mientras no se desenclava.

IMPORTANTE Observe que los modulos 1756-0F4 y 1756-0F8 no usan el bit 6.
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Generacion de informes de La ilustracién proporciona una descripcién general del proceso de generacion
fallo del 1756-0F4 y de informes de fallo en el modo de ndimero entero.

1756-0F8 en el modo de
numero entero

Palabra de fallo de médulo
(ver descripcion en la pagina 145)

15 = AnalogGroupFault

12 = (alibratin

11 = Cal Fault g 15 4|13 12 1 Cuando el mddulo se estd calibrando, se establecen
14y 13 no son usados por el A L todos los bits en la palabra de fallo de canal.
1756-0F4 ni 1756-0F8

Si se establece, cualquier bit en la palabra de fallo de canal también
establece el fallo de grupo analégico en la palabra de fallo de médulo

A A N

7 6 5 4 3 2 1 0

Palabra de fallo de canal
(ver descripcidn en la pégina 145)

7 = Ch7Fault 3 =(h3Fault
6 = Chéfault 2= (h2Fault

5= Ch5Fault 1= Ch1Fault T T T T T T T T

4 = Ch4Fault 0 = ChOFault T

-

Palabras de estado de canal

(ver descripcidn en la pagina 146) 15 14 13121119 8 7 6 5 4 |3 2 1 0
15=Ch00penWire 7 =Ch40penWire
14 = ChOInHold 6 = Ch4inHold Las condiciones de cable abierto Las condiciones de salida retenida
13 = (h10penWire 5= Ch50penWire (bits con numeracién impar) (bits con numeracion par) deben
12=Ch1InHold 4 = (h5InHold establecen los bits apropiados en la monitorearse aqui.
11 = Ch20penWire 3= (h60penWire palabra de fallo de canal.
10 = Ch2InHold 2 =(h6InHold
9 =Ch30penWire 1= Ch70penWire
8 =(h3InHold 0=Ch7InHold

IMPORTANTE: Los bits 0...7 no se usan en el 1756-0F4 .
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Bits de palabra de fallo de médulo — Modo de niimero entero

En el modo de niimero entero, los bits de palabra de fallo de mddulo
(bits 15-11) operan exactamente como se describe en el modo de punto
flotante. La tabla lista los tags que se encuentran en la palabra de fallo de

médulo.
Tag Descripcion
Fallo de grupo Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
analdgico canal. Sunombre de tag es AnalogGroupFault.
Calibrando Este bit se establece cuando se esta calibrando un canal. Cuando se establece este bit, se

establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Su nombre de tag es Calibrating.

Fallo de calibracién Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de calibracién de
canal individual. Su nombre de tag es CalibrationFault.

Bits de palabra de fallo de canal — Modo de nimero entero

En el modo de nimero entero, los bits de palabra de fallo de canal (bits 7...0)
operan exactamente como se describe en modo de punto flotante para los
fallos de calibracién y comunicacién. Durante el funcionamiento normal,
estos bits solo se establecen para una condicién de cable abierto. La tabla lista
las condiciones que establecen todos los bits de palabra de fallo de canal.

Esta condicion establece todos los bits de | Y hace que el médulo muestre lo siguiente en los bits de
palabra de fallo de canal palabra de fallo de canal

Se estd calibrando un canal “000F” para todos los bits en el mddulo 1756-0F4
“00FF” para todos los bits en el médulo 1756-0F8

Ocurrié un fallo de comunicaciones entre el “FFFF” para todos los bits en cualquiera de los médulos
mddulo y su controlador propietario

Defina su légica para monitorear el bit de fallo de canal para una salida
particular si usted:

o habilita la fijacién de salida

o cstd verificando una condicién de cable abierto (configuracién de
0...20 mA solamente).
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Bits de palabra de estado de canal — Modo de niimero entero

La palabra de estado de canal tiene las siguientes diferencias cuando se usa en
el modo de niimero entero.

e Solo las condiciones de salida retenida y cable abierto son reportadas
por el médulo.

e Lageneracion de informes de fallo de calibracién no esta disponible en
esta palabra, aunque el bit de fallo de calibracién en la palabra de fallo
de médulo todavia se activa si dicha condicion existe en cualquier
canal.

e Solo hay una palabra de estado de canal para los cuatro canales del

1756-OF4 y los ocho canales del 1756-OFS8.

La tabla lista las condiciones que establecen cada uno de los bits de la palabra

de estado.

Tag (palabra de Bit Evento que establece este tag

estado)

ChxOpenWire Bits con numeracién impar desde bit Este bit de cable abierto se establece solo si el rango de salida configurado es
15...bit 1 (0 sea, el bit 15 representa el 0...20 mA, y el circuito se abre debido a una caida o corte de cable cuando la salida
canal 0). que se esta controlando estd por encima de 0.1 mA. El bit permanece establecido
Para ver una lista completa de los canales | Mientras no se restaure el cableado correcto.
representados por estos bits, consulte la
pégina 144.

ChxInHold Bits con numeracion par desde el El bit de salida retenida se establece cuando el canal de salida estd reteniendo el
bit 14. . .bit 0 (0 sea, el bit 14 representa el | valor actualmente. El bit se restablece cuando el valor de salida del modo marcha
canal 0). solicitado esta dentro del 0.1% de la escala total del valor de eco actual.

Para ver una lista completa de los canales
representados por estos bits, consulte la
pégina 144.
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Capitulo 8

Introduccion

Modulos de salidas analdgicas aisladas

(1756-0F6Cl y 1756-OF6VI)

Este capitulo describe caracteristicas especificas de los médulos de salidas
analdgicas aisladas ControlLogix que proporcionan un alto nivel de

inmunidad al ruido. La “C” y la “V” en los ntimeros de catdlogo respectivos

indican “corriente” y “voltaje”.

Tema Pagina
Seleccione un formato de datos 148
Rampa/limite de régimen 149
Use diagramas de bloques de médulos y circuitos de salidas 152
Manejo de diferentes cargas con el 1756-0F6(l 154
(ablee el mddulo 1756-0F6CI 155
(ablee el médulo 1756-0F6VI 157
Generacion de informes de fallo y estado de los mddulos 1756-0F6Cl y 1756-0F6VI 158

Los médulos de salidas analégicas aisladas son compatibles con las

caracterfsticas descritas en el Capitulo 3. Consulte la tabla para obtener
informacion sobre algunas de estas caracteristicas.

Caracteristica Péagina
Desconexién y reconexién con la alimentacion conectada (RIUP) 34
Informes de fallo de médulo 34
Configurable por software 34
Codificacion electrénica 35
Acceso al reloj del sistema para las funciones de sello de hora 36
Sello de hora periédico 36
Modelo productor/consumidor 36
Informacion del indicador de estado 37
Cumplimiento total con las especificaciones de Clase |, Division 2 37
Certificacion 37
Calibracién en campo 37
Offset del sensor 37
Enclavamiento de alarmas 38
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Seleccione un formato de
datos

Caracteristicas del
modulo de salidas aisladas

148

El formato de datos define el formato de los datos de canal enviados del
controlador al médulo, define el formato del “eco de datos” que el mddulo
produce y determina las funciones que estan disponibles para su aplicacién.
Usted selecciona un formato de datos al seleccionar un Formato de

Puede seleccionar uno de estos formatos de datos:
e Modo de ntimero entero

e Modo de punto flotante

La tabla muestra las caracteristicas disponibles en cada formato.

Tabla 32 - Funciones disponibles en cada formato de datos

Data Format Funciones disponibles Caracteristicas no disponibles
Modo de nimero entero Rampa a valor de programa Fijacion
Rampa a valor de fallo Rampa en modo de marcha
retener para inicializacion Alarmas de régimen y de limite

Retener tltimo estado o valor de usuario | Scaling
en el modo de fallo o de programacion

Modo de punto flotante Todas las caracteristicas N/D

Para obtener detalles sobre los formatos de datos de entrada y salida, veala

pdgina 191 en el Capitulo 10.

La tabla lista las caracteristicas especificas de los médulos de salidas
analdgicas aisladas.

Tabla 33 - Caracteristicas de los mddulos de salidas analdgicas aisladas

Caracteristica Pagina
Rampa/limite de régimen 149
Retener para inicializacion 149
Fijacion/limite 150
Alarmas de limite/fijacion 150
Eco de datos 151
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Mddulos de salidas analdgicas aisladas (1756-0F6(l y 1756-0F6VI) ~ Capitulo 8

Rampa/limite de régimen

La rampa limita la velocidad a la cual puede cambiar una seal de salida
analdgica. Esto evita que transiciones rdpidas en la salida dafien los
dispositivos que controla un médulo de salida. La rampa se conoce también
como limite de régimen.

La tabla describe los tipos de rampa posibles.

Tipo de rampa Descripcion

Rampa en modo de marcha Este tipo de rampa ocurre cuando el médulo estd en el modo de marcha y
comienza a operar seguin el régimen de rampa maximo configurado cuando
el modulo recibe un nuevo nivel de salida.

IMPORTANTE: Solo estd disponible en el modo de punto flotante.

Rampa a modo de programacién | Este tipo de rampa ocurre cuando el valor de salida presente cambia al valor
del programa después de que se recibe un comando Program proveniente
del controlador.

Rampa a modo de fallo Este tipo de rampa ocurre cuando el valor de salida presente cambia al valor
de fallo después de que ocurre un fallo de comunicacion.

El régimen de cambio maximo en salidas se expresa en unidades de medicién
por segundo, y se llama régimen de rampa méaximo.

Vea la pdgina 195 para conocer cémo habilitar la rampa en modo de marchay
establecer el régimen de rampa maximo.

Retener para inicializacion

La funcién de retener para inicializacién hace que las salidas retengan su
estado actual hasta que el valor ordenado por el controlador sea igual al valor
en el terminal de tornillo de salida dentro del 0.1% de la escala total, lo que
proporciona una transferencia sin perturbaciones.

Si selecciona retener para inicializacion, las salidas se mantienen si hay una
ocurrencia de cualquiera de estas tres condiciones.

o Seestablece la conexién inicial después del encendido.

o Sec establece una nueva conexién después de que ocurre un fallo de
comunicacion.

o Existe una transicién del modo de marcha (Run) al estado de
programacion (Program).

El bit InHold para un canal indica que el canal estd reteniendo.

Para ver como habilitar el bit Hold for Initialization vea la pigina 193.
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Méddulos de salidas analdgicas aisladas (1756-0F6CI y 1756-0F6VI)

150

Fijacion/limite

La fijacién limita la salida proveniente del médulo analégico para que
permanezca dentro de un rango configurado por el controlador, incluso
cuando el controlador ordena a una salida salir de dicho rango. Esta funcién
de seguridad establece un limite alto y un limite bajo.

Una vez que se determinan las fijaciones de un médulo, cualquier dato
recibido del controlador que exceda dichas fijaciones establece la alarma de
limite apropiada y cambia la salida a dicho limite, pero no més alld del valor
solicitado.

Por ejemplo, una aplicacién puede establecer la fijacion alta en un médulo en
8 V y la fijacién baja en -8 V. Si un controlador envia un valor
correspondiente a 9 V al médulo, el mdédulo tnicamente aplicard 8 V a sus
terminales de tornillo.

Las alarmas de limite pueden inhabilitarse o enclavarse canal por canal.

IMPORTANTE La fijacién solo esté disponible en el modo de punto flotante.

Los valores de fijacion estdn en unidades de puesta en escala de
ingenieria y no se actualizan automaticamente cuando se cambian las
unidades de puesta en escala de ingenieria baja y alta. No actualizar los
valores de fijacién genera una sefal de salida muy baja que podria
interpretarse incorrectamente como un problema de hardware.

Para ver como establecer los limites de fijacién consulte la pagina 195.

Alarmas de limite/fijacion

Esta funcién trabaja directamente con la fijacién. Cuando un médulo recibe
un valor de datos del controlador que excede los limites de fijacién, este aplica
valores de sefial al limite de fijacién y también envia un bit de estado al
controlador para notificarle que el valor enviado excede los limites de fijacién.

Usando el ejemplo anterior, si un médulo tiene limites de fijacion de 8 V'y
-8 V pero posteriormente recibe datos para aplicar 9 V, se aplican solo 8 Va
los terminales de tornillo y el médulo envia un bit de estado de vuelta al
controlador para informarle que el valor de 9 V excede los limites de fijacion
del médulo.

IMPORTANTE Los limites de alarma estan disponibles solo en el modo de punto
flotante.

Para ver como habilitar todas las alarmas, consulte la pagina 195.
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Eco de datos

La funcidn de eco de datos multidifunde automaticamente valores de datos
de canal que coinciden con el valor analédgico enviado inicialmente a los
terminales de tornillo del médulo en ese momento.

También se envian datos de fallo y de estado. Estos datos son enviados en el
formato seleccionado (punto flotante o nimero entero) segtin el intervalo
solicitado entre paquetes (RPI).

Conversion de conteo de usuario a seial de salida

Los conteos de usuario pueden calcularse en el modo de nimero entero para

los médulos 1756-OF6ClI y 1756-OF6V1.

Las férmulas de linea recta que pueden usarse para calcular o programar una
instruccién Compute (CPT) se muestran en la tabla.

Rango disponible Formula de conteo de usuario

0...20mA y =3109.7560975609754x-32768
donde y = conteos; x = mA

+/-10V y=3115.669867833032x-0.5
donde y = conteos; x =V

Por ejemplo, si tiene 3.5 mA en el rango de 0...20 mV, los conteos de
usuario = -21884. Conteos = 6231 para2 V en el rango de +/-10 V.

Para ver una tabla con valores relacionados, consulte las notas técnicas
identificadas con los ID 41574 y 41576 en la Knowledgebase, bajo el titulo
ControlLogix 1756-OF6CI and OF6VI User Count Conversion to Output
Signal.
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Use diagra mas de bloques de Estaseccién muestralos diagramas de bloques y los diagramas de circuitos de
médulos y circuitos de salidas salidas de los mddulos 1756-OF6ClI y 1756-OF6VL

Figura 41 - Diagramas de bloques del médulo 1756-0F6CI

Lado de campo ! Lado del backplane S
1
+/-15V ;
Regulador de b Conve_rtldor Circuito de -
corriente +5V «— de(CCC o Gircuito
v desactivacion |« RIUP
I Convertidor D/A Optoacop- deCC
ladores
Vref I l +5V del
________________ | sistema
+-15V <4—  Convertidor >
Reguladorde de CC-CC
corriente A I
| Convertidor D/A Optoacop-
| lad >/ Microcontro- ASICde
Vref i or:s lador <> backplane < >
|
________________ 1 >
1
+-15V «— Convertidor
Reguladorde v de CCCC
corriente +5 < .
| Convertidor D/A Optoa.cop—

EEPROM
en serie

? | Vref Iadoris

SRAM

|
Detalles de los circuitos de salidas del I
1756-0F6(l en la pagina 153. |
|
1

43501
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Figura 42 - Diagramas de bloques del médulo 1756-0F6VI

Lado de campo | Lado del backplane
1
+/-15V :
Regulador de <—  (onvertidor —
voltaje 15V 4— deCCCC (|ch|t9 de' Gircuito
" desactivaci | RIUP
I Convertidor D/A Optoacop- 6n de (C-CC
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voltaje 5V 4 h
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|
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1
Reculador de +/-15V <4—  Convertidor
gu de CC-CC
voltaje 5V < .
| Convertidor D/A Optoacop-
Vref Iador:rs T
I EEPROM
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I SRAM
Detalles de los circuitos de salidas del |
1756-0F6VI en la pdgina 155. I
1

43501

3 de 6 canales = == == == == m = Ajslamiento de canales

Diagramas de circuitos del lado de campo

El diagrama muestra los circuitos del lado de campo para el médulo 1756-OF6CL

Figura 43 - Circuito de salida del 1756-0F6Cl
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Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015 153



Capitulo8  Mddulos de salidas analdgicas aisladas (1756-0F6Cl y 1756-0F6VI)

Manejo de diferentes cargas
con el 1756-0F6(l

La etapa de salida del médulo 1756-OF6CI proporciona una corriente
constante que fluye a través de sus componentes electronicos internos y sale a
través de la carga de salida externa. Puesto que la corriente de salida es
constante, la tnica variable en el lazo de corriente es el voltaje a través de los
componentes electrénicos de salida y el voltaje a través de la carga. Para una
opcidén de terminacién dada, la suma de las caidas de voltaje individuales
alrededor de los componentes del lazo deben sumarse al voltaje total
disponible (13 V para la terminacién OUT-x/RTN-xy 26 V para
OUT=x/ALTx).

Como se ve en el diagrama anterior, una mayor carga de salida externa hace
que caiga una porcién mayor del voltaje de lazo disponible, permitiendo que
el médulo aplique un menor voltaje a través de sus componentes electronicos
internos. Esta menor caida permite que la disipacion de energfa en el médulo
sea menor, minimizando el efecto térmico en los médulos adyacentes en el
mismo chasis.

Para cargas inferiores a 550 € la fuente de voltaje interna de +13 V del
mddulo puede suministrar voltaje para corrientes de hasta 21 mA. En cargas
superiores a 550 €2, se requiere un voltaje de conformidad adicional. En este
caso, debe usar el terminal ALT para proporcionar la fuente de -13 V
adicional.

En cargas de cualquier tamafio (o sea, 0...1000 €2), los canales de salida
funcionan si estan terminados entre OUT-x y ALT-x. Para aumentar la
confiabilidad del médulo y la vida util del producto, recomendamos lo
siguiente:

o Termine los canales de salida entre los terminales OUT-x y RTN-=x

para cargas de 0...550 €2

o Termine los canales de salida entre los terminales OUT-x y ALT-x para
cargas de 551...1000

IMPORTANTE Sino estd sequro de la carga, puede terminar los canales de salida entre
OUT-x y ALT-x, y el mddulo opera, pero a temperaturas elevadas la
confiabilidad podria verse reducida.

Por ejemplo, si termina los canales de salida entre OUT-x y ALT-x, y
utiliza una carga de 250 2, el médulo funciona, pero la carga menor
resulta en mayores temperaturas de funcionamiento y podria afectar la
confiabilidad del médulo con el transcurso del tiempo.

Recomendamos que termine los canales de salida como se describe
anteriormente, siempre que sea posible.
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Méddulos de salidas analdgicas aisladas (1756-0F6Cl y 1756-0F6VI)

Capitulo 8

Cablee el modulo 1756-0F6(l

Figura 44 - Circuito de salida del 1756-0F6VI

El diagrama muestra los circuitos del lado de campo para el médulo

1756-OF6CL.

8250 Q2

3160 Q

Convertidor

D/A

@ IN-x/V

o

Salida de
e voltaje
T
0.00047 WF
/) FRerx
v 43508

La ilustracién muestra ejemplos de cableado para el médulo 1756-OF6CL

Figura 45 - Ejemplo de cableado del 1756-0F6(I para cargas de 0-550 Q2

OUT-1
ALT-1
RTN-1
0UT-3
NOTAS: ALT-3
1. Coloque dispositivos adicionales en
cualquier lugar en el lazo. RTN-3
2. No conecte més de dos cables a un solo -
. No se utiliza
terminal.
ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacién 0UT-5
independiente, no exceda el voltaje de aislamiento
especifico. ALT-5
RIN-5
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RTN-0
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de usuario

OUT-2
ALT-2

RTN-2

No se utiliza

ouT-4

ALT-4

RTN-4

L Tierradeblindaje
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NOTAS:
1. Coloque dispositivos adicionales en
cualquier lugar en el lazo.

2. No conecte mas de dos cables a un solo
terminal.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion
independiente, no exceda el voltaje de
aislamiento especifico.

156

Figura 46 - Ejemplo de cableado del 1756-0F6(I para cargas de 551-1000 Q2

OUT-1

ALT-1

RTN-1

0uT-3

ALT-3

RTN-3

No se utiliza

0uT-5

ALT-5

RTN-5
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Cablee el modulo 1756-0F6V] Lailustracién muestra ejemplos de cableado para el médulo 1756-OF6VI.

Figura 47 - Ejemplo de cableado del 1756-0F6VI

]
. ] o
OUT-1 @ @ 0UT-0 A AN
Dispositivo de
N il N i lida analdgica d
0 Se utiliza @ @ 0 se utiliza lsjzl:aerxisna dgica de
RTN-1 RTN-0 —
6D D U
0UT-3 0UT-2
)l
No se utiliza @ @ No se utiliza
RTN-3 @ @ RTN-2
No se utiliza l@ @ No se utiliza Trta de biindaje
16
OUT-5 oUT-4
e
No se utiliza @ @ No se utiliza
RTN-5 @ @ RTN-4
N
:I I: 20967-M

NOTAS:
1. Coloque dispositivos adicionales en cualquier lugar en el lazo.

2. No conecte més de dos cables a un solo terminal.

ATENCION: Si utiliza una fuente de alimentacion independiente, no exceda el voltaje de aislamiento especifico.
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Generacion de Los médulos 1756-OF6Cl y 1756-OF6VI multidifunden datos de estado y
informes de fallo ye stado de fallo al controlador propietario/que escucha con sus datos de canal. Los datos

de fallo se organizan de manera que usted pueda seleccionar el nivel de

los médulos 1756-0F6CI y resolucién deseado para examinar las condiciones de fallo.
1756-0F6VI

Tres niveles de tags funcionan juntos para proporcionar mayor grado de
detalles respecto a la causa especifica de los fallos en el médulo.

La tabla lista los tags que pueden examinarse en la légica de escalera para
indicar cuando ocurre un fallo.

Tag Descripcion

Palabra de fallo de Esta palabra proporciona informes de resumen de fallos. Su nombre de tag es
mddulo ModuleFaults.

Palabra de fallo de Esta palabra proporciona informes de bajo rango, sobrerrango y fallo de
canal comunicaciones. Su nombre de tag es ChannelFaults.

Palabras de estadode | Esta palabra proporciona informes de fallos por bajo rango y sobrerrango de canal
canal individual para alarmas del proceso, alarmas de régimen y fallos de calibracion. Su
nombre de tag es ChxStatus.

IMPORTANTE Existen diferencias entre los modos de punto flotante y de nimero
entero en lo que respecta a la generacién de informes de fallo de
modulo. Estas diferencias se explican en las siguientes dos secciones.

La ilustracion ofrece una descripcion general del proceso de generacion de
nformes de fallo en el modo I f descripcién general del p deg d
de punto flotante informes de fallo en el modo de punto flotante.

Palabra de fallo de médulo
(ver descripcidn en la pagina 159)

15= AnalogGroupFault 1543 12 Cuando el modulo se esté calibrando, se establecen

13 = OutGroupFault ‘ todos los bits en la palabra de fallo de canal

12 = Calibrating $

11=(al Fault

14 no es usado por el OF6Cl 0

OF6VI Sise establece, cualquier bit en la palabra de fallo de canal también establece
el fallo de grupo analdgico y el fallo de grupo de salidas en la palabra de fallo
de médulo.

Palabra de fallo de canal T T T T T T

(ver descripcidn en la pagina 159)

5= Ch5Fault

4 = Ch4Fault

3 = (h3Fault Un fallo de calibracién de canal T T T T T T
2= (h2Fault establece el fallo de calibracion T

1= Ch1Fault en la palabra de fallo de

0= ChOFault médulo.

Palabras de estado de canal ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
(una para cada canal — ‘7 ‘ 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 0
ver descripcion en la pagina 160) ‘

5=ChxNotANumber 7y 6 no son usados por

4 = ChxCalFault el OF6Cl 0 el OF6VI Las condiciones No es un ndmero, Salidareteniday ~ Las condiciones de alarma de
3 = ChxInHold Alarma de rampa no estableen bit adicionales. limite bajo y alto establecen
2=ChxRampAlarm Usted debe monitorearlas aqui. los bits apropiados en la

1= ChxLLimitAlarm palabra de fallo de canal.

0 = ChxHLimitAlarm
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Bits de palabra de fallo de médulo — Modo de punto flotante

Los bits en esta palabra proporcionan el més alto nivel de deteccién de fallo.
Una condicién diferente de cero en esta palabra revela que existe un fallo en el
modulo. Es posible realizar un examen més profundo para aislar el fallo.

La tabla lista los tags que se encuentran en la palabra de fallo de médulo:

Tag Descripcion

Fallo de grupo Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de

analégico canal. Su nombre de tag es AnalogGroupFault.

Fallo de grupo de Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de

salidas canal. Su nombre de tag es OutputGroupFault.

(alibrando Este bit se establece cuando se estd calibrando un canal. Cuando se establece este bit,
se establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Sunombre de tag es
(alibrating.

Fallo de calibracién Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de calibracién de
canal individual. Sunombre de tag es CalibrationFault.

Bits de palabra de fallo de canal - Modo de punto flotante

Durante el funcionamiento normal del médulo, los bits de la palabras de fallo
de canal se establecen si cualquiera de los canales respectivos tiene una alarma
de limite alto o bajo. Una manera rapida de comprobar si existen condiciones
de alarmas de limite alto o bajo en un canal consiste en revisar esta palabra
para determinar si hay una condicién diferente de cero.

La tabla lista las condiciones que establecen todos los bits de palabra de fallo
de canal.

Esta condicion establece todos los bits de | Y hace que el médulo muestre lo siguiente en los bits de

palabra de fallo de canal palabra de fallo de canal
Se estd calibrando un canal '003F para todos los bits.
Ocurrié un fallo de comunicaciones entre el "FFFF’ para todos los bits

médulo y su controlador propietario

Defina su légica para monitorear el bit de fallo de canal para una salida
particular si usted:

o establece las alarmas de limite alto y bajo fuera de su rango de
funcionamiento

o inhabilita el limite de salida.
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Bits de palabra de estado de canal - Modo de punto flotante

Cualquiera de las seis palabras de estado de canal, una por cada canal, muestra
una condicidn diferente de cero si ese canal en particular entrd en fallo por las
condiciones listadas a continuacién. Algunos de estos bits establecen bits en
otras palabras de fallo.

Cuando los bits de alarma de limite alto o bajo (bits 1 y 0) se establecen en
cualquiera de las palabras, el bit apropiado se establece en la palabra de fallo
de canal.

Cuando el bit de fallo de calibracién (bit 4) se establece en cualquiera de las
palabras, el bit de fallo de calibracién (bit 11) se establece en la palabra de
fallo de médulo. La tabla lista las condiciones que establecen cada uno de los

bits de palabra.

Tag (palabra de Bit Evento que establece este tag
estado)

ChxNotaNumber Bit 5 El bit se establece cuando el valor de salida recibido del controlador
no es un nimero (NotANumber) (el valor IEEE NAN). El canal de
salida retiene su dltimo estado.

ChxCalFault Bit4 Este bit se establece cuando ocurrid un error durante la calibracion.
Este bit también establece el bit apropiado en la palabra de fallo de
canal.

ChxInHold Bit3 Este bit se establece cuando el canal de salida esta reteniendo el
valor actualmente. El bit se restablece cuando el valor de salida del
modo marcha solicitado esta dentro del 0.1% de la escala total del
valor de eco actual.

ChxRampAlarm Bit2 Este bit se establece cuando el régimen de cambio solicitado del
canal de salida podria exceder el pardmetro solicitado de régimen
de rampa méaximo configurado. Este permanece establecido
mientras la salida llega a su valor objetivo y se detiene la rampa. Si
el bit se enclava, permanece establecido mientras no se desenclava.

ChxLLimitAlarm Bit 1 Este bit se establece cuando el valor de salida solicitado esta por
debajo del valor de limite bajo configurado. Este permanece
establecido hasta que la salida solicitada sube del limite bajo. Si el
bit se enclava, permanece establecido mientras no se desenclava.

ChxHLimitAlarm Bit0 Este bit se establece cuando el valor de salida solicitado supera el
valor de limite alto configurado. Este permanece establecido hasta
que la salida solicitada baja del limite alto. Si el bit se enclava,
permanece establecido mientras no se desenclava.

IMPORTANTE Los médulos 1756-0F6C1 y 1756-0F6VI no usan los bits 6 0 7 en este
modo.
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Informes de fallo en el modo Lailustracién ofrece una descripcién general del proceso de generacién de

informes de fallo en el modo de niimero entero.

de nimero entero

Palabra de fallo de modulo

(ver descripcién en la pagina 161)

15 = AnalogGroupFault
13 = QutGroupFault

12 = Calibrating

11=(al Fault

14 no es usado por el
1756-0F6C1 0 1756-0F6VI.

Palabra de fallo de canal

15

14 |13 12

n

Cuando el mddulo se esta calibrando, se establecen

A L

todos los bits en la palabra de fallo de canal.

Si se establece, cualquier bit en la palabra de fallo de canal también
establece el fallo de grupo analdgico y el fallo de grupo de salidas en la
palabra de fallo de médulo.

(ver descripcion en la pagina 162)

5 =(Ch5Fault
4 = Ch4Fault
3 =(h3Fault
2 =(h2Fault
1=Ch1Fault
0 = ChOFault

Palabras de estado de canal

(ver descripcidn en la pagina 162)

14 = ChOInHold
12=Ch1InHold
10 = Ch2InHold
8 = (h3InHold
6 = Ch4InHold
4 =(h5InHold

T

Pttt 1

5

4 3 2 1 0

f

bttt 4
T

‘15‘14‘13‘12‘11‘10‘9‘8‘7‘6‘5‘4‘

15,13,11,9,7y5noson

usados por el
1756-0F6(C niel

1756-0F6V1 en el modo
de nlimero entero.

Las condiciones de salida retenida
deben monitorearse aqui.

41349

Bits de palabra de fallo de médulo — Modo de niimero entero

En el modo de niimero entero, los bits de palabra de fallo de médulo
(bits 15-11) operan exactamente como se describe en el modo de punto
flotante. La tabla lista los tags que se encuentran en la palabra de fallo de

médulo.

Tag

Descripcion

Fallo de grupo
analdgico

Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
canal. Sunombre de tag es AnalogGroupFault.

Fallo de grupo de
salidas

Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits en la palabra de fallo de
canal. Sunombre de tag es OutputGroupFault.

Calibrando

Este bit se establece cuando se esta calibrando un canal. Cuando se establece este bit, se
establecen todos los bits en la palabra de fallo de canal. Sunombre de tag es Calibrating.

Fallo de calibracion

Este bit se establece cuando se establece cualquiera de los bits de fallo de calibracién de
canal individual. Sunombre de tag es CalibrationFault.
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Mddulos de salidas analdgicas aisladas (1756-0F6Cl y 1756-0F6VI)

162

Bits de palabra de fallo de canal - Modo de nimero entero

En el modo de nimero entero, los bits de palabra de fallo de canal (bits 5...0)
operan exactamente como se describe en modo de punto flotante para los
fallos de calibracién y comunicacion. La tabla lista las condiciones que
establecen todos los bits de palabra de fallo de canal.

Esta condicion establece todos los bits de | Y hace que el médulo muestre lo siguiente en los bits de

palabra de fallo de canal palabra de fallo de canal
Se estd calibrando un canal. “003F” para todos los bits.
Ocurri6 un fallo de comunicaciones entre el “FFFF” para todos los bits

médulo y su controlador propietario

Defina su légica para monitorear el bit de fallo de canal para una salida
particular si usted:

o cstablece las alarmas de limite alto y bajo fuera de su rango de
funcionamiento

o inhabilita el limite de salida.

Bits de palabra de estado de canal en el modo de niimero entero

La palabra de estado de canal tiene las siguientes diferencias cuando se usa en
el modo de nimero entero.

o Solo la condicién de salida retenida es reportada por el médulo.

o Lageneracion de informes de fallo de calibracién no esta disponible en
esta palabra, aunque el bit de fallo de calibracién en la palabra de fallo
de médulo todavia se activa si dicha condicidn existe en cualquier
canal.

e Solo hay una palabra de estado de canal para los seis canales.

La tabla lista las condiciones que establecen cada uno de los bits de palabra.

Tag (palabra de Bit Evento que establece este tag

estado)

ChxInHold Bits con numeracion par desde el El bit de salida retenida se establece cuando el
bit 14. . .bit 0 (0 sea, el bit 14 canal de salida esta reteniendo el valor
representa el canal 0). actualmente. El bit se restablece cuando el

Para ver una lista completadelos | valor de salida del modo marcha solicitado
canales representados por estos bitsl estd dentro del 0.1% de la escala total del valor

consulte la pagina 161. de eco actual.

IMPORTANTE Los mddulos 1756-0F6Cl y 1756-0F6VI no usan los bits 15,13,11,9,7 0
5 en este modo.
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Capitulo 9

Instalacion de los modulos de E/S ControlLogix

Introduccion Este capitulo describe cémo instalar los médulos ControlLogix.
Tema Pagina
Instale el mddulo deE/S 163
Codificacion del bloque de terminales extraible 164
Conecte el cableado 165
Ensamble el RTBy el envolvente 170
Instalacién del blogue de terminales extraible 17
Retirada del bloque de terminales extraible 172
Retirada del médulo del chasis 173
Instale el modulo deE/S Se puede instalar o desmontar un médulo mientras la alimentacién eléctrica

del chasis esta activada.

con la alimentacién conectada (RIUP). Sin embargo, cuando usted
desconecta o reconecta un RTB con la alimentacion eléctrica del lado
de campo conectada, puede ocurrir un movimiento inesperado de la
maéquina o una pérdida de control del proceso. Tenga mucho
cuidado cuando use esta funcion.

2 ATENCION: El mddulo esta disefiado para desconexidn y reconexion

Realice estos pasos para instalar un médulo de E/S.

1. Alinee la tarjeta de circuitos con las guias superior ¢ inferior del chasis.

Tarjeta de circuitos impresos

20861-M
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Capitulo9 Instalacién de los mddulos de E/S ControlLogix

2. Deslice el médulo hacia el interior del chasis hasta que la lengiieta de
fijacion del médulo encaje con un chasquido.

Lengiieta de fijacion

\ 20862-M

Codificacion del bloque de Codifique el bloque de terminales extraible (RTB) para evitar una conexién
terminales extraible accidental del RTB incorrecto a su médulo. Cuando el RTB se monta en el

modulo, coinciden las posiciones de codificacion.

Por ejemplo, si coloca una banda de codificacion en forma de U en la ranura
4 del médulo, no podra colorar una lengiicta en forma de cufa en la ranura
4 del RTB, ya que si la inserta el RTB no puede montarse en el médulo.

Le recomendamos que utilice un patrén de codificacién tnico para cada
ranura del chasis.

1. Insertelabandaen formade U con el lado largo cerca de los terminales.

2. Empuje la banda en el médulo hasta que encaje en su sitio.

v 5y
=5
- s‘."wﬂ?ﬂ g

Banda de
codificacion en

20850-M
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Conecte el cableado

3. Codifique el RTB en posiciones que correspondan con posiciones de
modulo sin codificar. Inserte la lengtieta en forma de cufia en ¢l RTB
con el borde redondeado primero. Empuje la lengiicta en el RTB hasta
el tope.

Figura 48 -

Lengiieta de
codificacion en
forma de cufia

20851-M

Puede utilizar un RTB o un médulo de interface analdgico (AIFM)(I)
precableado Boletin 1492 para conectar el cableado al médulo. Si utiliza un
RTB, siga las instrucciones de esta seccién para conectar los cables al RTB.
Un AIFM se ha precableado antes de que lo reciba.

Si estd usando un médulo de interface analégico (AIFM) para conectar el
cableado al médulo, omita esta seccidn y consulte la pdgina 285.

IMPORTANTE Para todos los mddulos analdgicos ControlLogix, excepto el 1756-IR6l,
recomendamos utilizar cable Belden 8761 para cablear el RTB. Para el
maddulo 1756-IR6l, recomendamos utilizar cable Belden 9533 0 83503
para cablear el RTB.

Las terminaciones del RTB aceptan un cable blindado calibre 22...14.

(1) Elsistema ControlLogix estd certificado para uso solamente con los bloques de terminales extraibles (RTB) ControlLogix
(1756-TBCH, 1756-TBNH, 1756-TBSH y 1756-TBS6H). Toda aplicacién que requiera la certificacion del sistema ControlLogix
mediante otros métodos de terminacion del cableado podria requerir la aprobacion especifica para dicha aplicacion por parte
de la entidad certificadora.
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La tabla proporciona una referencia ripida para las pautas de cableado de
estos modulos de E/S analdgicas.

N.° de cat. Pagina
1756-1F16 58
1756-1F8 62
1756-1F6CIS N
1756-IF6l 9%
1756-IR6I 121
1756-IT6l 122
1756-1T612 123
1756-0F4 138
1756-0F8 139
1756-0F6C 155
1756-0F6VI 157

Conecte el extremo con conexion a tierra del cable

Antes de cablear el RTB, debe conectar el cableado a tierra.

1. Realice los siguientes pasos para conectar a tierra el cable de tierra.

IMPORTANTE En todos los mddulos de E/S analégicas ControlLogix, excepto el
mddulo 1756-IF6CIS, recomendamos que conecte a tierra el cable de
tierra en el lado de campo. Si no puede hacer la conexion a tierra en el
lado de campo, hdgala en la tierra del chasis, como se muestra en la

pdgina 167.
En el 1756-IF6CIS, recomendamos conectar a tierra el mddulo como se
muestra en la pagina 167.

a. Retire un tramo de forro del cable Belden.

N e
45077

b. Separe el blindaje y el cable de tierra sin forro del cable aislado.

45078

c. Trence el blindaje y el cable de tierra juntos para formar un solo
hilo.

45079
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d. Conecte un terminal de conexion a tierra y coloque
recubrimiento retractil térmico en el 4drea de salida.

45080

Arandela en estrella M4 o
M5(n.e100n.212)

Lengiieta de montaje en
chasis
Tierra fisica funcional

Simbolo de tierra ) .
(able a tierra con terminal de

conexion a tierra
L
Arandela en estrella, tornillo Phillips y arandela en/v
estrella (o tornillo SEM) M4 o M5 (n.2 100 n.2 12) 20918-M

2. Conecte el cable a tierra a la lengiieta de montaje del chasis.

Utilice cualquier lengiieta de montaje para chasis que esté designada
como tierra de sefal funcional. El simbolo de tierra fisica funcional
aparece cerca de la lengtieta.

3. Cuando el cable de tierra esté conectado a tierra, conecte los cables
aislados al lado de campo.

Conecte el extremo del cable que no se conecta a tierra

1. Corte el blindaje y el cable a tierra hasta llegar al envolvente del cable, y
coloque recubrimiento retractil.

2. Conecte los cables aislados al RTB.
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Tres tipos de bloques de terminales extraibles (RTB) (cada RTB se
entrega con envolvente)

Abrazadera de jaula - Numero de catdlogo 1756-TBCH

1. Inserte el cable en el terminal.

2. Gire el tornillo en sentido horario para cerrar el terminal en el cable.
T ==

20859-M

Abrazadera NEMA - Numero de catdlogo 1756-TBNH

Termine los cables en los terminales de tornillo.

Figura 49 -

0 = Zona de proteccion contra

X o 40201-M
fatiga mecanica
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Conexién por resorte — numero de catdlogo 1756-TBS6H

1. Inserte el destornillador en el orificio exterior del bloque de terminales

extraible (RTB).

2. Introduzca el cable en el terminal abierto y retire el destornillador.

20860-M

ATENCION: El sistema ControlLogix esta certificado para uso
A solamente con los RTB ControlLogix (ntimeros de catdlogo 1756-TBCH,

1756-TBNH, 1756-TBSH y 1756-TBS6H). Toda aplicacion que requiera

la certificacion del sistema ControlLogix mediante otros métodos de

terminacion del cableado podria requerir la aprobacion especifica para
dicha aplicacion por parte de la entidad certificadora.

Recomendaciones de cableado del bloque de terminales
extraible (RTB)

Recomendamos que siga estas pautas al conectar el cableado del bloque de
terminales extraible (RTB).

1. Comience a cablear el RTB por los terminales de la parte inferior y
prosiga en sentido ascendente.

2. Utilice una abrazadera de sujecién para asegurar los cables en la zona
de proteccién contra fatiga mecénica (inferior) del RTB.

3. Solicite y utilice un envolvente de profundidad extendida (nimero de
catdlogo 1756-TBE) para aplicaciones que requieran cables de gran
calibre.
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Ensamble el RTB y el El envolvente extraible cubre el bloque de terminales extraible (RTB)
envolvente cableado para proteger las conexiones de cableado una vez se asienta el RTB

en el médulo.

1. Alinee las ranuras de la parte inferior de cada lado del envolvente con
los bordes laterales del bloque de terminales extraible (RTB).

2. Deslice el RTB en el envolvente hasta oir un chasquido que indique

que cncajé en su sitio.

item Descripcion

1 Cubierta de envolvente

2 Ranura

3 Borde lateral del RTB

4 Zona de proteccion contra fatiga mecénica

IMPORTANTE Sisu aplicacién precisa de espacio adicional para el encaminamiento de
cables, utilice un envolvente de profundidad extendida, ndmero de
catdlogo 1756-TBE.
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Instalacion del bloque de
terminales extraible

Estos pasos muestran cémo instalar el RTB en el mddulo para conectar el

cableado.

ADVERTENCIA: Cuando se conecta o se desconecta el bloque de
A terminales extraible (RTB) con la alimentacion eléctrica del lado de

campo aplicada, se puede producir un arco eléctrico. Esto puede

causar una explosion en instalaciones ubicadas en zonas peligrosas.

Antes de sequir adelante, asegtirese de desconectar la alimentacion
eléctrica o de verificar que la zona no sea peligrosa.

Antes de instalar el RTB, asegurese de que:

o sc haya completado el cableado del lado de campo del RTB.

o se haya encajado el envolvente del bloque de terminales extraible en

su sitio.
o la puerta del envolvente del bloque de terminales extraible esté cerrada.

o lalengiieta de fijacién situada en la parte superior del médulo esté

desbloqueada.

1. Alinee las guias de la parte superior, inferior ¢ izquierda del RTB con
las guias del médulo.

Guia superior

Guia inferior

20853-M

2. Presione rdpida y uniformemente para asentar el bloque de terminales
extraible (RTB) en el médulo hasta que los seguros encajen en su sitio.

3. Deslice la lengiicta de fijacién hacia abajo para bloquear el RTB en el
modulo.

w2y = 2l
20 B T

20854-M
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Si necesita retirar el médulo del chasis, en primer lugar debe retirar el bloque

etirada del bloque de I médulo del ch primer lugar deb I blog

terminales extraible de terminales extraible (RTB) del médulo. Realice estos pasos para retirar el
RTB.

recibe alimentacion, se puede producir un arco eléctrico. Esto puede
causar una explosion en instalaciones ubicadas en zonas peligrosas.
Antes de sequir adelante, asegtirese de desconectar la alimentacion
eléctrica o de verificar que la zona no sea peligrosa.

2 ADVERTENCIA: Si inserta o retira un mddulo mientras el backplane

ADVERTENCIA: La recurrencia de arcos eléctricos puede provocar
desgaste excesivo en el médulo y en su conector de acoplamiento.
Los contactos desgastados pueden crear resistencia eléctrica, la cual
puede afectar el funcionamiento del médulo.

1. Desbloquee la lengiicta de fijacién situada en la parte superior del
moédulo.

2. Abrala puerta del RTB mediante la lengiieta inferior.

3. Tire del punto etiquetado PULL HERE vy tire del RTB hacia fuera del

modulo.

20855-M

IMPORTANTE No coloque los dedos detrds de la puerta. Existe peligro de choque.
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Retirada del
modulo del chasis

Siga estos pasos para retirar un médulo de su chasis.

1. Empuje hacia dentro las lengiietas de fijacion superior ¢ inferior.

20856-M

s, EE W =5
W wwiiig,w 22N

DR & N
A AN AN VN

& B8 1S

‘ \\f\//\ 20857-M
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Notas:
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Introduccion

Configure los modulos de E/S analdgicas

ControlLogix

Debe configurar el médulo en el momento de la instalacién. El médulo no

funciona mientras no haya sido configurado.

En la mayoria de los casos, usted puede usar el software de programacién
RSLogix 5000 para configurar el médulo de E/S analdgicas. El software de
programacién emplea configuraciones predeterminadas, como RTS, RPI'y
otras, para que el médulo de E/S pueda comunicarse con el controlador

propietario.

Sin embargo, hay situaciones en las que es conveniente modificar los ajustes
predeterminados. Puede mantener los ajustes predeterminados en las fichas
del cuadro de didlogo Module Properties. Esta seccién proporciona
instrucciones paso por paso para crear configuraciones predeterminadas 'y

personalizadas
Tema Pagina
Diagrama completo del perfil de configuracion 177
Creacion de un médulo nuevo 178
Modifique la configuracién predeterminada para los madulos de entradas 183
Configure el médulo RTD 189
Configure médulos de termopar 190
Modifique la configuracién predeterminada para médulos de salidas 191
Descargue los datos de configuracién al médulo 196
Edite la configuracion 197
Reconfigure los pardmetros del mddulo en el modo de marcha 197
Reconfigure los pardmetros en el modo de programacion 199
Configure los médulos de E/S en un chasis remoto 200
Vea los tags del médulo 201
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IMPORTANTE Esta seccion trata sobre la configuracion de los médulos de E/S en un
chasis local. Para configurar los médulos de E/S en un chasis remoto,
debe sequir todos los procedimientos detallados con dos pasos
adicionales. Consulte pdgina 200 para obtener més detalles.

El software de programacién RSLogix 5000 debe instalarse en su
computadora para completar los procedimientos de las configuraciones
predeterminadas y personalizada.

Para obtener informacion sobre las instrucciones de instalacion del
software y conocer cémo desplazarse por el paquete de software,
consulte el documento RSLogix 5000 Getting Results Guide.

Descripcion general del proceso de configuracion

Siga estos pasos para configurar un médulo de E/S analdgicas ControlLogix
usando el software RSLogix 5000.
1. Cree un nuevo médulo.

2. Acepte la configuracién predeterminada o cdmbiela a una
configuracién especifica (personalizada) para el médulo.

3. Edite una configuracién para un médulo si necesita realizar cambios.
Cada uno de estos pasos se explica en detalle en las siguientes pdginas. En la

pagina 177 se proporciona una tabla que muestra el perfil completo de

configuracion.
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Seleccione las

opciones de E—
configuracion

personalizada aqui

Diagrama completo del perfil de configuracion

Médulo nuevo

1. Seleccione un
mddulo de la lista

2. Seleccione una
revision mayor

Pantalla de nombre

Nombre

Nimero de ranura

Comm. format
Haga clic en unaficha para Revision menor Haga clic en OK para utilizar
personalizar la configuracion. Opdidn de la configuracion predeterminada.

Fichas - »| Boton OK

Y

Serie de

pantallas
especificas de
la aplicacin

Configuracion finalizada

Editar la
configuracion

'

La serie de fichas en el software
RSLogix 5000 proporcionan acceso para
cambiar los datos de configuracion
de un médulo.

41058
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Creacion de un modulo nuevo Después de iniciar el software de programacién RSLogix 5000 y crear un

controlador, usted esta listo para crear un nuevo médulo. Puede usar una
configuracién predeterminado o establecer una configuracién personalizada
o especifica para su programa de aplicacion.

178

IMPORTANTE El software RSLogix 5000, version 15 y posteriores, permite afiadir

madulos de E/S en linea. Si utiliza una version anterior, debe estar fuera
de linea al crear un médulo nuevo.

1.

Publicacion de

En el Controller Organizer, haga clic con el botén derecho del mouse
en I/0 Configuration y seleccione New Module.

{2 RSLogix 5000 - Controller in IFGLACD [1756-L63 18.1]" =181 X

File Edi View Search Logc Communications Tools Window Help

3|\| & b]E(E] o] [Few oo Exanwes o] BlalEl [F PIE| Q8| . =] 8|

= Ao 4 Fai [cnone>

Na Forces
No Edis

Redundzncy

5 Cortroller Controllsr

[ Controller Tags
[ Controllr Fault Har]
(7 Power-Up Handler

inTask
Manprogram
(3 Unschedhed Proor|
{5 Motion Groups
(7 Ungrauped axes
(3 Add-On Instruetions
5 Data Types

#1101 1755 R

& Crlex
Copy Ctrlec.
B Faste Chrl4v

print r

Aparece el cuadro de didlogo Select Module.

I Select Module x|

 odule Description “endor
2 —

). Communications

- Controllers

- Digital

- Drives

- Mation

- Other

- Specialky

[ -

Eind.. | sddrauoic |

By Category I By \endor I Faworites I

(] | Cancel | Help |
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2. Hagaclic en el signo “+” ubicado junto a Analog para obtener una lista
para este grupo de mddulos.

Wl Select Module x|

I odule |Descripti0n |Vend0r |
[=1- Analog ;I

- 1756-IF16 16 Channel Mon-Isolated Yoltage! Current Analog Input Allen-Bradiey

- 1756-IF4FXOFZF/A 4 Currentiolt Inpuks 2 CurrentfVolt Oukputs Fast Analog  Allen-Bradley

- 1756-IF4FXOFZF/E 4 Currentivolt Inputs2 Current/Volt Oukputs Fast Analog  Allen-Bradley

- 1756-IF6CIS) A & Channel Isolated Current Sourcing Analog Input Allen-Bradiey

& Channel ted fCurrent Analog Inpuk Allen-Bradley

- 1756-IFG & Channel Mon-Isolated Woltage/ Current Analog Input Allen-Bradiey

- 1756-IF8H & Channel HART Analog Input Allen-Bradiey
- 1756-IRAI & Channel Isolated RTD Analog Input Allen-Bradiey
- 1756-ITEL 6 Channel Isolated Thermocouple Analog Inpuk Allen-Bradley
- 1756-ITAIZ & Channel Isolated Thermocouple Analog Inpuk - Enhanc... Allen-Bradley
- 1756-0F4 4 Channel Mon-Isolated Wolkage! Current Analog Output Allen-Bradiey
- 1 7S6E-0FGCT 6 Channel Isolated Current Analog Cutput Allen-Bradley LI
A I I 3
Erd. | AddFavarte |
By Category By endor I Favarites I
Ok | Cancel | Help I
4

3. Seleccione un médulo y haga clic en OK.
4. Haga clic en OK para aceptar la revisién mayor predeterminada.
SUGERENCIA Para encontrar el nimero de version, abra el software RSLinx. Haga clic
en el icono RSWho y seleccione la red. Abra el mddulo y sequidamente
haga clic con el boton derecho del mouse en el médulo para seleccionar

Properties en el mend desplegable. El nimero de version esté entre las
propiedades.

Aparece el cuadro de didlogo New Module.

hewriodule x

Type: 1756-IFEl & Channel |zolated Woltage/Curent Analog Input
Wendar: Allen-Bradley
Parent: Local
Marne: Ilssolated_lnput_ModuleI Slot |1 ::ll
Diezcription: I =l
=l
Cornm Format; I Flaak Data j
Rewvizion: |1_ I1 _I; Electronic Keving: | Compatible K.eying j

I Open Module Propertiez 0K I Cancel Help

5. En el cuadro Name, escriba un nombre para el médulo.
6. En el cuadro Slot, introduzca el nimero de ranura del médulo.

7. En el cuadro Description, escriba una descripcion opcional para el
modulo.
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8. En el ment desplegable Comm Format, seleccione un formato de
comunicacion.

Vea la pagina 191 para obtener una descripcion de las opciones de

formato de la comunicacién.

IMPORTANTE Asegurese de seleccionar el formato de comunicacion correcto
para su aplicacion porque no podrd cambiar la seleccidn
después de descargar el programa con el controlador. Tendrd
que reconfigurar el modulo para cambiar el formato de
comunicacion.

9. Seleccione un método de codificacién electrénica.
Consulte pdgina 35 para obtener mas detalles.

10. Realice una de las siguientes acciones para aceptar los ajustes de
configuracion predeterminados o editar los datos de configuracién.

a. Para aceptar los ajustes de configuracién predeterminados,
asegurese de que Open Module Properties no esté seleccionado y
seguidamente haga clic en OK.

b. Para realizar una configuracion personalizada, asegurese de que
Open Module Properties esté seleccionado y seguidamente haga
clicen OK.

Aparece el cuadro de didlogo New Module Properties con fichas
para la introduccién de ajustes de configuracion adicionales.

SUGERENCIA Cuando usted selecciona un formato de comunicacion de solo
recepcién, solo aparecen las fichas General y Connection entre las
propiedades del médulo en el software RSLogix 5000.

Los controladores que desean recibir de un médulo sin ser propietarios
del mismo utilizan el formato de comunicacién de solo recepcion.

Consulte la pagina 191 para obtener mds informacion sobre los
formatos de comunicacién.
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Formato de comunicacion

El formato de comunicacién determina:

e qué tipo de opciones de configuracién estin disponibles.

e qué tipo de datos se transfieren entre el médulo y su controlador

propietario.

o cuiles tags se generan al completar la configuracién.

El formato de la comunicacién también devuelve datos de estado y datos de

sello de hora periddico.

Una vez que se crea el médulo, no se puede cambiar el formato de
comunicacién a menos que elimine y vuelva a crear el médulo.

La tabla describe los formatos de comunicacién usados con los médulos de

entradas analdgicas.

Tabla 34 - Formatos de comunicacion de los modulos de entradas

Si desea que el mddulo de entradas devuelva estos datos

Seleccione este formato de comunicacion

Datos de entrada de punto flotante

Float data

Datos de entrada de nimero entero

Integer data

Datos de entrada de punto flotante con el valor de la hora coordinada del sistema (desde este chasis local)
cuando se muestrean los datos de entrada

(ST timestamped float data

Datos de entrada de nimero entero con el valor de la hora coordinada del sistema (desde el chasis local)
cuando se muestrean los datos de entrada

(ST timestamped integer data

Datos de entrada de punto flotante con el valor de la hora coordinada del sistema (proveniente del chasis
local) al muestrearse los datos de entrada cuando el modulo 1756-1F16 0 1756-IF8 estd operando en el
modo diferencial

(ST timestamped float data — differential mode

Datos de entrada de punto flotante con el valor de la hora coordinada del sistema (proveniente del chasis
local) al muestrearse los datos de entrada cuando el mddulo 1756-1F16 0 1756-IF8 estd operando en el
modo de alta velocidad

(ST timestamped float data — high-speed mode

Datos de entrada de punto flotante con el valor de la hora coordinada del sistema (proveniente del chasis
local) al muestrearse los datos de entrada cuando el médulo 1756-1F16 0 1756-IF8 estd operando en el
modo unipolar

(ST timestamped float data — single-ended mode

Datos de entrada de niimero entero con el valor de la hora coordinada del sistema (proveniente del chasis
local) al muestrearse los datos de entrada cuando el modulo 1756-1F16 0 1756-IF8 estd operando en el
modo diferencial

(ST timestamped integer data — differential mode

Datos de entrada de nimero entero con el valor de la hora coordinada del sistema (proveniente del chasis
local) al muestrearse los datos de entrada cuando el mddulo 1756-1F16 0 1756-IF8 estd operando en el
modo de alta velocidad

(ST timestamped integer data — high-speed mode

Datos de entrada de ndmero entero con el valor de la hora coordinada del sistema (proveniente del chasis
local) al muestrearse los datos de entrada cuando el médulo 1756-1F16 0 1756-IF8 estd operando en el
modo unipolar

(ST timestamped integer data — single-ended mode

Datos de entrada de punto flotante cuando el médulo 1756-IF16 0 1756-IF8 estd operando en el modo
diferencial Gnicamente

Float data — differential mode

Retorna datos de entrada de punto flotante cuando el médulo 1756-IF16 0 1756-IF8 estd operando en el
modo de alta velocidad

Float data — high-speed mode

Datos de entrada de punto flotante cuando el médulo 1756-1F16 o 1756-1F8 esta operando en el modo
unipolar

Float data — single-ended mode

Datos de entrada de ndmero entero cuando el mddulo 1756-IF16 0 1756-IF8 estd operando en el modo
diferencial

Integer data — differential mode

Datos de entrada de ndmero entero cuando el mddulo 1756-IF16 0 1756-IF8 esta operando en el modo de
alta velocidad

Integer data — high-speed mode

Datos de entrada de nimero entero cuando el médulo 1756-1F16 0 1756-IF8 esta operando en el modo
unipolar

Integer data — single-ended mode
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Tabla 34 - Formatos de comunicacion de los modulos de entradas (continuacion)

Si desea que el modulo de entradas devuelva estos datos Seleccione este formato de comunicacion

Listen-only CST Timestamped Float Data

Listen only CST timestamped integer data

Listen only float data

Listen only integer data

Listen only CST timestamped float data — differential mode

Listen only CST timestamped float data — high-speed mode

Listen only CST timestamped float data — single-ended mode

Datos de entrada especificos usados por un controlador que no es propietario del mddulo de entradas

Estas opciones tienen la misma definicion que las opciones anteriores de nombre similar, con la diferencia Listen only CST timestamped integer data — differential mode

de que representan conexiones de solo recepcién entre el médulo de entradas analégicas y un controlador | [jsten only CST timestamped integer data — high-speed mode
de solo recepcion

Listen only CST timestamped integer data — single-ended mode

Listen only Float data — differential mode

Listen only Float data — high-speed mode

Listen only Float data — single-ended mode

Listen only Integer data — differential mode

Listen only Integer data — high-speed mode

Listen only Integer data — single-ended mode
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Formatos del mddulo de salidas

La tabla describe los formatos de comunicacién usados con los médulos de
salidas analdgicas.

Tabla 35 - Formatos de comunicacion de mddulos de salidas

Si desea que el médulo de salidas devuelva estos datos Seleccione este

formato de comunicacion
Datos de salida de punto flotante Float data
Datos de salida de nimero entero Integer data
Datos de salida de punto flotante, y recibe valores de eco de datos con un valor de sello de hora (ST (ST Timestamped Float Data
Datos de salida en niimero entero, y recibe valores de eco de datos con un valor de sello de hora CST (ST timestamped integer data

Listen-only Float Data

Datos de entrada especificos usados por un controlador que no es propietario del mddulo de salidas Listen only integer data
Estas opciones tienen la misma definicion que las opciones anteriores de nombre similar, con la diferencia de que representan - -
conexiones de solo recepcién entre el modulo de salidas analdgicas y un controlador de solo recepcion Listen only (ST timestamped float data

Listen only CST timestamped integer data

Modifique la configuracién El software de programaciéon RSLogix 5000 automdticamente crea tags y
predeterminada para los tipos de datos definidos por el médulo y cuando se crea un médulo. Esta

seccidn describe cdmo modificar la configuracién predeterminada para los

modulos de entradas médulos de entradas.

Los tipos de datos asignan nombres simbélicamente a los datos de
configuracion, entrada y salida del médulo. Los tags permiten asignar a cada
uno un nombre dnico, tal como en qué parte del controlador residen el tipo
de datos definido por el usuario y la ranura. Esta informacién se usa para
comunicar datos entre ¢l controlador y el médulo.

Siga estos pasos para modificar una configuracién predeterminada.

1. En el cuadro de didlogo New Module, asegurese de que Open Module
Properties esté seleccionado.

2. Haga clicen OK.

B Module Properties: ENBT:4 (1756-1F61 1.1)

General | Comnection | Maodule Info | Configuration | &larm Configuration | Calibration | Backplane

Requested Packet Interval [RPI): HO0.0 % fms  [25.0- 750.0 ms)
[ nhibit todule

[ Major Fault On Controller 1F Connection Failz Wil in Bun bMode

Use Unicast Connection over Etheret/IP

M odule Fault

Statuz: Offline ak ] [ Cancel
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Aparece el cuadro de didlogo Module Properties con fichas para
acceder a informacidn adicional del médulo. La ficha Connection es la
opcién predeterminada.

General Connection |Mcu:|ule Infnl Configurationl Alarm Configurationl Calibrationl Backplanel

SUGERENCIA Las fichas pueden seleccionarse en cualquier orden. Los siguientes
ejemplos son para fines instructivos.

Ficha Connection

La ficha Connection del cuadro de didlogo Module Properties le permite
introducir un intervalo solicitado entre paquetes (RPI), inhibir un médulo y
establecer un fallo de conexién cuando el médulo estd en el modo de marcha.
EI RPI proporciona un periodo de tiempo maximo definido cuando los datos
se transfieren al controlador propietario.

Bl Module Properties: ENBT:4 (1756-1F61 1.1)

General| Connection | bodule Info | Configuration || Alarm Configuration | Calibration | Backplane

Fequested Packet Interval [RPI): H00.0 % ms  [25.0- 75000 ms)
[ Inhibit Module

1 Majar Fault On Contraller If Connection Fails ‘While in Run Mode
Use Unicast Connection over Ether et/ [P

Moadule Fault

Status: Offfine [ 0K ][ Cancel ]

1. Seleccione entre las opciones de la ficha Connection.

Nombre del campo Descripcion

Requested Packet Interval (RPI) Introduzca un valor de RPI o utilice el valor predeterminado.

Para obtener més informacién, consulte Requested Packet
Interval (RPI) en el capitulo 2.

Inhibit Module Marque la casilla para impedir la comunicacion entre el
controlador propietario y el mddulo. Esta opcién permite
realizar el mantenimiento del mddulo sin que se reporten
fallos al controlador.

Para obtener mas informacion, consulte Inhibicion de mddulo
en el capitulo 3.

Major fault On Controller If Marque esta casilla para crear un fallo mayor si se produce un
Connection Fails While in Run Mode | fallo de conexion con el médulo mientras se encuentra en
modo de marcha.

Para obtener informacion importante sobre esta casilla de
seleccion, consulte la seccién “Configure a Major Fault to
Occur” en el documento Logix5000 Controllers Information
and Status Programming Manual, publicacion 1756-PM015.
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Nombre del campo

Descripcion

Use Unicast Connection en
EtherNet/IP

Se muestra solo para los médulos analdgicos que usan el
software RSLogix5000, versién 18 o posterior, en un chasis

EtherNet/IP remoto. Use la casilla de verificacién
predeterminada si no hay otros controladores en el modo de
recepcion.

Desmarque el cuadro si hay otros controladores ‘escuchando’
en el sistema.

Module Fault El cuadro de fallo estd vacio cuando estd fuera de linea. El tipo
de fallo de conexion aparece en el cuadro de texto si se

produce un fallo cuando el médulo esté en linea.

2. Realice una de las acciones siguientes:

o Haga clic en Apply para almacenar un cambio pero permanecer en
el cuadro de didlogo para seleccionar otra ficha.

o Haga clic en OK si ha terminado de hacer los cambios.

Ficha Configuration

La ficha Configuration en el cuadro de didlogo Module Properties le permite
programar informacién canal por canal o a nivel de todo el médulo. El
numero de canales depende del médulo de entradas seleccionado.

I Module Properties: Local:1 {1756-IF6I 1.1) 5[
General I Conhnection | Module Info Configuration | Alarm Configuration I Calibration | B ackplane I
r~ Chantel
I a 1 21 3| 41|65 Input B ange: I-1UVtD1D\-" 'I
Sensar Offset IU-U

Scaling -
High Signal: High Engineering: Motch Filter: IBD Hz :Iv
I1 o V = |100 Digital Filker: 0 _:| ms
Laow Signal Law Engineering:
|-1 i1 W = |-10.0

RTS: 100 = ms

Status: Offline (18 I Cancel | Lpply Help

1. Secleccione entre las opciones de la ficha Configuration.

Nombre del campo

Descripcion

Channel

Haga clic en el canal que se esté configurando.

Rango de entrada

Seleccione el rango de entrada del mddulo para determinar las sefiales
minima y maxima detectadas por el médulo.

Vea la pagina 40 en el Capitulo 3 para ver una tabla que muestre el
rango y la resolucién por médulo.

Sensor Offset

Escriba un valor para compensar cualquier error de offset de sensor.

Notch Filter

Use el valor predeterminado (60 Hz) o seleccione una frecuencia que
atende la sefial de entrada a esta frecuencia especificada.

Digital Filter

Seleccione un valor en milisegundos que especifique la constante de
tiempo de un filtro de retardo de primer orden digital en la entrada. Un
valor de 0 inhabilita el filtro.

Vea la pagina 51 en el Capitulo 4 para obtener un ejemplo de gréfico de
amplitud.
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Nombre del campo Descripcion

Scaling Solo es posible escalar el formato de datos de punto flotante.

El escalado le permite configurar dos puntos en el rango de
funcionamiento del médulo con los puntos bajo y alto asociados para
este rango.

Vea pdgina 41 en Capitulo 3 para obtener detalles.

RTS Seleccione un valor en milisegundos con el que el mddulo realice un
muestreo en tiempo real (RTS). Este pardmetro determina cuando el
mddulo escanea todos los canales de entrada, almacena datos en la
memoria y multidifunde los datos de actualizacién de canal.

Nota: Si el valor RTS es menor o igual que el valor RPI, cada
multidifusion de datos desde el médulo tendrd informacién de canal
actualizada. Si el valor RTS es mayor que el RPI, el médulo realiza una
multidifusion tanto al valor de RTS como al régimen de RPI.

El médulo restablece el temporizador del intervalo solicitado entre
paquetes (RPI) cada vez que se ejecuta un muestreo en tiempo real
(RTS).

IMPORTANTE Los mddulos 1756-IR6l, 1756-1T61 y 1756-1T612 tienen
configuraciones adicionales, tales como unidades de
temperatura y juntas frias opcionales. Consulte la pdgina 189y
la pdgina 190 para ver ejemplos de cuadros de didlogo.

2. Después de configurar los canales, realice una de las acciones siguientes:

o Haga clic en Apply para almacenar un cambio pero permanecer en
el cuadro de didlogo para seleccionar otra ficha.

o Haga clic en OK si ha terminado de hacer los cambios.

Ficha Alarm Configuration

La ficha Alarm Configuration en el cuadro de didlogo Module Properties le
permite programar los limites alto y bajo, inhabilitar y enclavar alarmas, y
establecer una alarma de banda muerta o de régimen por canal.

Para obtener informacién sobre las alarmas, vea la pagina 52 y la pdgina 53.
I Module Properties: Local:1 (1756-IF6I 1.1) 5[

Genelall Connectionl Modulelnfol Configuration  Alarm Canfiguration | Caliblationl Backplanel

i Chanmel

[0 1]2fs]«]s] Fran<am -

r [ Latch Process Alarms

Process Alams: 4|Unlatch = | ] e

High High: I-I 0 Urilateh | : : Deadband:

High: [0 Urlich | L] [o

Low: |.1 il Urilateh | : : Fiate Alarm:

Loy Lo |-1 i hlatct | _::@"@ IE| M

Status: Offline 0K Cancel | Loply | Help |
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1. Seleccione entre las opciones de la ficha Alarm Configuration.

Nombre del campo Descripcion

Channel Haga clicen el canal que se estd configurando.

Alarmas de proceso“) Escriba un valor para cada uno de los cuatro puntos de disparo de alarma
Alta alta que le alertan cuando el mddulo excede estas limitaciones.

Alta También puede usar el icono deslizable respectivo L0 para establecer
Baja un valor de disparo.

Baja Baja Los botones Unlatch estan habilitados solo cuando el médulo estd en linea.

Disable All Alarms

Seleccione el cuadro para inhabilitar todas las alarmas.

Importante: Al inhabilitar todas las alarmas, usted inhabilita las
alarmas de proceso, de régimen y de diagndstico de canal (por ejemplo,
bajo rango y sobrerrango).

Recomendamos inhabilitar solo los canales no usados a fin de no
establecer bits de alarmas innecesarios.

Latch Process Alarms

Revise el cuadro para enclavar una alarma en la posicion establecida
incluso si desaparece la condicion que causa la alarma.

Latch Rate Alarms

Revise el cuadro si el régimen de cambio entre muestras de entrada
excede el punto de disparo para el canal.

Vea la pdgina 53 en el Capitulo 4 para obtener un régimen de muestreo
de formula de cambio.

Deadband Escriba un valor de banda muerta que funcione con las alarmas de
proceso. La banda muerta mide los datos de entrada para establecer o
eliminar una alarma de proceso.

Vea un gréfico de banda muerta de alarma en la pagina 52 en el Capitulo 4.

Rate Alarm? Escriba un valor usado para determinar el régimen de cambio para que

se dispare una alarma de régimen.

(1) Las alarmas de proceso no estan disponibles en el modo de nimero entero o en aplicaciones mediante el uso del
mddulo 1756-IF16 en el modo de punto flotante unipolar. Los valores para cada limite se introducen en unidades

de medicion escaladas.

(2) Lasalarmas de régimen no estan disponibles en el modo de nimero entero o en aplicaciones mediante el uso del
mddulo 1756-IF16 en el modo de punto flotante unipolar. Los valores para cada limite se introducen en unidades

de medicion escaladas.

2. Después de configurar los canales, realice una de las acciones

siguientes:

o Haga clic en Apply para almacenar un cambio pero permanecer en
el cuadro de didlogo para seleccionar otra ficha.

o Haga clic en OK para aplicar el cambio y cerrar el cuadro de

didlogo.

o Haga clic en Cancel para cerrar el cuadro de didlogo sin aplicar los

cambios.
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Ficha Calibration

La ficha Calibration del cuadro de didlogo Module Properties le permite
recalibrar las calibraciones de fébrica predeterminadas, si es necesario. La
calibracién corrige cualquier inexactitud de hardware en un canal determinado.

B Module Properties: Local:2 (1756-1F61 1.1)

General ] Connection ] todule Info ] Configuration ] Alarm Configuration ackplane ]
o | Calibration — -
Channel| Calibration Ranoge Calgra?:on Ca;?;ftu:n
(Counts)
a -10to10% 0.993169 1 DK
1 -10to10W 0.999207 1 K
2 S0to 10y 0.993901 2 Ok
3 -10to10% 0.993474 2 DK
4 |-0to10v 0.998901 2| oK Module Last Successfully
= |0te 10 0.ooa0a4 1 oK Calibrated on: 7/11/2005

Statuz Running 0K | Cancel | | Help |

Vea la pagina 203 en el Capitulo 11 para obtener calibraciones de médulo

.
especificas.

Si bien cada cuadro de didlogo mantiene importancia durante el monitoreo
en linea, algunas fichas, tales como Module Info y Backplane, estan en blanco
durante la configuracién inicial del médulo.

Algunos de los médulos de entradas analdgicas, por ejemplo, los médulos

1756-IR61y 1756-IT6I, tienen configuraciones adicionales. Estos cuadros de
didlogo de configuracion se explican en las siguientes paginas.
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Configure el modulo RTD

El médulo detector de resistencia a temperatura (RTD) (1756-IR6I) tiene
puntos configurables adicionales, unidades de temperatura y opciones de

offset de cobre de 10 Q.

Todas las fichas de configuracién del médulo son iguales a las series listadas
para los médulos de entradas, comenzando en la pédgina 183, excepto con la
ficha Configuration. El ¢jemplo del cuadro de didlogo y la tabla muestran los
ajustes adicionales para la capacidad de medicién de temperatura del médulo

1756-IR61.

Il Module Properties: Local:2 (1756-IR6I 1.1} il

Generall Eonnectionl Module Info - Configuration® |.t'3.|alm Eonfigurationl Calibrationl Backplanel

i~ Chanmel

I o1 21 3| 4] 85 Input B ange: |1 Ohms to 487 Ohms 'I
Sensor Type: |1D Ohm Cu 427 'I
Scaling ) ID'D
High Signal; High Engineering: Sy et
|48?.D T = |48?.D Match Filker: IBU Hz 'I

Low Signal Low Engineering: Digital Filter: 0 oms
|1'D T - B 10 Ok Copper Offset: |00 = Ohms
RTS: 1o =y ms

Temperature Units: % Celsius = Fahrenheit

Status: Offline 0K I Cancel | Apply | Help |

1. Seleccione entre las opciones adicionales de la ficha Configuration.

Nombre del campo Descripcion

Tipo de sensor Seleccione un tipo de sensor de RTD.

10 Ohm Copper Offset Esta funcion necesita establecerse solo si selecciona un tipo de
sensor de cobre.
Seleccione un valor para compensar cualquier error de offset de
cobre.

Unidades de temperatura Seleccione la unidad de temperatura que afecta todos los canales

Celsius por maodulo.

Fahrenheit

2. Después de configurar los canales, realice una de las acciones siguientes:

o Haga clic en Apply para almacenar un cambio pero permanecer en
el cuadro de didlogo para seleccionar otra ficha.

o Haga clic en OK para aplicar el cambio y cerrar el cuadro de didlogo.

o Haga clic en Cancel para cerrar el cuadro de didlogo sin aplicar los
cambios.
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Configure
modulos de termopar

190

Los médulos 1756-1T6l y 1756-1T6I2 tienen puntos configurables

adicionales, unidades de temperatura y opciones de junta fria.

Todas las pantallas de configuracién del médulo son iguales a las series
listadas para los médulos de entradas, comenzando en la pagina 183, excepto
la ficha Configuration. El ejemplo del cuadro de didlogo y la tabla muestran
los ajustes adicionales para la capacidad de medicién de temperatura de los

modulos 1756-1T6ly 1756-1T6I12.
R

Generall Eonneclionl Module Info - Configuration® I.-’-‘«Iarm Configurationl Ealibrationl Eackplanel

r Charinel

[0 1] 2] a]4]s

I-12tho?8mV 'I

Input Range:

Sensor Typpe:

Scaling ) I_D' 0

High Signal: High Engineering: Fensor Offset

I?S. a T = 780 Match Filter: I B0 Hz hd I
Law Signal: Law Enginesring: Digital Filker: ID o ms

|-12.D A= = |-12.D

RTS: 100 mz

=

Temperature Units: % Celsius

[~ ColdJunction Disable  Cold Junction Offsst:

; 0o T
" Fahrenheit I™ Remate CJ Compensation I

Status: Dffline

o]

Cancel | Apply | Help |

1. Secleccione entre las opciones adicionales de la ficha Configuration.

Nombre del campo Descripcion
Sensor Type Seleccione un tipo de sensor de termopar.
Cold Junction Offset Seleccione un valor para compensar el voltaje adicional que afecta

la sefial de entrada.
Vea pdgina 115 en Capitulo 6 para obtener detalles.

Cold Junction Disable

Seleccione el cuadro para inhabilitar |a junta fria.

Remote CJ Compensation

Seleccione el cuadro para habilitar la compensacidn de junta fria
para un médulo remoto.

Temperature Units

Seleccione la unidad de temperatura que afecta todos los canales

Celsius por mddulo.
Fahrenheit
IMPORTANTE El mddulo envia de vuelta valores de temperatura en todo el rango del

sensor, siempre que el valor de sefal alta sea iqual al valor de
medicion alta, y que el valor de sefial baja sea igual al valor de
medicion baja.

Para el ejemplo anterior, si:
Sefial alta = 78.0 °C, la medicion alta debe ser =78.0.
Sefial baja =-12.0 °C, la medicidn alta debe ser =-12.0

2. Después de configurar los canales, realice una de las acciones siguientes:

L] Haga CliC cn Apply para almacenar un cambio pc€ro permanccer €n

el cuadro de didlogo para seleccionar otra ficha.

o Haga clic en OK para aplicar el cambio y cerrar el cuadro de didlogo.

o Haga clic en Cancel para cerrar el cuadro de didlogo sin aplicar los

cambios.
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Modifique la configuracion
predeterminada para
madulos de salidas

El software de programaciéon RSLogix 5000 automdticamente crea tags y
tipos de datos definidos por el médulo y cuando se crea un médulo. Esta
seccion describe como modificar la configuracion predeterminada para los
modulos de salidas.

Los tipos de datos asignan nombres simbolicamente a los datos de
configuracion, entrada y salida del médulo. Los tags permiten asignar a cada
uno un nombre tnico, tal como en qué parte del controlador residen el tipo
de datos definido por el usuario y la ranura. Esta informacién se usa para
comunicar datos entre el controlador y el médulo.

Siga estos pasos para modificar una configuracién predeterminada.

1. En el cuadro de didlogo New Module, asegtirese de que Open Module
Properties esté seleccionado.

2. Hagaclicen OK.

B iiodule Properties: ENBT:6 (1756-0F6VI 1.1) 3
General | Connection | Module Info | Configuration | Output State | Limits | Calibration | Backplane

Requested Packet Interval (RFIL | P5.0 3 [ms  (25.0- 750.0ms)

[ Inhibit Module
[ Major Fault On Cantraller IF Connection Fails While in Fun Mode
Usze Unicast Connection over EtherMet/IP

Module Faulk

Status: Offline [ Ok l[ Cancel ] Apply

Aparece el cuadro de didlogo Module Properties con fichas para
acceder a informacién adicional del médulo. La ficha Connection es la
opcioén predeterminada.

General  Connection | Modulelnful Eonfiguratiunl DutputStateI Limits I Ealiblatiunl Eackplanel

SUGERENCIA Las fichas pueden seleccionarse en cualquier orden. Los siguientes
ejemplos son para fines instructivos.
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Ficha Connection

La ficha Connection del cuadro de didlogo Module Properties le permite
introducir un intervalo solicitado entre paquetes (RPI), inhibir un médulo y
establecer un fallo de conexién cuando el médulo estd en el modo de marcha.
EI RPI proporciona un periodo de tiempo maximo definido cuando los datos
se transfieren al controlador propietario.

B Mo dule Properties: ENBT: 6 (1756-0F6VI1.1) X]
General | Connection | Module Info | Configuration | Output State | Limits | Calibration | Backplane

Requested Packet Interval (RP1. | P50 % [ms  (25.0- 750.0ms)

[ Inkibit Module
[ tajar Fault On Contraller IF Connection Fails while in Fun Mode

Usze Unicast Connection over Etherhat/IP

Module Fault

Statug: Offline ak. l [ Cancel Apply

1. Seleccione entre las opciones de la ficha Connection.

Nombre del campo Descripcion

Requested Packet Interval (RPI) Introduzca un valor de RPI o utilice el valor
predeterminado.

Para obtener més informacién, consulte Requested

Packet Interval (RPI) en el capitulo 2.

Inhibit Module Marque la casilla para impedir la comunicacion entre el
controlador propietario y el médulo. Esta opcion permite
realizar el mantenimiento del mddulo sin que se
reporten fallos al controlador.

Para obtener mds informacién, consulte Inhibicion de
médulo en el capitulo 3.

Major Fault On Controller If Connection Marque esta casilla para crear un fallo mayor si se
Fails While in Run Mode produce un fallo de conexion con el médulo mientras se
encuentra en modo de marcha.

Para obtener informacién importante sobre esta casilla
de seleccidn, consulte la seccion “Configure a Major Fault
to Occur” en el documento Logix5000 Controllers
Information and Status Programming Manual,
publicacién 1756-PM015.

Use Unicast Connection on EtherNet/IP Se muestra solo para los mddulos analdgicos que usan el
software RSLogix5000, versién 18 o posterior, en un
chasis EtherNet/IP remoto. Use la casilla de verificacion
predeterminada si no hay otros controladores en el
modo de recepcién.

Desmarque el cuadro si hay otros controladores
'escuchando’ en el sistema.

Module Fault El cuadro de fallo estd vacio cuando estd fuera de linea.
El tipo de fallo de conexion aparece en el cuadro de texto
si se produce un fallo cuando el mddulo estd en linea.

2. Realice una de las acciones siguientes:

o Haga clic en Apply para almacenar un cambio pero permanecer en
el cuadro de didlogo para seleccionar otra ficha.
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o Haga clic en OK para aplicar el cambio y cerrar el cuadro de didlogo.

o Haga clic en Cancel para cerrar el cuadro de didlogo sin aplicar los
cambios.

Ficha Configuration

La ficha Configuration le permite programar informacién canal por canal.
El nimero de canales depende del mddulo de salidas seleccionado.

Il Module Properties: Local:2 (1756-0F6YI 1.1} x|

rifigurahion

DutputStateI Lirnits | Ealihrationl Eackplanel

Generall Eonnectionl Maduls Info EU

i~ Channel

ID" 1 | 2| 3 | 4| 3 | Sensor Offset: IU.U

[~ Hold for Initialization

Scaling

High Signal: High Engineering:
|1 (A1) 1 = [10.0

Lows Signal: Low Engineering:
|-1U.EI W = I-‘ID.D

Status: Offine ok | cancel | spphy | Hep

1. Seleccione entre las opciones de la ficha Configuration.

Nombre del campo Descripcion

Channel Haga dlicen el canal que se esté configurando.

Sensor Offset Escriba un valor para compensar cualquier error de offset de sensor.

Hold for Initialization Seleccione el cuadro para que las salidas retengan su estado actual
hasta que los valores de salida coincidan con los valores del
controlador.

Vea pdgina 149 en (apitulo 8 para obtener detalles.

Scaling Solo es posible escalar el formato de datos de punto flotante.

El escalado le permite configurar dos puntos de sefial en el rango de
funcionamiento del mddulo con los puntos bajo y alto asociados para
este rango.

Vea pdgina 41 en Capitulo 3 para obtener detalles.

2. Después de configurar los canales, realice una de las acciones siguientes:

o Haga clic en Apply para almacenar un cambio pero permanecer en
el cuadro de didlogo para seleccionar otra ficha.

o Haga clic en OK para aplicar el cambio y cerrar el cuadro de didlogo.

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015 193



Capitulo 10 Configure los mddulos de E/S analégicas ControlLogix

Ficha Qutput State

La ficha Output State le permite programar el comportamiento de la salida
en los modos de programacion y de fallo.

Generall Connectionl Modulelnfol Configuration®

Il Module Properties: Local:2 {1 756-0F6¥I 1.1} ll

Limnits | Ealibrationl Backplanel

r~ Chanel

ID_"1|2|3|4|5|

Olutput State in Progranm Made
' Hold Last State

" User Defined Yalue: I

r Famp toser Defined Walus

Famp Rate: 0.00 per Sec

Output State in Fault Maode
' Hold Last State

= User Defined Yalue: I

I™ | Bamp ta [ser Defined Yalue

r— Communications Failure

\When communications failin . Leave outputs in Program Mode state
Program kode: " Change outputs to Fault Mode state

Status: Offline (] 4 I Cancel | Apply | Help

1. Seleccione entre las opciones de la ficha Output State.

Nombre del campo

Descripcion

Channel

Haga clic en el canal que se esta configurando.

Ramp Rate

Muestra el régimen de rampa establecido en la ficha
Limits.

Output State in Program Mode

Retener tltimo estado
Valor definido por el usuario

Seleccione el comportamiento de la salida en el modo
de programacién. Si es un valor definido por el
usuario, escriba un valor al cual cambie la salida
cuando estd en el modo de programacién.

Ramp to User Defined Value

El cuadro se habilita si se introduce el valor
predeterminado por el usuario. Seleccione el cuadro
para que larampa ocurra cuando el valor de salida
presente cambie al valor predeterminado por el
usuario después de que se reciba un comando
Program proveniente del controlador.

Vea pagina 149 en Capitulo 8 para obtener detalles.

Output State in Fault Mode

Retener tltimo estado
Valor definido por el usuario

Seleccione el comportamiento de |a salida en el modo
de fallo. Si es un valor definido por el usuario, escriba
un valor al cual cambie la salida cuando ocurra un
fallo de comunicacién.

Ramp to User Defined Value

El cuadro se habilita si se introduce el valor
predeterminado por el usuario. Seleccione el cuadro
para que la rampa ocurra cuando el valor de salida
presente cambie al valor de fallo después de que
ocurra un fallo de comunicacién.

Vea pagina 149 en Capitulo 8 para obtener detalles.

Communication Failure

When communication fails in Program Mode:
Leave outputs in Program Mode state
Change outputs to Fault Mode state

Seleccione el comportamiento de las salidas si la
comunicacién falla en el modo de programacion.
Importante: Las salidas siempre entran al modo de
fallo si las comunicaciones fallan en el modo de
marcha.

2. Después de configurar los canales, realice una de las acciones siguientes:

o Haga clic en Apply para almacenar un cambio pero permanecer en
el cuadro de didlogo para seleccionar otra ficha.

o Haga clic en OK para aplicar el cambio y cerrar el cuadro de didlogo.

o Haga clic en Cancel para cerrar el cuadro de didlogo sin aplicar los

cambios.
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Ficha Limits

La ficha Limits le permite programar fijaciones y limites de rampa, que
pueden evitar dafios al equipo.

I Module Properties: Local:2 {1756-0F6¥I 1.1) 5[

Generall Eonnectionl Modulelnfol Eonfigurationl Output State  Limits IEaIibrationI Backplanel

r~ Chanel

[ 1] 2]3]4]5] =g I D

] [ Latch Limit &larms

Linie Urlaich é"l | ] [~ Latch Rate Alam
High Clamp: I‘ID [plateh | I
Low Clamp: I-‘ID [lateh | F

v Bamp in Fun Mode
per Sec

Ramp Rate: |5.D Llnlatchl e L

Status: Offline

[ ok |

Cancel | Apply Help

1. Seleccione entre las opciones de la ficha Limits.

Nombre del campo Descripcion

Channel Haga dlicen el canal que se esté configurando.

Limits Escriba un valor de fijacion alto y bajo que limite la salida del médulo
High Clamp analdgico dentro de este rango.

Low Clamp Consulte el pégina 134, y el pdgina 150, para obtener informacién

detallada.
Consulte la Nota importante en la pagina 196.

Ramp in Run Mode Seleccione el cuadro para habilitar la rampa en el modo de marcha.

Ramp Rate El campo de entrada se habilita si se selecciona Ramp en el cuadro Run
Mode. Escriba un valor que establezca el régimen de rampa méximo

para un mddulo en el modo de marcha.
Vea la pagina 149 en el Capitulo 8 para obtener detalles.

Disable All Alarms Seleccione el cuadro para inhabilitar todas las alarmas.

Importante: Al inhabilitar todas las alarmas, usted inhabilita las
alarmas de proceso, de régimen y de diagnéstico de canal (por
ejemplo, bajo rango y sobrerrango).

Recomendamos inhabilitar solo los canales no usados a fin de no
establecer bits de alarmas innecesarios.

Latch Limit Alarms Seleccione el cuadro para enclavar una alarma si los datos del
controlador exceden el limite de fijacion.

Vea pdgina 150 en Capitulo 8 para obtener detalles.

Latch Rate Alarm Seleccione el cuadro para enclavar una alarma si la salida cambia a un
régimen que excede el limite de rampa.
Vea la pagina 149 en el Capitulo 8 para obtener detalles.
IMPORTANTE La fijacién solo esta disponible en el modo de punto flotante.

Los valores de fijacion estan en unidades de puesta en escala
de ingenieria y no se actualizan automaticamente cuando se
cambian las unidades de puesta en escala de ingenieria baja
y alta. No actualizar los valores de fijacion puede generar una
sefial de salida muy baja que podria interpretarse
incorrectamente como un problema de hardware.
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Descargue los datos de
configuracion al médulo

196

2. Después de configurar los canales, realice una de las acciones siguientes:

e Haga clic en Apply para almacenar un cambio pero permanecer en
el cuadro de didlogo para seleccionar otra ficha.

o Haga clic en OK para aplicar el cambio y cerrar el cuadro de didlogo.

o Haga clic en Cancel para cerrar el cuadro de didlogo sin aplicar los
cambios.

Ficha Calibration

La ficha Calibration le permite recalibrar las calibraciones de fibrica
predeterminadas, si es necesario. La calibracidn corrige cualquier inexactitud
de hardware en un canal determinado.

= Module Properties - Local:10 [1756-0F6V1 1.1)

Generall Eonnectionl Module Infol Eonfigulationl Output State | Limits  Calibration IEackaaneI

charnl Cabration | Calbration Cag;;:;'?“ Calibration
Range Gain (Courts) Status
u] -10ta 10 1.002380 12 Ok
1 -0to 10 1.002808 g Ol
2 -10to 10 1.001099 5 Ok
3 -10to10% 1.002075 T 6034 e e G "
odule Last Successiul
; ::E:E 13 x 1 gggg:z ? SE Calibrated on: 3/11/38 ¢

Statuz: Rumning 0K I Cancel | Al | Help |

Vea el Capitulo 11 para consultar calibraciones de médulo especificas.

Si bien cada cuadro de didlogo mantiene importancia durante el monitoreo
en linea, algunas fichas, tales como Module Info y Backplane, estan en blanco
durante la configuracion inicial del médulo.

Después de haber cambiado los datos de configuracién de un médulo, el
cambio no surte efecto mientras que no se descargue el nuevo programa que
contiene dicha informacidn. Eso descarga todo el programa al controlador y
sobrescribe cualquier programa existente.

Siga estos pasos para descargar el nuevo programa.

1. En la parte superior, esquina izquierda del programa de software

RSLogix 5000, haga clic en el icono ﬂ » de estado.
2. Seleccione Download.
Aparece el cuadro de didlogo Download.

3. Haga clic en Download.
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Edite la configuraci()n Después de establecer la configuracion para un mddulo, puede revisarla y

cambiar sus opciones en el software de programacién RSLogix 5000.
También puede descargar los datos al controlador mientras estd en linea.
Esto se denomina reconfiguracién dindmica.

Siga estos pasos para editar la configuraciéon de un médulo.

1. En Controller Organizer, haga clic con el botén derecho del mouse en
un moédulo de E/S y seleccione Properties.

Aparece el cuadro de didlogo Module Properties.

Il Module Properties: Local:1 {1756-IF6T 1.1}

General IConnectionI odule Infol Configurationl Alarm Configurationl Calibrationl Backplanel

Type: 1756-IFEl & Channel |zolated Woltage/Curent Analog Input
Wendar: Allen-Bradley
Parent: Local
Marme: Ilsolaled_lnput_Module Slak: |1 ::ll
Dezcription: I =l
=
Cornm Format; I Flaak D ata j
Revizion: |1_ I1 _I; Electronic Keving: | Compatible K.eying j

Status: Dffline Ok I Cancel | Apply | izl

2. Haga clic en una ficha que contenga los campos que desea editar.

3. Hagalos cambios deseados y seguidamente haga clic en OK.

Reconﬁgure los pa rametros Su mddulo puede operar en el modo de marcha remota o en el modo de
del médulo en el modo de marcha. Es posible cambiar cualquiera de las caracteristicas habilitadas por el

marcha

software solamente en el modo de marcha remota, Remote Run.

El ¢jemplo muestra la ficha Configuration para el médulo 1756-IF61
mientras esta en el modo de marcha.

B Module Properties: Local: 2 (1756-1F611.1)

General ] Cannection® ] Module Info

Alarm Configuration] Calibration] Backplane]

Channel

o 1122|4168 rput B ange: A0W to 10V -

Senszor Offset: 0o

Scaling

High Signal: High Enaineering: Hotch Fiker: B0 Hz :lv
100 W

100 Digital Filter 0 s

Low Signal: Low Engineering:
100 b = |00
BTS: 100 A ms

Status: Running Ok | Cancel Apply Help
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Si alguna funcién se inhabilita en cualquier modo de marcha, cambie el
controlador al modo de programacidn y siga estos pasos.

1. Haga los cambios de configuracién necesarios.

2. Realice una de las acciones siguientes:

o Haga clic en Apply para almacenar un cambio pero permanecer en
el cuadro de didlogo para seleccionar otra ficha.

o Haga clic en OK si ha terminado de hacer los cambios.

Cuando usted trata de descargar nuevos datos de configuracion al
mddulo, aparece la siguiente advertencia.

RSLogix 5000

o

My

! E DAMGER: Configuration change in multi-controller systems.

I b or more controllers are sharing this madule, applying these
configuration changes could affect the operation of the other
controllers.

I Inkibit this connection before applying configuration change

Apply changes to module configuration?

Inhibiting connection may prevent re-connecting
to this module until other controllers have been
appropriately configured.

If configuration changes are accepted without
inhibiting thiz connection then other controller(z] in
the system may mizsinterpret data, until other
contrallens] have been appropriately configured.

Yes Mo Help

IMPORTANTE

Si usted cambia la configuracion de un médulo, debe considerar si el
médulo tiene mds de un controlador propietario. De ser asi, aseguirese
de que cada propietario tenga exactamente los mismos datos de
configuracién que los otros.

Para obtener mas informacién acerca de como cambiar la configuracion en un
mddulo con multiples controladores propictarios, consulte la pdgina 29.
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Reconfigure los parametros
en el modo de programacio

1.

RSLogix 5000

Cambie el médulo del modo de marcha o marcha remota al modo de
n programacién antes de cambiar la configuracién en el modo de
programacion. Siga estos pasos.

En la parte superior, esquina izquierda del programa de software

RSLogix 5000, haga clic en el icono ﬂ = de estado.

- Controller [1756-L61]*

File Edit %iew Search Logic Communications Tools ‘Window Help
3 e
8 ||d| & &|=|@] o] =] &% [ =]
Rem Run [ ™ RunMode Path: | 48_ETHIP-1110.83 52 39\Backplane\0*
Mo Forces &0 OFfline
NaEdis K1 =l =2 T RN ) A R0A R
i R £ z s
5 Program Hlade Module Properties: Local:2 (1756-1F611.1)
by
3 Caonkrd Generall Connection] Module Infa Configuration ]Alarm Canfigur
- | kpsm,\,er. Tesk Maode Channel
= Tas|
o 1,213 4|65 ;
B @ MainTs | | | | | Input Range:
+- [ Me Sensar Offset
[ Unsche Scaling ]
-5 Mation Gro Controller Properties High Signal: High Enginesring: Mokch Filter:
oy — —
2. Seleccione Program mode.

3.
4.

5.
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Aparece una ventana que le pregunta si desea cambiar el modo de
controlador al modo de programa remoto.

RSLogix 5000

1] E Change controller mode to Remote Program?
L

es Mo

Haga clic en Yes.

Haga los cambios necesarios. Por ejemplo, el RPI solo puede cambiarse
en el modo de programacién.

Realice una de las acciones siguientes:

o Haga clic en Apply para almacenar un cambio pero permanecer en
el cuadro de didlogo para seleccionar otra ficha.

o Haga clic en OK si ha terminado de hacer los cambios.

Antes de que se actualice el régimen RPI en linea, el software RSLogix
5000 verifica su cambio deseado.

RSLogix 5000 x
AN
'

DAMGER., Connection Inkerruption,

Changing connection parameters online will interrupt connection(s) ta this module
and ko any modules connected through this module,

Connectionis) from other controllers may be broken.

iZonnection parameters changed that inkerrupk connections are:
RPI

Apply changes?

¥es

Mo
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6.

Haga clic en Yes para verificar los cambios de software.

En este ejemplo, se cambia el RPI 'y los nuevos datos de configuracion
se transfieren al controlador.

Recomendamos cambiar el médulo nuevamente al modo de marcha
después de hacer los cambios en el modo de programacion.

COnfigure los modulos de E/S Hay disponibles médulos de comunicacién separados para diferentes redes,

en un chasis remoto

a fin de configurar médulos de E/S en un chasis remoto. Los médulos de

comunicacién ControlNet y EtherNet/IP deben configurarse en el chasis
local y el chasis remoto para manejar el protocolo de red.

Seguidamente puede afiadir nuevos médulos de E/S al programa mediante el
moédulo de comunicacidn.

Siga estos pasos para configurar un médulo de comunicacion para el chasis

local. Este médulo maneja la comunicacion entre el chasis del controlador y el

chasis

remoto.

En el Controller Organizer, haga clic con el botén derecho del mouse
en I/O Configuration y seleccione New Module.

Aparece el cuadro de didlogo Select Module.

Haga clic en el signo “+” junto a Communications para obtener una
lista de médulos de comunicacidn.

Seleccione un médulo de comunicacion para el chasis local y haga clic

en OK.

Haga clic en OK para aceptar la revisién mayor predeterminada.
Aparece el cuadro de didlogo New Module.

Configure el médulo de comunicacion en el chasis local.

Para obtener mas informacién sobre el médulo ControlNet de
ControlLogix, consulte el documento ControlNet Modules in
Logix5000 Control Systems, publicacion CNET-UMO001.

Para obtener informacién sobre el médulo puente ControlLogix
EtherNet/IP, consulte el Manual del usuario — Configuracién de la
red EtherNet/IP, publicacion ENET-UMO001.

Repita los pasos 1...5 para configurar un médulo de comunicacién para
el chasis remoto.

Configure el médulo de comunicacién en el chasis remoto.

Ahora usted puede configurar los médulos de E/S remotas al afiadirlos
al médulo de comunicacién remota. Siga los mismos procedimientos
que efectud para configurar los médulos de E/S locales y que se

describen en la pdgina 178.

Haga clic en Reset para obtener el ajuste de punto apropiado en la
columna Reset Latched Diagnostics.

Haga clic en OK.
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Vealos tags del modulo Cuando se crea un médulo, el sistema ControlLogix crea un conjunto de tags
que se pueden consultar en el editor de tags del software RSLogix 5000. Cada
caracteristica configurada en el médulo tiene un tag distintivo que puede
usarse en la logica de escalera del procesador.

Siga estos pasos para obtener acceso a los tags de un médulo.

1. En la parte superior del Controller Organizer, haga clic con el botén
derecho del mouse en Controller Tags y seleccione Monitor Tags.

Aparece el cuadro de didlogo Controller Tags con datos.

2. Haga clic en el nimero de ranura del médulo para el cual desea ver

informacién.
Scope: E{I Contialler - Shaw Showe &l
Name o | Value «|Force Mask & Sile Data Type
| = Local 2.C.Ch1Canfig | (o) [ 4B.1756_AI6_Sh..
| + Locak2:C.Ch1 Config R 160002 Hex INT
- Lacal:2:C.Chi Canfig. Al o Decimal BOOL
| Local:2:C.Ch1 Config. Pr... i} Decimal BOOL
| Locak2:C.ChiConfig. R 1] Diecimal BOOL
- + Locak2:C.ChConfig.Di... 0 Diecimal INT
- + LocatZC.ChlConfig T... 1] Decimal INT
| + Locak2:C.Ch1 Config R 1] Decimal INT
- Laocal:2:C.Chi Canfig.L. -10.0 Float REAL
| Local:2:C.Ch1 Config. Hi... 10.0 Float REAL
| Locak2:C.Chil Config. L. -10.0 Float RE&L
- Lacal:2C.Chi Canfig. Hi... 10.0 Float REAL
| Local:2:C.Ch1 Config.L. -10.0 Float REAL
| Locak2:C.Chil Config. H. 10.0 Float RE&L
- Laocal:2:C.Chi Canfig.L. -10.0 Float REAL
| Local:Z:C.ChlConfig.H... 10.0 Float REAL
| Locak2:C.Chil Config Al 0.0 Float RE&L
Laocal2C.ChiCanfig.C... 0.0 Float REAL
||+ LocalZCCh2Config {1o..) {oaa} AB:1756_AIE_Sh..
+ Local 2:C.Ch3Canfig {0} {0} AB:1756_AIE_Shr
|| '+ Local 2.C.ChdConfig 1.0} o} AB:1756_AIG_Shr..
||+ LocalZC.ChEConfig {1o..) {oaa} AB:1756_AIE_Sh..
|| = Locak2l {o.-) {2} AB:1756_AlE_Flo
+ Local: 2| ChannelF aults 2#0000_000. .. Binary INT
Local: 2:]. ChiF ault db Decimal BOOL

Consulte el Apéndice A para obtener detalles sobre los tags de

configuracion.
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Notas:
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Capitulo 1 1

Introduccion

Diferencias en la calibracion
de un modulo de entrada y
un modulo de salida

Calibre los modulos de E/S analdgicas
ControlLogix

El médulo de E/S analdgicas ControlLogix viene de fébrica con una
calibracién predeterminada. Es posible recalibrar su médulo para aumentar la
exactitud en su aplicacién especifica.

No es necesario configurar el médulo antes de calibrarlo. Si decide calibrar
los médulos de E/S analdgicas primero, debe anadirlos a su programa.

Este capitulo describe cémo calibrar los médulos analdgicos ControlLogix.

Tema Pagina

Diferencias en la calibracion de un médulo de entrada y un médulo de salida 203

(alibrar los médulos de entrada 205

(alibracion de los mddulos de salida 23
IMPORTANTE Los mddulos de E/S analdgicas pueden calibrarse ya sea canal por canal

0 bien todos los canales como un grupo. Independientemente de la
opcion que seleccione, recomendamos que calibre todos los canales en
sumodulo cada vez que realice la calibracion. Esto le ayuda a mantener
lecturas de calibracién uniformes y mejora la exactitud del médulo.

El propdsito de la calibracion es corregir las inexactitudes de hardware que
pueden estar presentes en un canal en particular. El procedimiento de
calibracién compara un estandar conocido —ya sea una sefial de entrada o
una salida registrada— con el desempefio del canal, y sequidamente
calcula un factor de correccion lineal entre el valor medido y el ideal.

El factor de correccion de calibracidn lineal se aplica en cada entrada o
salida por igual, para obtener la maxima exactitud.

Sibien el propdsito de calibrar los médulos analdgicos es el mismo en los
mddulos de entradas y salidas, y es mejorar la exactitud y repetibilidad del
mddulo, los procedimientos son diferentes.

e Cuando usted calibra médulos de entradas, utiliza calibradores de
corriente, voltaje u ohms con el fin de enviar una sefial al médulo para

calibrarlo.

e Cuando calibra médulos de salidas, utiliza un multimetro digital

(DMM) para medir la sefial que el médulo estd enviando.
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Para mantener las especificaciones de exactitud del médulo, recomendamos

que use instrumentos de calibracién con rangos especificos. La tabla indica

los instrumentos recomendados para cada médulo.

Médulo

Rango de instrumento recomendado

1756-IF16y 1756-1F8

Fuente de voltaje de 0...10.25V +/-150 pV

1756-IF6CIS

Fuente de corriente de 1.00. ..20.00 mA +/-0.15 pA

1756-IFel

Fuente de voltaje de 0...70.00 V +/-150 pV
Fuente de corriente de 1.00...20.00 mA +/-0.15 pA

1756-IR6l

Resistencia de 1.0...487.0 Q" +/-0.01%

1756-1T6l y 1756-1T612

Fuente de voltaje de-12mV...78 mV +/-0.3 pV

1756-0F4 1756-0F8

DMM con exactitud mayor que 0.3 mV 0 0.6 pA

1756-0F6VI

DMM con resolucién mayor que 0.5 pV

1756-0F6(

DMM con resolucién mayor que 1.0 pA

(1) Sugerimos que use estas resistencias de precision.
KRL Electronics — 534A1-1RO0T de 1.0 ohms y 0.01%/534A1-487R0T de 487 ohms y 0.01%

También puede usarse una caja decddica de resistencias de precision que satisfaga las especificaciones de exactitud
requeridas. Usted es responsable de asegurar que la caja decadica de resistencias mantenga la exactitud mediante

calibraciones periédicas.

IMPORTANTE

No calibre el médulo con un instrumento que tenga menos exactitud
que la recomendada (por ejemplo, calibre un médulo 1756-1F16 con un
calibrador de voltaje de méds de +/-150 pV de exactitud), para evitar
anomalias.

+  Alparecer, la calibracién se realiza normalmente, pero el médulo proporciona
datos inexactos durante la operacion.

+  Seproduce un fallo de calibracion, lo que obliga a cancelar la calibracién.

»  Los bits de fallo de calibracidn se establecen para el canal que intentaba calibrar.
Los bits permanecen establecidos hasta que concluya una calibracién vdlida.

En este caso, debe recalibrar el médulo con un instrumento que tenga
la exactitud recomendada.

Calibracion en el modo de programacion o de marcha

Usted debe estar en linea para calibrar los médulos de E/S analégicas usando
el software RSLogix 5000. Cuando esté en linea puede seleccionar ya sea el
modo de programacién o el modo de marcha, como el estado de su programa
durante la calibracién.

Recomendamos que el médulo esté en el modo de programacion y no
controlando activamente un proceso cuando lo calibre.

IMPORTANTE

El modulo congela el estado de cada canal y no actualiza el controlador
con nuevos datos hasta que se completa la calibracion. Esto podria ser
peligroso si se intentara realizar un control activo durante la calibracion.
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Calibrar los modulos de
entrada

La calibracién de entrada es un proceso de multiples pasos que implica el
envio de multiples servicios al médulo. Esta seccidn consta de cuatro partes,
como se muestra en la tabla. Cada médulo de entradas requiere que se preste
atencién a rangos de calibracién especificos.

Tema Pagina
Calibracién de los mddulos 1756-1F16 0 1756-1F8 205
(alibracién de los médulos 1756-1F6CIS or1756-IF6I 209
(alibracién del 1756-IR6I 214
Calibracién del 1756-1T61 0 1756-1T612 218

(Calibracion de los modulos 1756-1F16 o 1756-1F8

Los médulos 1756-1F16 o 1756-1F8 se usan en aplicaciones que requieren
voltaje o corriente. Los mddulos ofrecen cuatro rangos de entrada:

e -10..10V
e 0.5V

e 0..10V

e 0..20mA

Sin embargo, usted solo puede calibrar estos médulos usando una senal de
voltaje.

IMPORTANTE Independientemente de qué rango de aplicacion esté seleccionado antes
de la calibracion, todas las calibraciones usan un rango de +/-10 V.

Mientras esta en linea, usted debe obtener acceso a la ficha Calibration en el
cuadro de didlogo Module Properties. Vea la pagina 188 en Capitulo 10 para
obtener informacién sobre los procedimientos.

Siga estos pasos para calibrar el médulo.

IMPORTANTE El mddulo 1756-1F16 se usa en los facsimiles de pantalla para el proceso
de calibracién. Sin embarqgo, los procedimientos son iguales para el
mddulo 1756-1F8.

1. Conecte su calibrador de voltaje al médulo.
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2. Vayaala ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module Properties.

B Module Properties: Local:3 {1756-1F16 1.1)

General | Connection | Madule Info | Configuration | Calibration | Backplane

. .| Calibration| Calibrati ~ "
Channel| Calibration Range a'g;g "l Offset on 4
(Counts) | Status

1] S0to0Y 1006373 19 OK

1 S0to0Y 1006356 19 OK

2 S0to0Y 1006251 19 OK

3 S0toA0Y 1006510 12 OK

4 A0ta 10 1006417 16| oK Module Last Successiully

5 |-0tot0v 1006013 18] OK ?ﬂ,‘f”a‘aﬁga%”

5] S0toA0% 1006394 18 OK

7 S0toA0% 1.006200 18 OK

g S0toA0% 1005934 18 OK

g Sl0tod0Y 1.005752 18 OK

10 |-10toq10% 1.005913 16 0K W

Statuz: Running [ i) ] [ Cancel ]

3. Haga clic en Start Calibration a fin de abrir el asistente de calibracién
para efectuar el proceso paso a paso.

Si el médulo no estd en el modo de programacién, aparece un mensaje
de advertencia. Debe cambiar manualmente el médulo al modo de
programacion antes de hacer clic en Yes.

RSLogix 5000

'5 DANGER. Calibration should not be performed on a module curently being uged for contral.
o There alzo existe a module identity mismatch,
All channels will freeze at their cunent values. and control may be interupted.
Cantinue with Calibration?

[ Yes ] [ No ] [ Help ]

4. Establezca los canales que vaya a calibrar.

) =
i Calibration Wizard - Select the Channel(s) to Calibrate r>__(|
) - .
|| Select the channel(s) ta ) lioration | Calloration | “MOrEON | e oieation |2
i 5 Ch@nnel | Calibrate? .
calibrate using the nge Gain Status
" “Calibrate?" checkbos. (Courts)
! 0 -S10tof10Y 1.006373 13 Ok
3
A Then choose to either 1 1.008358 15 OK
Calibrate the Channels in 3 D 1 00E251 15 Ok
Groups or Calibrate |
Channels One Channel 3 1.006510 15 Ok
| ataTime 4 O |qoto1ow 1.006417 18 OK
5 D -10to10 W 1.006013 18 DK
Press "Nest'' to continue. £ [ |A0totoy 1006394 18 OK
7 D -10to10 % 1006200 15 DK
= [ - Py T = = b
P () Calibrate Channels in Groups ) Calibrate Channeks One at a Time
[ [ext > ] [ Stop ] [ Help ]

SUGERENCIA Se pueden calibrar los canales en grupos simultdéneamente o canal
por canal. El ejemplo anterior muestra los canales 0,1 calibrandose
simultdneamente para fines de instruccion.

Recomendamos que calibre todos los canales del mddulo cada vez
que realice una calibracion. Esto le ayuda a mantener lecturas de
calibracién uniformes y mejora la exactitud del médulo.

5. Haga clic en Next.
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Aparece el asistente de senales de voltaje de referencia baja para
mostrar qué canales serdn calibrados para una referencia baja y el rango
de la calibracién. También muestra qué senal de referencia se espera en
la entrada.

Calibration Wizard - Attach Low Reference Voltage Signals

_— Lo -~
gg::rﬁsﬁ;\l irl:!d?ézrtzr;ce Channel | Calibrate? Call_xl’l;:-la;::n Reference
channel(z). [Wals)
Chanmele. 0.1 o A0to 10 0.00
annets: = 1 [ B Jtowiov 0.00
||
Press "Mest" to start —
calibration. ]
|+ | |
L [
- [
I 4
[ <Back “ et > l [ Stop ] [ Help
6. Haga clic en Next.
SUGERENCIA Haga clicen Back a fin de regresar a la tiltima ventana para hacer los

cambios que sean necesarios. Haga clic en Stop para detener el
proceso de calibracidn, si es necesario.

7. Establezca el calibrador de la referencia baja y apliquelo al médulo.

Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracién de una referencia baja. Silos canales estdin OK, continte. Si
se detecta un error en algin canal, vuelva a intentar realizar el paso 7
hasta que el estado sea OK.

Calibration Wizard - Results

Prose Nest" to 20 o | ration | L0 A
HEZﬁSHef:?enc?agt‘gs?n ? Channel | Calibrate? Ca}l_\l)!;;a;on Reference Status
[Wolts]
0 A0ta 10 0.00 oK
1 [ M Jaowiay oon| oK
2 | B
BT I |
I |
B
B
— H v
[ Mext: ] [ Stop ] [ Help ]

8. Establezca el calibrador para el voltaje de referencia alta y apliquelo al

moédulo.
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Aparece el asistente de senales de voltaje de referencia alta para mostrar
qué canales serdn calibrados para una referencia alta y el rango de la
calibraciéon. También muestra qué sefial de referencia se espera en la
entrada.

Calibration Wizard - Attach High Reference Voltage Signals |Z
&ittach High Fief foreti I 5
sigzgl[s] tlg Se;;.;nce Channel | Calibrate? Ca;:f;::n Reference
channel(s). (volts)

u] -10to 10 10.25
Channels: 0,1
1 -10to10W 10.25
B
Press "Nest” ta start 4] |
calibration. (]
B
[
4 v
Mexts l [ Stop ] [ Help

9. Haga clic en Next.

Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracién para una referencia alta. Si los canales estin OK, continte.
Sise detecta un error en algtin canal, vuelva a intentar realizar el paso 8
hasta que el estado sea OK.

) .
M Calibration Wizard - Results E|
) -
Press "Mext” to continue. Calitarati KIER s
) Channel | Calibrate? aﬁl’a:lg::n Reference Statuz
) (olt=)
) ] “0to 10 1025 Ok
; 1 S0to 10 10.25 O

|

Después de haber completado la calibracion de las referencias alta y
baja, esta ventana muestra el estado de ambas.

Calibration Wizard - Calibration Completed 5
Calibration of zelected § Calibration Lo High A,
channel(s] has been (Gl | (Celiarei=e Range Reference S Reference e
completed successfully.

0 A0ta 10 o0y | oK 1025V (
The calibration constatts 1 -10to 10V 0.00% | Ok 10.25Y ¢
of the selected
channel(s] have been
saved.
-

10. Haga clic en Finish.
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La ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module Properties
muestra los cambios en Calibration Gain y Calibration Offset.

También se muestra la fecha de la altima calibracién.

B Module Properties: Local: 3 (1756-1F16.1.1)

General | Connection | Module Info || Configuration
0| Calibration| Calibrati A -
Channel| Calibration Range Callgra?:on Offset an
(Counts) | Status

1] -10to10% 1.006455 15 OK
1 -10to10% 1.006433 15 OK
2 -10to10% 1.006251 15 Ok
3 -10to10% 1.006510 15 OK
4 A0tod0Y 1006417 18| oK Module Last Successfully
z |0t 10v 1005013 15 OK Calibrated or: 34942010
5] -10to10% 1.006394 16| OK
7 -10to10% 1.006200 18| Ok
g -10to10% 1.005994 18] Ok
] -10to10% 1.005752 16| OK
10 [-10to10% 1.005913 18] OK

Status: Running Ok ] [ Cancel

11. Haga clic en OK.

Calibracion de los médulos 1756-1F6CIS or1756-1F6l

El médulo 1756-IF6CIS puede usarse para aplicaciones que requieren
corriente Gnicamente. El médulo 1756-IF6] puede usarse para aplicaciones que
requieren voltaje o corriente. Calibre los médulos para su aplicacién especifica.

Calibracidn del 1756-1F6l para aplicaciones de voltaje

Durante la calibracién del médulo 1756-IF6I se aplican referencias externas
de 0.0 Vy +10.0 V consecutivamente a los terminales del médulo. El médulo
registra la desviacién respecto a estos valores de referencia (es decir, 0.0 Viy
+10.0 V) y la almacena como constantes de calibracién en el firmware del
modulo. Posteriormente las constantes de calibracién interna se usan en cada
conversion de sefial subsiguiente para compensar las inexactitudes del
circuito. La calibraciéon de usuario de 0/10 V compensa todos los rangos de
voltaje en el médulo 1756-1F61 (0-10 V, +/-10 Vy 0-5 V) y compensa las
inexactitudes de todos los circuitos analégicos del médulo, incluido
amplificador de entrada, resistencias y convertidor A/D.

El 1756-IF6I ofrece 3 rangos de voltaje de entrada:
e -10..10V
e 0.5V
e 0..10V

IMPORTANTE Independientemente de qué rango de aplicacion de voltaje esté
seleccionado antes de la calibracidn, todas las calibraciones de voltaje
usan unrango de +/-10 V.
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Calibracion del 1756-IF6CIS o 1756-IF6I para aplicaciones de corriente

Los médulos 1756-1F6CIS y 1756-IF6I ofrecen un rango de corriente de
0...20 mA. La calibracién de los médulos para corriente utiliza el mismo
proceso que la calibracién del 1756-1F6I para voltaje, excepto por el cambio
en la sefial de entrada.

Mientras esté en linea, debe abrir el cuadro de didlogo Module Properties.
Vea la pdgina 183 en Capitulo 10 para obtener informacién sobre los
procedimientos.

Siga estos pasos para calibrar el médulo.

IMPORTANTE Los ejemplos siguientes muestran cémo calibrar el médulo 1756-IF6l
para voltaje. La calibracion de los modulos para corriente utiliza el
mismo proceso que la calibracion del modulo 1756-1F6l para voltaje,
excepto por el cambio en la sefial de entrada.

1. Conecte su calibrador de voltaje al médulo.

2. Vayaalaficha Configuration en el cuadro de didlogo Module Properties.

I Module Properties: Local:0 (1756-1F61 1.1) |X

General | Cornection | Module Info | Configuration | Alarm Configuration | Calibration | Backplane

Channel
L A Hpt-Fratmge: P [-10%to10Y s
Sensor Dffset: 0.0
Scaling )
High Signal: High Enginesring: Notch Fiter: E0Hz b’
10.0 W = |[100 Digital Filter: 0 = | ms
Low Signal: Low Engineering:
-10.0 i = [-10.0

RTS: 100 | ms

Status: Funning [ QK. l[ Cancel ]

3. En Input Range, seleccione el rango en el ment desplegable para
calibrar los canales.

4. Haga clic en OK.
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5. Haga clic en la ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module
Properties.

Bl Module Properties: Local:0 (1756-1F61 1.1)

General | Connection | Module Info | Configuration AIarmEonfigurationl Calibration |Backplane

o calibration| " HON ¢ ration ~
L TTRATTITET | = SR AT = 3T Gain LITEED Sta{us v

T (Courts)
| 0 [A0tadi0v 1 000793 1 oK
| 1 |A0tadow 09098413 1 oK
| 2 |A0tadow 09099323 1 oK

3 |A0tad0v 0998657 2 oK
1 ] A0ta10% 0.997303 2 OK Module Last Successfully
: 5 |A0taiov 0898715 o oK %‘f}gg}g&&”

1 status: Running ak. ] [ Cancel ]

6. Haga clic en Start Calibration a fin de abrir el asistente de calibracién
para efectuar el proceso paso a paso.

Si el médulo no estd en el modo de programacion, aparece un mensaje
de advertencia. Debe cambiar manualmente el médulo al modo de
programacion antes de hacer clic en Yes.

RSLogix 5000

) DAMGER. Calibration should not be performed on a module currently being used for cantrol
4 There also exists a module identity mismatch
All channels will freeze at their current values. and contral may be interupted.
Continue with Calibration’?

[ Yes ] [ Mo ] [ Help ]

7. Establezca los canales que vaya a calibrar.

Calibration Wizard - Select the Channel(s) to Calibrate

Select the channel(z) to ) Calibration | Calibration Gellaiiton Calibration
calil:!rate uzing the Channel | Calibrate? Range Gain Offset Status
"'Calibrate™ checkbar, [Countz)

o -10te 10 1.000793 1 QK
Then chooze o either 1 -10ta 10 0.936413 1 Ok
Calibrate the Channels in 3 A0to10 % 0.999329 1 O
Groups or Calibrate

i Channel: One Channel 3 S0t 10y 0.998857 2 Ok

&t a Time 4 Adtel0y | 0957803 2 oK

5 [ T¢[ J4otoiov 0.335715 0 O

Press "Mest" to continue.

(%) Calibrate Channelz in Groups () Calibrate Channelz One at a Time

I Mext » l[ Stop ] [ Help ]

SUGERENCIA Se pueden calibrar los canales en grupos simultdaneamente o canal
por canal. El ejemplo anterior muestra que todos los canales seran
calibrados simultaneamente.

Recomendamos que calibre todos los canales del médulo cada vez
que realice una calibracion. Esto le ayuda a mantener lecturas de
calibracién uniformes y mejora la exactitud del médulo.
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8. Haga clic en Next.

Aparece el asistente de senales de voltaje de referencia baja para
mostrar qué canales serdn calibrados para una referencia baja y el rango
de la calibracién. También muestra qué senal de referencia se espera en

la entrada.
Calibration Wizard - Attach Low Reference Voltage Signals [g|
r— Low
gg::r;s%?;\‘ir?d?éz[tzgce Channel | Calibrate? Ca}l_\l)!;;a;on Reference
charinel(z). (Wolts)
0 A0ta 10y 000
Channels: 0,1,2.3.4.5 7 T T
2 A0ta10Y 0.00
| PressNext" to start 3 “10to 10 0.00
ellaelio, 4 A0to 10y 0.00
5 [ T¢] J-10tatoy 0.00
<Back “ Mext > ] [ Stop ] [ Help
9. Haga clic en Next.
SUGERENCIA Haga clic en Back para regresar a la dltima ventana para hacer los

cambios que sean necesarios. Haga clic en Stop para detener el
proceso de calibracion, si es necesario.

10. Establezca el calibrador de la referencia baja y apliquelo al médulo.

Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracién de una referencia baja. Silos canales estdin OK, continte. Si
se detecta un error en algin canal, vuelva a intentar realizar el paso 10
hasta que el estado sea OK.

Calibration Wizard - Results
E[i;zsﬂgfgrén;?e?gsﬁn o Channel | Calibrate? Ca;:;a;::n Re:;jr\:nce Status ‘
[voltz)
0 S10ta 10y 0.00 Ok,
1 S0ta 10 0.00 Ok
2 -0to10Y 0.00 Ok
3 S10ta 10y 0.00 Ok,
4 S0ta 10 0.00 Ok
5 [ T¢[ J-1otatov 0.00 OK
[ Mest ] [ Stop ] [ Help ]

11. Establezca el calibrador para el voltaje de referencia alta y apliquelo al

moédulo.
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Aparece el asistente de senales de voltaje de referencia alta para mostrar
qué canales serdn calibrados para una referencia alta y el rango de la
calibraciéon. También muestra qué sefial de referencia se espera en la

entrada.

Calibration Wizard - Attach High Reference Voltage Signals
&ttach High Ref ot IHElD
sigzglls] tlg SEECT:;'nce Channel | Calibrate? Ca;l;;a;::n Reference
channel(s). (Volts)

0 S0ta 10y 10.00
Channels: 0.7, 2.3, 4, 4
5 1 -0to10Y 10000
2 S10ta10Y 10,00
| F're_ss "_Ne:-:t" to start 3 -10t010Y 10.00
calibration. 4 A0to10Y 10.00
5 -0to10Y 10000
Mesxts l [ Stop ] [ Help

12. Haga clic en Next.

Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracién para una referencia alta. Si los canales estin OK, continde.
Si se detecta un error en algtin canal, vuelva a intentar realizar el

paso 11 hasta que el estado sea OK.

Calibration Wizard - Results

Press Newt"to continue. | o | catibrate Cag';f;i:n Ref':?ehnce Status
(Wolts)
o A0to10Y 1000 oK
1 A0t 10V 1000 oK
2 A0t 10V 1000 oK
! 3 A0to10Y 1000 oK
4 A0t 10V 1000 oK
5 [ J-10tatov 1000 oK

Después de haber completado la calibracidn de las referencias alta y
baja, esta ventana muestra el estado de ambas.

Calibration Wizard - Calibration Completed BaS
Calibration of selected § Calibration Lavy High
channel(s) has been Channel | Calibrate? Range FEfErerED Status FfrerED Status
completed succeszsfully.
0 S0t 10% 000y | Ok 10.00% Ok
The calibration constants 1 -10to 10 0.00% | Ok 10.00% Ok
of the selected 2 A0to 10 000 | OK 1000Y| 0K
channel(z] have been
saved. 3 Alta 10w 000% | OK 1000Y| 0K
4 S0to10% 000 | Ol 10000 % OK
3 S0to10% 000 | Ol 10000 % OK

13. Haga clic en Finish.
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La ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module Properties
muestra los cambios en Calibration Gain y Calibration Offset.
También se muestra la fecha de la tltima calibracién.

Bl Module Properties: Local:0 (1756-1F61 1.1)

General | Connection | Module Info | Configuration || &larm Configuration | Calibration | Backplane

o | Calibration S
hannel| Calioration Rangs Callbrgmon Calibration Start Calibration
Status
[Counts)

0 -0t 10y 1000916 2 Ok

1 10t 10 0.995533 2 Ok

2 -10to 10 0.999512 2 Ok

3 -0t 10y 0.995540 1 Ok

4 |0ta1ow 0.297986 1 oK Module Last Successfully

= |a0tai0w 0995640 1 oK Calibrated on: 3/9/2010

Statuz: Running Ok, ] [ Cancel

14. Haga clic en OK.

Calibracion del 1756-IRé6l

Este m6dulo no calibra voltaje o corriente. Utiliza dos resistencias de precisién
para calibrar los canales en ohms. Usted debe conectar una resistencia de
precision de 1 € para la calibracion de la referencia baja y una resistencia de
precision de 487 Q la calibracion de la referencia alta. E1 1756-IR6I solo calibra
en el rango de 1...487 Q.

IMPORTANTE Cuando cablee las resistencias de precision para calibracion, siga el
ejemplo de cableado proporcionado en la pagina 121. Asegdrese de
que los terminales IN-x/B y RTN-x/C estén conectados uno con otro
en el RTB.

Mientras esta en linea, usted debe obtener acceso a la ficha Calibration en el
cuadro de didlogo Module Properties. Vea la pagina 188 en Capitulo 10 para
obtener informacién sobre los procedimientos.

Siga estos pasos para calibrar el médulo.
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1. Vayaala ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module Properties.

I Module Properties: Local:6 (1756-IR61 1.1)

I Ead
Gereral | Cornection | Module Infa | Configuration | Alarm Configuration | Calibration | Backplane

| Calibration] ... —
Channel| Calloration Range| o | Offset | e P Start Calbration)
[Courts)
0 [1to 487 ohms | 0999635 B OK
1 |1to 487 ohms | 1000732 16| oK
:I 2 |[1to487 ohms | 0999320 35 OK
] 3 |1to 487 ohms | 1009338 203 OK
4 [1to 487 ohms 0999529 23] oK Module Last Successfully
5 |1to487ohms | 1.000244 6 oK Calibrated an: 12/7/2005

Statuz: Running Ok ] [ Cancel

2. Haga clic en Start Calibration a fin de abrir el asistente de calibracién
para efectuar el proceso paso a paso.

IMPORTANTE Independientemente de qué rango de aplicacién de ohms esté
seleccionado antes de la calibracion, el 1756-IR6l solo calibra en el
rangode 1...487 Q.

3. Establezca los canales que vaya a calibrar.

i Calibration Wizard - Select the Channel(s) to Calibrate

Select the channelz] to § a2 Calibration Calibration Gl izt Calibration
calib_rate using the Channel | Calitbrate? Range Gain Status
""Calibrate™" checkbox. (Courts)

u] 1 1o 457 ohms 0.999695 -16 Ok
Then choose ta sither 1 110487 ohms | 1.000732 16 ok
Calitrate the Channelsin | 2 110467 ohms | 0.999329 .35 ok
Groups or Calibrate
Channels One Channel 3 110 457 chms 1.009335 293 Ok
at a Time 4 110487 ohms | 0999529 23 oK

E 110 487 ohms | 1.000244 6 Ok

Press "Next'' to continue.
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P (&) Calibrate Channel: in Groups () Calibrate Channels One at a Time
[ Mext l [ Stop ] [ Help ]

SUGERENCIA Se pueden calibrar los canales en grupos simultdéneamente o canal
por canal. El ejemplo anterior muestra que todos los canales seran
calibrados simultaneamente.

Recomendamos que calibre todos los canales del médulo cada vez
que realice una calibracion. Esto le ayuda a mantener lecturas de
calibracion uniformes y mejora la exactitud del médulo.
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4. Haga clic en Next.

Aparece el asistente de fuentes de ohms de referencia baja para mostrar
qué canales serdn calibrados para una referencia baja y el rango de la
calibracién. También muestra qué sefial de referencia se espera en la
entrada.

f Calibration Wizard - Attach Low Reference Ohm Sources

Altach Low Reference Caliborsti Lty
sourcels] ta indicated Channel | Calibrate? aﬁl’a;g::n Reference
channel(z). (ohinis)

a 1 to 457 ohms 1.00
Channels: 0,1,2,3.4.5 =

1 1o 467 ohmz 1.00

2 1ta 457 ohms 1.00
Press "Nest" to start 3 1o 467 ohmz 1.00
calibration. 4 1t0 457 ohms 1.00

El 1.00

<Back ][ Mest > ] [ Stop ] [ Help ]

5. Haga clic en Next.

SUGERENCIA

Haga clic en Back para regresar a la dltima ventana para hacer los
cambios que sean necesarios. Haga clic en Stop para detener el
proceso de calibracidn, si es necesario.

6. Conecte una resistencia de 1 Q a cada canal que se estd calibrando.

Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracién de una referencia baja. Silos canales estin OK, continte. Si
se detecta un error en algin canal, vuelva a intentar realizar el paso 6
hasta que el estado sea OK.

i Calibration Wizard - Results

Erigasﬁewf:r;né?agtgs?n te Channel | Calibrate? Ca'gl;;a;::n Rel-eor\:lnce Status ‘
rohims)
0 1 to 457 ohms 100 Ok
1 1 to 487 ohms 1.00 oK
2 1 to 457 ohms 100 Ok
3 1 to 487 ohms 1.00 oK
4 1 to 457 ohms 100 Ok
5 | T¢[ 1 to4a7 ohms 1.00 Ok

Mexts ] [ Stop ] [ Help
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7. Conecte una resistencia de 487 Q a cada canal que se estd calibrando.

Aparece el asistente de fuentes de ohms de referencia alta para mostrar
qué canales serdn calibrados para una referencia alta y el rango de la
calibracién. También muestra qué sefial de referencia se espera en la
entrada.

i Calibration Wizard - Attach High Reference Ohm Sources

Attach High Reference ) Calibration High !
sources(s) to selected Channel | Calibrate? Range Reference i
channel[s). {ohmz)

0 1 to 487 ohms 457.00
Channels: 0,1,2, 3.4,
5 1 1to 487 ohms 457.00

2 1 to 487 ohms 457.00
Press "Next"' to start 3 110 437 ohms: 487.00 :
calibration. 4 110 487 ohms 487,00

a3 1 to 487 ohms 457.00

Help

J | J

<Back Ments Stop

8. Haga clic en Next.

Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracién para una referencia alta. Si los canales estin OK, continde.
Sise detecta un error en algtin canal, vuelva a intentar realizar el paso 7
hasta que el estado sea OK.

i Calibration Wizard - Resulis

Piess "Neut" o confine. Channel | Calibrate? Ca;t;;a;:aon Re:;?:nce Status !
[ohms)
1] 110 457 ohms 48700 OK
1 1 to 487 ohms 43700 OK
2 110 457 ohms 48700 OK
3 1 to 487 ohms 43700 OK L
4 110 457 ohms 48700 OK
5 | o1 ]to4a7 ohms 48700 OK

Después de haber completado la calibracion de las referencias alta y
baja, esta ventana muestra el estado de ambas.

§ Calibration Wizard - Calibration Completed

Calibration of selected § Calibration Loy High
channel(s) has been Channel | Calibrate? Range FefEienss Status [ Status
completed successfully.
1] 110457 ohms | 1.00chms | Ok 45700 ohms Ok
The calibration constants 1 110 487 ohms | 1.00 ohms | OK 457 .00 ohms Ok
of the selected 2 110457 ohms | 100chms | OK | 487.00chms|  OK
channelz] have been
zaved, 3 110457 ohms | 1.00 chms | Ok 457.00 chms Ok
4 110457 ohms | 1.00chms | Ok 45700 ohms Ok
5 [ T¢[ Jtto4a7chms | 100chms| Ok | 487.00chms|  OK

9. Haga clic en Finish.
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La ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module Properties
muestra los cambios en Calibration Gain y Calibration Offset.
También se muestra la fecha de la tltima calibracién.

B Module Properties: Local:6 (1756-IR611.1)

Gemeral | Comnection | Module Info | Configuration | &lam Configuration | Calibration | Backplane

| Calibration| _. . —
Channel| Calibration Range Calgrgnon Calibration _ tart Calibration
ain Status
[Counts)
0 [1to487 ohms | 0993817 6| OK
1 |1to4a7 ohms | 1.000610 16 oK
:I 2 |1to4a7 ohms | 0993329 B
] 3 |1to4a7 ohms | 1.009277 298| OK
4 [1to4a7 ohms | 0999451 25 oK Module Last Successhully
5 |1to487 ohms | 1.000244 7| oK Cellbriizg] o SHSHAN0

Statuz Running QK. ] [ Cancel

10. Haga clic en OK.

(Calibracion del 1756-1T6l 0 1756-1T612

Este médulo solo calibra en milivolts. Es posible calibrar el médulo a un
rango de -12...430 mV o de -12...478 mV, segtin la aplicacién especifica.

IMPORTANTE Los siguientes ejemplos muestran un mddulo 1756-IT6I que se esta

calibrando para un rango de -12 mV....+78 mV. Los mismos
procedimientos se aplican para un modulo 1756-1T612.

Usted también puede usar los mismos pasos a fin de calibrar para un
rango de-12mV...+30mV.

Mientras esté en linea, debe abrir el cuadro de didlogo Module Properties.
Vea la pagina 183 en Capitulo 10 para obtener informacién sobre los

procedimientos.
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Siga estos pasos para calibrar el médulo.

1. Conecte su calibrador de voltaje al médulo.

2. Vayaala ficha Configuration en el cuadro de didlogo Module

Properties.
I Module Properties: Local:5 (1756-1T611.1) E|
General | Connection | Module Inf0| Canfiguration | Alarm Configuration | Calibration | Backplane
Channel
| | beprat-Frarige: P |12 m to 75 mv v
Scaling
5 Offset:
High Signal: High E ngineering: Ensoriise
780 |mv - [0 | Notch Fitsr:
Low Signal: Low Engineering: Digital Filter: ms
20wy =20 |
i i Cald Junction Offget:
RTS: (100 | e [ Cald Junction Disable
. T
Temperature Lnits: () Celziug () Fahrenheit L] Remote LI Compensation
Status: Running [ (0] 4 l [ Cancel ] Apply

3. En Input Range, seleccione el rango en el ment desplegable para
calibrar los canales.

4. Haga clicen OK.

5. Haga clic en la ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module
Properties.

B Module Properties: Local:5 (1756-IT611.1)

General | Connection | Module Info | Configuration | Alarm Eonfiguration| Calibration |Backplane L

Channel| Calibration Range Calbration| 7R Caéi\lt:n;taﬁon J
(Courts) us
0 | -12to7amy 0998108 41 oK
1 | 12to7amy 0998108 38 oK
2 | 12to7amy 0997864 T
3 | -12to7amy 0998047 41 oK
4 | A2taTEmy 0897495 =7 OK todule Last Successhully
= —=tmTET e »  Error Calibrated on: 11./4/2004

Status: Runining [ ak. l [ Cancel

IMPORTANTE El “Error” para el canal 5 muestra que durante la calibracién anterior
el proceso no concluyd satisfactoriamente para este canal en
particular. Sugerimos realizar una calibracion vélida para todos los
canales.

Consulte la pdgina 222 para ver un estado de calibracion satisfactoria.

6. Haga clic en Start Calibration a fin de abrir el asistente de calibracion
para efectuar el proceso paso a paso.
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Si el médulo no estd en el modo de programacion, aparece un mensaje
de advertencia. Debe cambiar manualmente el médulo al modo de
programacion antes de hacer clic en Yes.

RSLogix 5000

) DAMNGER. Calibration should not be performed on a module cunently being used for contral.
) There alzo exists a module identity mismatch,
All channels will freeze at their curent values, and control may be interupted.
Continue with Calibration’?

[ Yes ] [ Na I l Help ]

7. Establezca los canales que vaya a calibrar.

Calibration Wizard - Select the Channel{s) to Calibrate

Select the channells) to _ Calibration | Calibration | “FrSHON | gy atin
Calib_late using the Channel | Calibrate? Range Gain Offzet Status
"Calibrate?" checkbos. (Counts)

] A2to7Emy | 0098108 -4 OK
Then chaose to sither 1 A2to7Emy | 0995108 .38 ok I
Calibrate the Channelsin |- 2 A2to7amy | 0997854 51 oK i
Groups or Calibrate 18
Channelz Ore Channel 3 -12to 7E my 0958047 - 0K
at aTime 4 A2to7amy | 0997438 =7 oK

5 12to7Emy | 1.000000 0 Error

Press "Mext” to continue.

(%) Calibrate Charnels in Groups () Calibrate Charnel: One at a Time
[ Mext » ] [ Stop ] [ Help ]

SUGERENCIA Se pueden calibrar los canales en grupos simultdneamente o canal

por canal. El ejemplo anterior muestra que todos los canales seran
calibrados simultaneamente.

Recomendamos que calibre todos los canales del médulo cada vez
que realice una calibracion. Esto le ayuda a mantener lecturas de
calibracion uniformes y mejora la exactitud del médulo.

8. Haga clic en Next.

Aparece el asistente de senales de voltaje de referencia baja para
mostrar qué canales serdn calibrados para una referencia baja y el rango
de la calibracién. También muestra qué senal de referencia se espera en
la entrada.

Calibration Wizard - Attach Low Reference Voltage Signals

—_— Loy

Altach Low Reference Calibirat
signal(s) to indicated Channel | Calibrate? aﬁl,a;g::n Reference
channellg]. ()

1] -12t0 76 my -12.00
Channels: 0,1.2,3.4.5 M

1 A2ta 78 mY -12.00

2 “12to 78 my -12.00
Press "Next" to start 3 S12ta 7 my -12.00
calibration. 4 AZtaTE MY 12.00

s [ ] ]-1z2torsmy 1200

<Back “ Mext » l [ Stop ] [ Help
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9. Haga clic en Next.

SUGERENCIA

Haga clicen Back a fin de regresar a la (ltima ventana para hacer los

cambios que sean necesarios. Haga clic en Stop para detener el
proceso de calibracidn, si es necesario.

10. Establezca el calibrador de la referencia baja y apliquelo al médulo.

Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracién de una referencia baja. Silos canales estdin OK, continte. Si
se detecta un error en algun canal, vuelva a intentar realizar el paso 10
hasta que el estado sea OK.

Calibration Wizard - Results

EEZESH;::‘;”;Z%ESE” te Channel | Calibrate? Ca}g&;;a;::n Relf_:rv;nce Status ‘
')
0 -12to7Emy -12.00 [o],4
1 -12to 78 my -12.00 Ok
2 -12to7Emy -12.00 [o],4
3 -12to 78 my -12.00 Ok
4 -12to7Emy -12.00 [o],4
5 S12to7EmY -12.00 OK
I Mexts> l [ Stop ] [ Help

11. Establezca el calibrador para el voltaje de referencia alta y apliquelo al

moédulo.

Aparece el asistente de senales de voltaje de referencia alta para mostrar
qué canales seran calibrados para una referencia alta y el rango de la
calibracién. También muestra qué sefial de referencia se espera en la

entrada.
Calibration Wizard - Attach High Reference Voltage Signals |§|
. —_— Higgh
Altach High Reference Calibrat 9
signalls) tg selected Channel | Calibrate? aﬁl,a:;g::n Reference
channel(z). (m*
1] -12t0 78 my 78.00
Channelz: 0,1, 2.3, 4, H
5 1 12ta 7EmY 76.00
2 A12to 78 mv 78.00
Press “Nest” to start 3 -12to 78 my 78.00
calibration. 4 A2ta TEMY 7800
5 A2t 78 mY 75.00
Mexty ] [ Stop ] [ Help

12. Haga clic en Next.

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015

221



Capitulo 11 (alibre los médulos de E/S analégicas ControlLogix

Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracién para una referencia alta. Si los canales estin OK, contindte.
Si se detecta un error en algtn canal, vuelva a intentar realizar el

paso 11 hasta que el estado sea OK.

Calibration Wizard - Results |§
Press heutta confinue. Channel | Calibrate? Ca}g&;;a;::n Re:-'elrg:nce Statuz ‘
()
0 -12t0 78 my TE.00 OK
1 120 7& mv TEO0 OK
2 -12t0 78 my TE.00 OK
E 120 7& mv TEO0 OK
4 -12t0 78 my TE.00 OK
5 12t TEmMY 78.00 OK

Después de haber completado la calibracion de las referencias alta y
baja, esta ventana muestra el estado de ambas.

Calibration Wizard - Calibration Completed |’§
Calibration of selected § Calibration Larar High
channel(s] has been Channel | Calibrate? Range Reference Status Reference Status
completed successfully.
1] S12to7Emy | 1200mY | OK 75.00 mY Ok
The calibration constants |1 A12to7amy | 1200myv| Ok 78.00mv,  OK
of the selected 2 A2to7Bmy | -1200mY | Ok 7R00mY | OK
channel(z] have been
e | 3 A2to7Emy | -1200my | OK 7EO00MY | OK
4 S12to7Emy | 1200mY | OK 75.00 mY Ok
3 S12to7Emy | 1200mY | Ok 75.00 mY Ok

13. Haga clic en Finish.

La ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module Properties
muestra los cambios en Calibration Gain y Calibration Offset.
También se muestra la fecha de la tltima calibracién.

B Module Properties: Local:5 (1756-1T61 1.1)

General | Connection | Module Info | Configuration | &larm Configurati0n| Calibration |Backplane

| Calibration| .o —
Channel| Calkration Range| e at | CTheraten (Start Calibration|
(Courds)

0 [-12ta78mv 0998352 37 oK

1| -12ta78my 0998352 31| oK

2 |[12ta7smy 0998169 44| oK

3 |[12ta7my 0998352 33 oK

4 | 12to7EmY 0997742 53] oK Module Last Successfully

5 | -12ta7emv | 0999084 26 oK Calfinafizd) @n AN

Status: Running ak. ] [ Cancel Apply

14. Haga clic en OK.
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(Calibracion de los modulos
de salida

La calibracion de salida es un proceso de multiples pasos que implica medir
una seal proveniente del mddulo. Esta seccién consta de dos partes, como se
muestra en la tabla.

Tema Pagina
Calibraciones de medidores de corriente 223
(alibraciones de medidores de voltaje 228

Los médulos 1756-OF4 y 1756-OF8 pueden calibrarse para aplicaciones de

corriente o voltaje.

Sin embargo, el médulo 1756-OF6CI debe calibrarse para corriente solamente,
mientras que el OF6VI debe calibrarse especificamente para voltaje.

Calibraciones de medidores de corriente

El software RSLogix 5000 ordena al médulo que realice salidas de corriente
de niveles especificos. Usted debe medir el nivel real y registrar los resultados.
Esta medicién permite al médulo tener en cuenta cualquier inexactitud.

Los médulos 1756-OF4, 1756-OF8 y 1756-OF6CI utilizan basicamente los

mismos procedimientos para calibracién mediante un medidor de corriente.

Mientras esté en linea, debe abrir el cuadro de didlogo Module Properties.
Vea la pgina 183 en Capitulo 10 para obtener informacién sobre los
procedimientos.

Siga estos pasos para calibrar el médulo.
1. Conecte el medidor de corriente al médulo.

Enlos médulos 1756-OF4y 1756-OF8, realice pasos adicionales 2...4.
Para el médulo 1756-OF6CI, vaya a paso 5.

2. Vayaala ficha Configuration en el cuadro de didlogo Module
Properties.

Bl Module Properties: Local: 7 (1756-0FB 1.1)

General | Connection | Module Info | Configuration | Qutput State | Limits | Calibration | Backplane
Channel
s | P | = | = | s | = | = | e
LI L | O G L | [ | OufpLt Fange: =([EImat02Dma w
Sensor Offset: -
ey (LI
High Signal: High Enginesring: |:| Hald far Initialization
|2n.n |ma = |2u.u |
Low Signal: Low Engineering:
0o jma = [00 |
Status: Dffine [ ok ][ cancel |

3. En Output Range, seleccione el rango en el menu desplegable para
calibrar los canales.
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4. Haga clicen OK.

5. Haga clic en la ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module

Properties.

Il Module Properties: Local:4 {1756-OF6CI 1.1) le

General | Connection | Module Info | Configuration | Output State | Limits | Calibration |Backplane

| Calibration| . —
Thannel| Calbration Range Fﬁ'g::"n Dfset Fﬁ;?uzn >
(Courts)
0 | Oto20ma 0.993774 15 OK
1 | 0to20ma 0.992951 21| oK
2 | 0to20ma 0.990356 13| oK
3 | Oto20ma 0.994445 23| oK
4 Oto 20 ma 0.992615 [E Ok Module Last Successfully
5 | 0to20ma 0.993469 21| oK 53]}2'83;233031”:

Status: Running [ Ok ][ Cancel ]

6. Haga clic en Start Calibration a fin de abrir el asistente de calibracion

para efectuar el proceso paso a paso.

Si el médulo no estd en el modo de programacién, aparece un mensaje
de advertencia. Debe cambiar manualmente el médulo al modo de
programacion antes de hacer clic en Yes.

RSLogix 5000

DAMGER. Calibration should not be performed on a module currently being wsed for control.
There also exists a module identity mismatch.

All channels will freeze at their current values. and contral may be interupted.

Contirug with Calibration?

D

l Yes I [ No ] [ Help I

7. Establezca los canales que vaya a calibrar.

Calibration Wizard - Select the Channel(s) to Calibrate

Calibar stion

Select the channel(z] to § Calibration | Calibration Calibration
calib_rate uzing the Channel | Calibrate? Range Gain Offzet Status
"Calibrate?" checkbox. (Counts)

o Oto20ms | 0993774 15 oK
Then choose to sither 1 [0 |otezoima | 0892851 21 Ok
Calibrate the Channels in bl il Oto 20 ma 0990556 13 O
Groups or Calibrate
Channels One Channel 3 |:| Oto 20 ma, 0994445 23 Ok
at a Time 4 [J |oto2oma | 0892615 13 oK

5 D Oto 20 ma 0.993469 il Ok

Press "Next"" to continue.

(&) Calibrate Charnels in Groups () Calibrate Channels One at a Time
L Mext > ] [ Stop ] [ Help ]

SUGERENCIA Se pueden calibrar los canales en grupos simultdéneamente o canal

por canal.

Recomendamos que calibre todos los canales del médulo cada vez
que realice una calibracion. Esto le ayuda a mantener lecturas de
calibracion uniformes y mejora la exactitud del médulo.
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8. Haga clic en Next.

Aparece el asistente de senales de referencia de salida para mostrar qué
canales serdn calibrados para una referencia baja y el rango de la
calibracién. También muestra qué sefial de referencia se espera en la
entrada.

Calibration Wizard - Output Reference Signals

]
Press "Mext" to start the Calibarati Ly
selected channels Channel | Calibrate? aRI,aLg::n Reference
producing the reference (m&)
sighal. 0 | Oto 20 ma 4.00
Channels: 0 ' |
2 | |
| 3 | |
L4+ | |
K

<Back “ Mext > ][ Stop ] [ Help

9. Haga clic en Next.
SUGERENCIA Haga clic en Back para regresar a la Gltima ventana para hacer los

cambios que sean necesarios. Haga clic en Stop para detener el
proceso de calibracidn, si es necesario.

10. Registre los resultados de su medicidn.

Calibration Wizard - Measure and Record Values

3
Meazure the output ) | Calibration Lawe Recorded
walues for the selected Channel | Calibrate? Range Reference | Reference
channels using a (ma&) (ma)
Trottineterwithrar ] Tt 20, TP 4.002|

accuracy of at least 4
decimal places.

Channels: 0 —

Enter the measured
walue for each channel in ——
the "Recorded R
Feference" column,

o o o | s s 1

Press "Next' to continue.
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Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracién de una referencia baja. Silos canales estdin OK, continte. Si
se detecta un error en algin canal, vuelva a intentar realizar los pasos

7...9 hasta que el estado sea OK.

Calibration Wizard - Results

" " S Ly Recorded
Press "Mest" to go on ko § Calibration
High Reference test. Channel | Calibrate? Range Reference | Reference Status
[m) [m)
u] Oto 20 mé& 4.00 4.002 Q.

o s S

L MHext> ][ Stop ] [ Help ]

11. Haga clic en Next.

12. Establezca los canales que va a calibrar para una alta referencia.

Aparece el asistente de senales de referencia de salida para mostrar qué
canales serdn calibrados para una referencia alta y el rango de la
calibracién. También muestra qué sefial de referencia se espera en la
entrada.

Calibration Wizard - Output Reference Signals

Fress "Mest' to start the Calibrati High
zelected channels Channel | Calibrate? aéagg:n Reference
producing the reference (m&)
signal. 0 Oto 20 ma 2000
Channels: 0 H
E
E
B
[
I Mexst: l [ Stop ] [ Help

13. Haga clic en Next.

14. Registre la medicion.

Calibration Wizard - Measure and Record Yalues

Measure the output ) | calioration High Recorded
walues For the selected | Shannel | Caliborate? Reange Reference | Reference
channels using a (ma) (ma)
ac:ura;y of :a: I;IEIISM 2 jd bk Sy 19997
decimal places. O
Channels: 0 0
B
Enter the measurad Fl
value for each channel in
the "Recorded ]
Reference" column.
Press "Mext" to continue. |
|
Mext: l [ Stop ] [ Help ]

15. Haga clic en Next.

226 Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015



Calibre los médulos de E/S analdgicas ControlLogix ~ Capitulo 11

Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracién para una referencia alta. Si los canales estin OK, continde.
Si se detecta un error en algin canal, vuelva a intentar realizar los pasos
12...15 hasta que el estado sea OK.

Calibration Wizard - Results

Press "Mext” to continue. Calibrati High Recarded
Channel | Calibrate? aﬁl’a;g::n Reference | Reference Status
[ma) (m)

0to 20 ma, 2000 19.897 OK

I o

Después de haber completado la calibracion de las referencias alta y
baja, esta ventana muestra el estado de ambas.

Calibration Wizard - Calibration Completed

X
Calibration of zelected ; Calibration Lowe Higgh
channel(s) has been Channel | Calibrate? Range FeearEs] Status Femara] Status

completed successfully,

Oto 20 ma, 400200ma | Ok | 1999700 ma | Ok

The calibration constants
of the selected
channels] have been
zaved.

1 | s S

|

16. Haga clic en Finish.

La ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module Properties
muestra los cambios en Calibration Gain y Calibration Offset.
También se muestra la fecha de la tltima calibracién.

B Module Properties: Local:4 (1756-0F6CI 1.1)

General | Connection | Module Info | Configuration | Output State | Limitz | Calibration | Backplane

| Calibration T T
Channel| Calibration Rancge Calgr;:on Caélftaartatulson
[Cournts)

0 Oto 20 ma 0993958 13 0K

il Oto 20 ma 0992981 il 0K

2 Oto 20 ma 0.990356 13 0K

3 Oto 20 ma 0.994445 23 0K

4 |oto20ma 0992615 13 0K Madule Last Successfully

z Oto 20 més 0093460 3 oK Calibrated on: 3/3/2010

Status: Running 0K l [ Cancel

17. Haga clic en OK.
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Calibraciones de medidores de voltaje

El software RSLogix 5000 ordena al médulo que realice salidas de voltaje de
niveles especificos. Usted debe medir el nivel real y registrar los resultados.
Esta medicién permite al médulo tener en cuenta cualquier inexactitud.

Los médulos 1756-OF4, 1756-OF8, y 1756-OF6 VI utilizan basicamente los

mismos procedimientos para calibracién mediante un medidor de voltaje.

Mientras esté en linea, debe abrir el cuadro de didlogo Module Properties.
Vea la pagina 183 en Capitulo 10 para obtener informacién sobre los

procedimientos.

Siga estos pasos para calibrar el médulo.

1. Conecte el medidor de voltaje al mddulo.

Enlos médulos 1756-OF4y 1756-OF8, realice pasos adicionales 2...4.
En el médulo 1756-OF6V1, vaya al paso 5.

Vaya a la ficha Configuration en el cuadro de didlogo Module
Properties.

Bl Module Properties: Local: 7 (1756-0FB 1.1) ri|

General | Connection Modulelnf0| Canfiguration |Dutput8tate Limitz | Calibration || Backplane

Charmnel

Lol ] Output Range:

Sensor Offset:

Scaling

High Signal: High Engineering: [ Hald for Initislization
|1n.n |v = |‘ID.D

Law Signal: Low Engineering:

|-1u.u |v = |-1n.n

Statuz: Offline [ QK l[ Cancel ]

3. En Output Range, seleccione el rango en el menu desplegable para

calibrar los canales.

4. Haga clicen OK.
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5. Vayaala ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module Properties.

B Module Properties: Local:1 (1756-0F6Y1 1.1)

General | Connection | Module Info | Configuration | Output State | Limits | Calibration | B ackplane |

| Calioration| _. . ——
Chanrel| Calbraion Range mg';."'”” Tt | oretion >
ain Status
[Countz])

0 |-10tt0y 1000000 0] Error

1| -10ttoy 1000000 0| Error

2 | -0ttoy 1000000 0| Error

3| -10to10v 1000000 0| Error

4 |-10totov 1.000000 0| Error Module Last Successhully

5 | -0tt0yv 1000000 0| Error otz e 141471272

Status: Running [ Ok, ][ Cancel ]

6. Haga clic en Start Calibration a fin de abrir el asistente de calibracién
para efectuar el proceso paso a paso.

IMPORTANTE El estado de “Error” para todos los canales significa que el proceso de
calibracién anterior no se realizé satisfactoriamente. Sugerimos
realizar una calibracion vélida para todos los canales.

Consulte la pdgina 233 para ver una calibracion satisfactoria para el
canal 0.

Si el médulo no estd en el modo de programacién, aparece un mensaje
de advertencia. Debe cambiar manualmente el médulo al modo de
programacion antes de hacer clic en Yes.

RSL.ogix 5000 X

] DANGER. Calibration should not be performed on a module currently being used for control
4 There also exists a module identity mismatch
All channels will freeze at their curent values, and control may be intermupted,
Continue with Calibration?

ez ] [ Mo I [ Help

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015 229



Capitulo 11

(alibre los médulos de E/S analdgicas ControlLogix

230

7. Establezca los canales que vaya a calibrar.

Calibration Wizard - Select the Channel(s) to Calibrate |’£|
—— o m Calibration it
Select the channel(z] to . Calibration | Calibration Calibration
calib_rate uzing the Channel pahbrat\’r‘ Range Gain Offset Status
"Calibrate?" checkbox. (Counts)
of | Joto10w | 1.000000 ] Errar
Then choase ta sither 1\| O Oto10Y | 1000000 ] Error
Calibrate the Channels in 2 A0ta10% | 1.000000 0 Errar
Groups or Calibrate
Channels One Channel 3 O ~10t010Y 1.000000 0 Errar
at a Time 4 [J | -0totoy | 1000000 i Error
1 5 [J |-0totoy | 1000000 il Errar

Press "Next" to continue.

SUGERENCIA
por canal.

(%) Calibrate Channels in Groups

() Calibrate Charnels One at a Time

[ MHext l[ Stop ] [ Help ]

Se pueden calibrar los canales en grupos simultdaneamente o canal

Recomendamos que calibre todos los canales del médulo cada vez
que realice una calibracion. Esto le ayuda a mantener lecturas de
calibracién uniformes y mejora la exactitud del médulo.

8. Haga clic en Next.

Aparece el asistente de senales de referencia de salida para mostrar qué
canales serdn calibrados para una referencia baja y el rango de la
calibracién. También muestra qué sefial de referencia se espera en

la entrada.

Calibration Wizard - Output Reference Signals |Z
" " o Loy
P Mext" to start th
S;‘F;gtediianzésa[ = Channel | Calibrate? Ca;t;;a;:aon Reference
producing the reference (olts)
signal. 1} | “0to 10 0.0
Channels: 0 ]
2 | |
L3 | |
¢+ | A
]
<Back ” Mest » l [ Stop ] [ Help

9. Haga clic en Next.

SUGERENCIA

Haga clic en Back para regresar a la Gltima ventana para hacer los

cambios que sean necesarios. Haga clic en Stop para detener el
proceso de calibracidn, si es necesario.
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10. Registre la medicion.

Calibration Wizard - Measure and Record Values

Recorded
Reference | Reference
[Yolts) [ ofts)

e T TP -0.00279

Measure the output Loy

values for the selected
channels using a
IIIUiliIIII:"lBI Willfl L T
accuracy of at least 4

decimal places.

Calibration

i 7
Channel | Calibrate? Range

Channels: 0

Enter the measured

o value for each channel in
the "Recaorded
Reference" column.

1 s s

Press "Next" to continue.

11. Haga clic en Next.

Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracién de una referencia baja. Silos canales estin OK, continte. Si
se detecta un error en algin canal, vuelva a intentar realizar los pasos

7...9 hasta que el estado sea OK.

Calibration Wizard - Results

Press "Mest" to go on to Caliorati Loy Fecarded
High Heferencegt‘est_ Channel | Calibrate? aﬁlja:-'g::n Reference | Reference Status
(olts) (olts)
1] -10to10% 0.00 -0.00278 0K
E
E
E
1 E
K
Rty [ Ments J [ Stop ] [ Help

12. Haga clic en Next.
13. Establezca los canales que va a calibrar para una alta referencia.
Aparece el asistente de senales de referencia de salida para mostrar qué

canales serdn calibrados para una referencia alta y el rango de la
calibraciéon. También muestra qué sefial de referencia se espera en la

entrada.
Calibration Wizard - Output Reference Signals El
Press "Mest ta start th i ti D
sglan:cszted z’;anﬁ;:r ® Channel | Calibrate? Calgl;;a;::n Reference
producing the reference [volts)
zighal. 1] A0to10% 10.00
Channels: 0 ]
]
B
]
]
Mexts l [ Stop ] [ Help
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14.
15.

Haga clic en Next.

Registre la medicion.

Calibration Wizard - Measure and Record Values

Higgh Recorded

Reference | Reference
(W olts) [Volt=)

teasure the output
wvalues for the selected
channels using a

raulbiretar by e

Calibration

i 7
Channel | Calibrate? Range

16.

17.

ot e 9.9927
accuracy of at least 4
decimal places.

Channels: 0

Erter the measured

4 walue for each channel in
the "Recorded
Feference’ column,

1 o | P

Press "Next"" to continue.

Haga clic en Next.

Un asistente de resultados muestra el estado de cada canal después de la
calibracidn para una referencia alta. Si los canales estdin OK, continte.
Si se detecta un error en algtn canal, vuelva a intentar realizar los pasos

13...16 hasta que el estado sea OK.

Calibration Wizard - Results (X
Fress "Mest" to continue. Calibarati el (REBEEEE]
Channel | Calibrate? aRI,aLg::n Reference | Reference Status
(olts) (ol
1] -10to 10 10.00 948927 Ok

s S

Después de haber completado la calibracién de las referencias alta y
baja, esta ventana muestra el estado de ambas.

Calibration Wizard - Calibration Completed |Z|
Calibration of selected ’ Calibration Loy High
channel(s) has been Channel | Calibrate? Range . Status e Status

completed successiully.

1] -0to 10 -0.00273% | Ok 9.599270% | OK

The calibration constants [
of the selected (]
channel(z] have been
saved. [

H

H

Haga clic en Finish.
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La ficha Calibration en el cuadro de didlogo Module Properties
muestra los cambios en Calibration Gain y Calibration Offset.
También se muestra la fecha de la tltima calibracién.

B Module Properties: Local:1 (1756-OF6¥11.1)

General | Cornection | Module Info | Configuration | Output State | Limits | Calibration | Backplane |

. - | Calibration . . T
Channel| Calibration Range Calgra?;lon Cag?;tatusn _M
[Courts)

0 -0to10Y 1000455 g Ok

il -10to 10Y 1.000000 1] Error

2 S0to 10 1000000 1) Error

3 -0to10Y 1000000 1] Errar

4 | A0te1ovw 1.000000 0 Errar Module Last Successfully
5 A0winy 1 000000 ol Error Calibrated on: 3/9/2010

Status: Funning 0K ] [ Cancel Apply

18. Haga clic en OK.
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Notas:

234 Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015



Capitulo 12

Introduccion

Resolucion de problemas de los madulos

Cada médulo de E/S analdgicas ControlLogix tiene indicadores de estado

que muestran ¢l estado del médulo. Este capitulo describe los indicadores de
estado en la parte frontal del mddulo, y cémo usar estas senales visuales para
la resolucién de problemas.

Los indicadores de estado muestran el estado del médulo de E/S (verde) o el

fallo (rojo).
Tema Pagina
Indicadores de estado de los médulos de entrada 235
Indicadores de estado de los médulos de salida 236
Uso del software RSLogix 5000 para resolucion de problemas 237

Indicadores de estado de los mddulos de entrada

La ilustracién y la tabla muestran los indicadores de estado usados con los

modulos de entradas analégicas.

-&) ANALOG INPUT

w —= Jd
0K —
20962-M
Indicador de estado | Pantalla Descripcion Accion
0K Luz verde fija Las entradas se estdn multidifundiendo y se Ninguna.
encuentran en estado de operacion normal.
0K Luz verde parpadeante El médulo ha pasado pruebas de diagnéstico Ninguna.
internas, pero actualmente no esta permitiendo la
comunicacién conectada.
0K Luz roja parpadeante La comunicacion anteriormente establecida ha Verifique la comunicacion del
sobrepasado el tiempo de espera. controladory el chasis
0K Luz roja fija El médulo debe reemplazarse. Reemplace el mddulo.
(AL Luz verde parpadeante EI' mddulo se encuentra en el modo de calibracion. | Termine la calibracion
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Indicadores de estado de los modulos de salida

La ilustracion y la tabla muestran los indicadores de estado usados con los
modulos de salidas analdgicas.

(3> ANALOG OUTPUT

w— 38
@
20965-M
Indicador de estado | Pantalla Descripcion Accion
0K Luz verde fija Las salidas estan en un modo de funcionamiento | Ninguna.
normal en el modo de marcha.
0K Luz verde parpadeante Ya sea: Ninguna.
+ el médulo pasé los diagndsticos internos y no
estd controlado de manera activa
+una conexion esté abierta y el controlador
estd en modo de programacion.
0K Luz roja parpadeante La comunicacién anteriormente establecidaha | Verifique la comunicacion del
sobrepasado el tiempo de espera. controlador y del chasis.
0K Luz roja fija El mddulo debe reemplazarse. Reemplace el médulo.
(AL Luz verde parpadeante El médulo se encuentra en el modo de Termine la calibracion

calibracion.
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Uso del software RSLogix
5000 para resolucion de
problemas

Ademis de la pantalla de indicadores de estado de médulo, el software

RSLogix 5000 le alerta acerca de las condiciones de fallo. Las condiciones de

fallo se reportan de una de varias formas.

o Senal de advertencia en la pantalla principal situada junto al médulo:

Esto ocurre cuando se interrumpe la conexién con el médulo.
o Mensaje en una linea de estado de la pantalla.
o Notificacién en el editor de tags: Los fallos generales de médulos

también se reportan en el editor de tags. Los fallos de diagndstico
solamente se reportan en el editor de tags.

e Estado en la ficha Module Info.

Las siguientes ventanas muestran notificaciones de fallo en el software

RSLogix 5000.

Figura 50 - Senal de advertencia en la pantalla principal

ogix 5000 - Controller, [1756:
e Edt i fow Help

o £nlal[E M= @le aoge. - 8|
] Pan [F0ETHP 0@ 9 Gackoned ] ]|
A et [t | A [ | o |
I | (CFaon K Serey K mems Ko %

EI@ 112 Configuration
—- B3 1756 Backplane, 1756-A1(
0 [0] 1756-L61 Contralle
- fh, [2] 1756-TF61 Isolated

Un icono de advertencia aparece en el 4rbol I/O Configuration cuando
ocurre un fallo de comunicacién.

Figura 51 - Mensaje de fallo en la linea de estado

M Module Properties: Local:2 (1756-1F61 1.1)

Generall Connection | Configuratinnl Alarm Configuration | Calibration Backplanal

 Identification Statu
endar Allen-Bradley Mane
Product Type: ulti-channel Analog tinor Fault: Channel fault
Product Code: 175E-IFEl Internal State: Run Mode
Revision: 112 jiacieont
Serial Number. 002E8299 Configuied:
Product Name: 1756-IFEI A4 Addnnd, Owned: Yes

todule [dentity: atch

~ Coordinated System Time [C5T)

Timer Hardware: Ok
Timer Sync'ed Mo Refresh | Beset Modulel
Status: Fauled oK I Cancel | Aoply | Help |

En la ficha Module Info, seccidn Status, los fallos mayores y fallos menores se

listan junto con el estado interno del médulo.

Figura 52 - Notificacion en el editor de tags

M ame & ] Walue * | Force Mask | Style Data Type
+-Local2.C {...} {...} AB17EE_AIE_Flo...
|~ Lacal: 2| ..o ..o AB175E_AIE_Flo...
1+ Local: 2. ChannelF aults 241111 _111... Binary INT
—Local 2:1. ChOF ault 1 Decimal BOOL
—Local: 2. ChiF ault 1 Decimal BOOL
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El campo Value lista el nimero 1 en la linea Faul.

Determinacion del tipo de fallo

Cuando se monitorean las propiedades de configuracién de un médulo en el
software RSLogix 5000 y se recibe un mensaje de fallo de comunicacion, la
ficha Connection indica el tipo de fallo en Module Fault.

M Module Properties: Local: 2 (1756-1F611.1)

General  Sonnection ] Modulelnfo] Configuration] Alarm Eonfiguration] Calibration Backplane]

Bequested Packet Interval [RPI): hDD.DEﬁ me  [26.0- 750.0 ms)
[ Inhibit Module

I~ Major Fault On Controller If Conmection Fails While in Fun Mode

[Code 1680204) Connection Reguest Eror: Connection request timed out.

Statuz: Faulted ak. | Cancel Help
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Apéndice A

Tags de modo de nimero

entero

Definiciones de tags de E/S analdgicas

El conjunto de tags asociados con un médulo depende del tipo de médulo y
del formato de comunicaciones. En cada modo de funcionamiento, de
numero entero o de punto flotante, hay tres conjuntos de tags.

e Entrada
o Salida

o Configuracién

Tema Pagina
Tags de modo de nimero entero 239
Tags de modo de punto flotante 242

Las siguientes tablas listan los tags que estan disponibles en los médulos
analdgicos ControlLogix que operan en el modo de niimero entero.

IMPORTANTE

Las series de tags de cada aplicacién varian, pero ninguna aplicacion de
mddulo de entradas contiene tags que no estén listados aqui.

Tags de entrada de numero entero

Se pueden ver los tags en el Controller Organizer en el software RSLogix
5000. Para obtener acceso al Tag Editor, haga clic con el botén derecho del
mouse en Controller Tags y seleccione Monitor Tags.

Tabla 36 - Tags de entrada de niimero entero

Nombre de tag Tipo de datos | Mddulos aplicables | Definicion

ChannelFaults INT Todos Recoleccién de bits de fallo de canal individual en una palabra. Puede direccionar fallo de canal
individual mediante notacién de bits: por ¢j. ChannelFaults 3 para el canal 3.

ChOFault BOOL Todos Bit de estado de fallo de canal individual. Indica que ha ocurrido un error en el canal, lo que significa
que: la calibracién estd en curso; o i se trata de una entrada, que se ha presentado una condicién
de sobrerrango o de bajo rango; o si se trata de una salida, que se ha presentado una condicion de
fijacion alta o de fijacion baja. Estos bits también los establece el controlador si se pierde la
comunicacién con el médulo de E/S.

ModuleFaults INT Todos Recoleccidn de todos los bits de fallo a nivel de médulo.

AnalogGroupFault BOOL Todos Indica si ocurrié un fallo de canal en cualquiera de los canales.

InGroupFault BOOL Todas las entradas Indica si ocurrié un fallo de canal en cualquiera de los canales de entrada.

(alibrando BOOL Todos Indica si hay una calibracién actualmente en curso en cualquiera de los canales.

(alFault BOOL Todos Bit de estado que indica si algtin canal tiene una calibracion incorrecta. Calibracion incorrecta
significa que el dltimo intento de calibracion del canal fallé con un error.

(JUnderrange BOOL 1756-1T6l y Bit de estado que indica que la lectura de junta fria actualmente es menor que la temperatura mds

1756-1T612 baja detectable de 0.0 °C (32 °F).

(JOverrange BOOL 1756-I1T6l y Bit de estado que indica que la lectura de junta fria actualmente es mayor que la temperatura mds

1756-1T612 alta detectable de 86.0 °C (186 °F).

ChannelStatus INT Todos Recoleccién de bits de estado de canal individual.
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Tabla 36 - Tags de entrada de nimero entero (continuacion)

Nombre de tag Tipo de datos | Mddulos aplicables | Definicion
(hOUnderrange BOOL Todas las entradas Bits de alarma que indican que la entrada del canal es menor que la sefial de entrada detectable
minima.
ChoOverrange BOOL Todas las entradas Bits de alarmas que indican que la entrada del canal es mayor que la sefial de entrada detectable
maxima.
ChoData INT Todas las entradas La sefial de entrada del canal, representada en conteos, donde -32,768 conteos corresponde a la
sefial de entrada detectable minima y 32,767 conteos corresponde al méximo detectable.
(JData INT 1756-1T6l y La temperatura del sensor de junta fria, representada en conteos, donde -32,768 conteos equivale a
1756-1T612 0°C(32°F) y 32,767 conteos equivale a 86 °C (186 °F).
(STTimestamp Matriz de DINT | Todos (sila conexion | El sello de hora tomado al momento en que se muestrearon los datos de entrada o, si se trata de una
(ST estd seleccionada) | salida, el momento en que se aplicd la salida en términos de hora coordinada del sistema, que es
una cantidad de microsegundos expresada en 64 bits y coordinada en todo el rack. Debe
direccionarse en porciones de 32 bits como matriz.
RollingTimestamp INT Todos El sello de hora tomado en el momento en que se muestrearon los datos de entrada o, si se trata de

una salida, el momento en que se aplicé la salida en términos de milisegundos relativos
(inicamente al médulo individual.

Tags de salida de numero entero

Tabla 37 - Tags de salida de numero entero

Nombre de tag Tipo de datos | Mddulos aplicables | Definicion:

ChoData INT Todas las salidas La salida del canal en conteos, donde la minima salida posible es -32,768 conteos y la méxima
posible es 32,767 conteos.

ChoDataEcho INT Todas las salidas El valor de salida actual del canal en conteos, donde -32,768 conteos es la minima sefial de salida
posible y 32,767 conteos es la méxima posible.

OutGroupFault BOOL Todas las salidas Indica si ocurrid un fallo de canal en cualquier canal de salida.

ChOInHold BOOL Todas las salidas Bit que indica si el canal de salida se estd manteniendo actualmente hasta que el valor de salida
enviado al mddulo (0 tag ChOData) sea igual al valor de salida actual (I tag ChOData) dentro del
0.1% de la escala total del canal.
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Tags de configuracion de nimero entero

Tabla 38 - Tags de configuracion de niimero entero

Nombre de tag Tipo de datos | Mddulos aplicables | Definicion

(JDisable BOOL Todas las entradas Inhabilita el sensor de junta fria que desactiva la compensacion de junta fria al linealizar las
(usadas solo con el entradas de termopar.
1756-IT6ly
1756-1T612)

RealTimeSample INT Todas las entradas Determina cdmo se muestrea la sefial de entrada en términos de milisequndos.

ChoRangeNotch SINT 1756-1F6(IS, Configura el rango de entradas del canal y los ajustes del filtro de muesca. El rango de entradas es el
1756-IF61, 1756-IR61, | cuarteto superior (bits 4...7) y determina el rango de sefiales que puede detectar el canal de
1756-1T6l y entrada. Los valores del rango de entrada son los listados.
1756-1T612 0=-10...10V (1756-IF6l)

1=0...5V(1756-IF6l)

2=0...10V (1756-IF6l)

3=0...20mA (1756-IF6CIS y 1756-IF6l)

4=-12...78 mV (1756-IT6l y 1756-IT612)

5=-12...30mV (1756-IT6l y 1756-IT612)

6="1...487 Q (1756-IR6l)

7=2...1,000 Q (1756-IR6I)

8=4...2,000 Q (1756-IR6)

9=38...4,020 Q (1756-IR6)

El filtro de muesca proporciona un filtrado superior de frecuencias del valor seleccionado y sus
arménicos. El filtro de muesca es el cuarteto inferior (bits 0...3).
0=10Hz

1=50Hz

2=60Hz

3=100Hz

4=250Hz

5=1000 Hz

ProgToFaultEn BOOL Todas las salidas El programa para el bit de habilitacion de fallo determina cdmo se espera que se comporten las
salidas si ocurriera un fallo de comunicacion mientras el médulo de salidas esta en el modo de
programacion. Cuando se establece, este bit hace que las salidas cambien a su estado de fallo
programado si ocurre un fallo de comunicacién mientras se encuentra en el estado de
programacion. Si no se establece, las salidas permanecen en su estado de programacién
configurado a pesar de que esté ocurriendo un fallo de comunicacién.

ChoConfig SINT Todas las salidas Contiene todos los bits de configuracién individuales por canal.

ChOHoldForlnit BOOL Todas las salidas Cuando estd establecido, configura el canal para mantener, o no cambiar, hasta que se inicialice con
un valor dentro del 0.1% de la escala total de su valor actual cuando ocurre una de las siguientes
condiciones.
1= Conexion inicial del médulo (encendido).

2 =Transicion del médulo del modo de programacion al modo de marcha.
3 =El mddulo restablece la comunicacién después de un fallo.

ChOFault Mode BOOL Todas las salidas Selecciona el comportamiento que se espera del canal de salida si ocurre un fallo de comunicacion.
Ya sea retener tltimo estado (0) o ir a un valor definido por el usuario (1). ChOFaultValue define el
valor al cual se debe cambiar cuando se produce un fallo si el bit esta establecido.

ChOProgMode BOOL Todas las salidas Selecciona el comportamiento del canal de salida cuando ocurre una transicién al modo de
programacion. Ya sea retener Gltimo estado (0) o ir a un valor definido por el usuario (1).
ChOProgValue define el valor al cual se debe cambiar cuando se produce un fallo si el bit esta
establecido.

ChORampToProg BOOL Todas las salidas Habilita la rampa del valor de salida a un valor de programa definido por el usuario, ChOProgValue,
cuando estd establecido. La rampa define el régimen méximo al que la salida puede cambiar, con
base en el valor de ChORampRate configurado.

ChORampToFault BOOL Todas las salidas Habilita la rampa del valor de salida a un valor de fallo definido por el usuario, ChOFaultValue,
cuando esté establecido. La rampa define el régimen méximo al que la salida puede cambiar, con
base en el valor de ChORampRate configurado.

ChOFaultValue INT Todas las salidas Define el valor que usa la salida, en términos de conteos, si ocurre un fallo de comunicacién cuando
el bit ChOFaultMode esta establecido.

ChOProgValue INT Todas las salidas Define el valor que usa la salida, en términos de conteos, cuando la conexién cambia al modo de
programacion si el bit ChOProgMode esta establecido.

ChORampRate INT Todas las salidas Configura el régimen maximo al cual puede cambiar el valor de salida al hacer la transicidn, ya sea a

ChOFaultValue o a ChOProgValue, si estén establecidos el bit ChORampToFault o el bit
ChORampToProg, respectivamente. En términos de porcentaje de escala total por segundo.
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Tags de modo de punto Las siguientes tablas listan los tags que estan disponibles en los médulos
flotante

analédgicos ControlLogix que operan en el modo de punto flotante.

IMPORTANTE Las series de tags de cada aplicacion varian, pero ninguna aplicacién de
médulo de entradas contiene tags que no estén listados aqui.

Tags de entrada de punto flotante

Se pueden ver los tags en el Controller Organizer en el software RSLogix
5000. Para obtener acceso a Tag Editor, haga clic con el botdn derecho del
mouse en Controller Tags y seleccione Monitor Tags

Tabla 39 - Tags de entrada de punto flotante

Nombre de tag Tipo de datos | Mddulos aplicables | Definicion

ChannelFaults INT Todos Recoleccién de bits de fallo de canal individual en una palabra. Puede direccionar fallo de canal
individual mediante notacion de bits: por ej. ChannelFaults 3 para el canal 3.

ChOFault BOOL Todos Bit de estado de fallo de canal individual. Indica que ha ocurrido un error en el canal, lo que significa
que: la calibracion esta en curso; o si se trata de una entrada, que se ha presentado una condicion
de sobrerrango o de bajo rango; o si se trata de una salida, que se ha presentado una condicién de
fijacion alta o de fijacion baja. Estos bits también son establecidos por el controlador si se pierde la
comunicacién con el médulo de E/S.

ModuleFaults INT Todos Recoleccién de todos los bits de fallo a nivel de médulo.
AnalogGroupFault BOOL Todos Indica si ocurrid un fallo de canal en cualquiera de los canales.
InGroupFault BOOL Todas las entradas Indica si ocurrié un fallo de canal en cualquiera de los canales de entrada.
(alibrando BOOL Todos Indica si hay una calibracién actualmente en curso en cualquiera de los canales.
(alFault BOOL Todos Bit de estado que indica si algdn canal tiene una calibracion incorrecta. Calibracion incorrecta
significa que el dltimo intento de calibracién del canal fallé con un error, y se canceld.
(JUnderrange BOOL 1756-1T6l y Bit de estado que indica que la lectura de junta fria actualmente es menor que la temperatura mds
1756-1T612 baja detectable de 0.0 °C (32 °F).
(JOverrange BOOL 1756-1T6l y Bit de estado que indica que la lectura de junta fria actualmente es mayor que la temperatura mds
1756-1T612 alta detectable de 86.0 °C (186.8 °F).
ChoStatus INT Todos Recoleccion de bits de estado de canal individual.
ChoCalFault BOOL Todas las entradas Bit de estado que indica si el canal tiene una calibracién incorrecta. Calibracion incorrecta significa
que el dltimo intento para calibrar el canal fallé con un error, y se cancel.
ChoUnderrange BOOL Todas las entradas Bits de alarma que indican que la entrada del canal es menor que la sefial de entrada detectable
minima.
ChoOverrange BOOL Todas las entradas Bits de alarmas que indican que la entrada del canal es mayor que la sefial de entrada detectable
maxima.
ChoORateAlarm BOOL Todas las entradas Bit de alarma que se establece cuando el régimen de cambio del canal de entrada excede el valor

configurado de ChOConfigRateAlarmLimit. Permanece establecido hasta que el régimen de cambio
cae por debajo del limite configurado, a menos que se haya enclavado mediante
Ch0ConfigRateAlarmLatch en la configuracidn.

ChOLAlarm BOOL Todas las entradas Bit de alarma baja que se establece cuando la sefial de entrada cae por debajo del punto de disparo
de alarma baja configurado, ChOConfigLAlarmLimit. Permanece establecido hasta que la sefial de
entrada supera el punto de disparo, a menos que se haya enclavado mediante
ChoConfigProcAlarmLatch o que la entrada esté todavia dentro de la banda muerta de alarma
configurada, Ch0ConfigAlmDeadband, del punto de disparo de alarma baja.

ChOHAlarm BOOL Todas las entradas Bit de alarma alta que se establece cuando la sefial de entrada supera el punto de disparo de alarma
alta configurado, Ch0ConfigHAlarmLimit. Permanece establecido hasta que la sefial de entrada cae
por debajo del punto de disparo, a menos que se haya enclavado mediante
Ch0ConfigProcAlarmLatch o que la entrada esté todavia dentro de la banda muerta de alarma
configurada, Ch0ConfigAlmDeadband, del punto de disparo de alarma alta.
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Tabla 39 - Tags de entrada de punto flotante (continuacion)

Nombre de tag Tipo de datos | Mddulos aplicables | Definicion

ChOLLAlarm BOOL Todas las entradas Bit de alarma baja que se establece cuando la sefial de entrada cae por debajo del punto de disparo
de alarma baja baja configurado, Ch0ConfigLLAlarmLimit. Permanece establecido hasta que la
sefial de entrada supera el punto de disparo, a menos que se haya enclavado mediante
ChoConfigProcAlarmLatch o que la entrada esté todavia dentro de la banda muerta de alarma
configurada, Ch0ConfigAlmDeadband, del punto de disparo de alarma baja baja.

CHOHHAlarm BOOL Todas las entradas Bit de alarma alta alta que se establece cuando la sefal de entrada supera el punto de disparo de
alarma alta alta configurado, ChOConfigProcAlarmLimit. Permanece establecido hasta que la sefial
de entrada cae por debajo del punto de disparo, a menos que se haya enclavado mediante
Ch0ConfigAlmDeadband, del punto de disparo de alarma alta alta.

ChoData REAL Todas las entradas Sefial de entrada de canal representada en unidades de medicién. La sefial de entrada se mide y
luego es escalada segun la configuracion del usuario.

(JData REAL 1756-1Tel y La temperatura del sensor de junta fria en °Co °F.

1756-1T612
(STTimestamp Matrizde DINT | Todos (sila conexion | Elsello de hora tomado al momento en que se muestrearon los datos de entrada o, si se trata de una
(ST esté seleccionada) | salida, el momento en que se aplicd la salida en términos de hora coordinada del sistema, que es
una cantidad de microsegundos expresada en 64 bits y coordinada en todo el rack. Debe
direccionarse en porciones de 32 bits como matriz.
RollingTimestamp INT Todas las entradas El sello de hora tomado en el momento en que se muestrearon los datos de entrada, o si se trata de

una salida, en el momento en que se aplicé la salida, en términos de milisegundos relativos
Gnicamente al médulo individual.

Tags de salida de punto flotante

Tabla 40 - Tags de salida de punto flotante

Nombre de tag

Tipo de datos

Mddulos aplicables

Definicion:

ChOData

REAL

Todas las salidas

El valor de salida establecido para el canal (en unidades de medicién) basado en el escalado
configurado para el canal.

ChODataEcho

REAL

Todas las salidas

El valor actual de salida del canal (en unidades de medicién) basado en el escalado de usuario
configurado. Este valor coincide con el valor de la salida solicitada, O tag ChOData, a menos que:
en modo de programacidn, calibracion, por debajo del limite bajo, por encima del limite alto,
actualmente en rampa o en retencion.

OutGroupFault

BOOL

Todas las salidas

Indica si ocurrié un fallo de canal en cualquier canal de salida.

ChONotANumber

BOOL

Todas las salidas

Bit que indica que el valor de salida recibido del controlador, 0 tag ChOData, era un valor de punto
flotante IEEE no valido. Cuando se recibe un valor no valido, el valor de salida mantiene su tiltimo
estado valido conocido.

ChOInHold

BOOL

Todas las salidas

Bit que indica si el canal de salida se estd manteniendo actualmente hasta que el valor de salida
enviado al mddulo (0 tag ChOData) sea igual al valor de salida actual (I tag ChOData) dentro del
0.1% de la escala total del canal.

CHORampAlarm

BOOL

Todas las salidas

Bit de alarma que se establece cuando el valor de salida solicitado, ChOConfigRampToRun, se
establece, y la diferencia entre el nuevo valor de salida solicitado y la salida actual excede el limite
de rampa configurado, Ch0ConfigMaxRampRate. El bit permanece establecido mientras no se
detenga la rampa, a menos que la alarma se encuentre enclavada mediante
ChoConfigRampAlarmLatch.

ChOLLimitAlarm

BOOL

Todas las salidas

Bit de alarma que se establece cuando el valor de salida solicitado, ChOData, queda por debajo del
|limite bajo configurado, ChOConfigLowLimit, en cuyo caso la salida se detiene en el limite bajo
configurado, lo cual se ve reflejado por el eco. Permanece establecido mientras que la salida no
supere el limite bajo, a menos que se haya enclavado mediante ChOConfigLimitAlarmLatch.

ChOHLimitAlarm

BOOL

Todas las salidas

Bit de alarma que se establece cuando el valor de salida solicitado, ChOData, estd por encima del
limite alto configurado, ChOConfigHighLimit, en cuyo caso la salida se detiene en el limite alto
configurado, lo cual se ve reflejado por el eco. Permanece establecido mientras que la salida
solicitada no caiga por debajo del limite alto, a menos que se haya enclavado mediante
ChoConfigLimitAlarmLatch.
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Tabla 41 - Tags de configuracion de punto flotante

Nombre de tag Tipo de datos | Mddulos aplicables | Definicion
RemoteTermination BOOL 1756-1T61 y Indica si el sensor de junta fria esta montado en un bloque de terminaciones remoto cuando se
1756-1T612 establece, en vez de en el blogue de terminales local. Se necesita compensar correctamente la junta
fria al linealizar termopares.
(Disable BOOL 1756-IT6l y Inhabilita el sensor de junta fria que desactiva la compensacién de junta fria al linealizar las
1756-1T612 entradas de termopar.
TempMode BoOL 1756-IR61,1756-1T6ly | Controla la escala de temperatura que se va a usar en el modulo.
1756-1T612 0= Centigrados
1= Fahrenheit
ProgToFaultEn BOOL Todas las salidas El programa para el bit de habilitacion de fallo determina cémo se comportan las salidas si ocurre
un fallo de comunicacién mientras el médulo de salidas estd en el modo de programacién. Cuando
se establece, este bit hace que las salidas cambien a su estado de fallo programado si ocurre un fallo
de comunicacién mientras se encuentra en el estado de programacion. Si no se establece, las
salidas permanecen en su estado de programacion configurado a pesar de que esté ocurriendo un
fallo de comunicacion.
RealTimeSample INT Todas las entradas Determina cémo se muestrea la sefial de entrada en términos de milisequndos.
(JOffset REAL 1756-1T6l y Proporciona un offset definido por el usuario para afiadir al valor del lectura del sensor de junta fria.
1756-1T612 Permite la compensacion de un sensor con polarizacién incorporada.
ChoConfig Struct Todos Estrulctura maestra por debajo de la cual se establecen los pardmetros de configuracion para el
canal.
ChoConfig INT 1756-1F6CIS, Configura el rango de entrada del canal, el tipo de sensor y los ajustes del filtro de muesca. El rango
RangeTypeNotch 1756-F61, 1756-IR61, | de entrada estd establecido por los bits 8.. .11y determina el rango de sefiales que puede detectar
1756-1T6l y el canal de entrada. Los valores del rango de entradas son los listados.
1756-1T612 0=-10...10V (1756-IF6l)
1=0...5V(1756-IF6l)
2=0...10V (1756-IF6l)
3=0...20mA (1756-IF6CIS y 1756-IF6l)
4=-12...78 mV (1756-IT61 y 1756-1T612)
5=-12...30mV (1756-IT6l y 1756-IT612)
6=1...487 Q (1756-IR6l)
7=2...1,000  (1756-IR6l)
8=4...2,000 €2 (1756-IR6l)
9=8...4,020 Q2 (1756-IR6I)
El tipo de sensor estd establecido por los bits 4.. .7 y selecciona el tipo de sensor que se va a usar
para la linealizacion en el 1756-IR61, IT6I. Los valores de tipos de sensor son los listados.
0 =sin linealizacion, €2 (1756-IR6l), mV (1756-1T6l y 1756-IT612)
1=100 €2 platino 385 (1756-IR6I) B (1756-IT6l y 1756-1T612)
2=200 € platino 385 (1756-IR6l), C (1756-1T61 y 1756-IT612)
3=500 Q2 platino 385 (1756-IR6l), E (1756-IT6l y 1756-1T612)
4=1000 Q platino 385 (1756-IR61), J (1756-IT6l y 1756-1T612)
5=100 €2 platino 3916 (1756-IR6), K (1756-1T61 y 1756-IT612)
6=200 €2 platino 3916 (1756-IR6l) B (1756-IT61 y 1756-IT612)
7=500 Q platino 3916 (1756-IR61), R (1756-IT6l y 1756-1T612)
8=1000 €2 platino 3916 (1756-IR6l), S (1756-IT6l y 1756-1T612)
9="10 Q2 cobre 427 (1756-IR61), T (1756-1T61 y 1756-1T612)
10 =120 Q niquel 672 (1756-IR61), TXK/XK (L) (1756-IT612)
11=100 Q niquel 618 (1756-IR6l), D (1756-1T612)
12 =120 2 niquel 618 (1756-IR6I)
13 =200 €2 niquel 618 (1756-IR6l)
14 =500 €2 niquel 618 (1756-IR6I)
El filtro de muesca proporciona un filtrado superior de frecuencias del valor seleccionado y sus
armonicos. El filtro de muesca corresponde al cuarteto inferior (bits 0...3).
0="10Hz
1=50Hz
2=60Hz
3=100Hz
4=250Hz
5=1000 Hz
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Tabla 41 - Tags de configuracion de punto flotante (continuacion)

Nombre de tag Tipo de datos | Mddulos aplicables | Definicion
Ch0ConfigAlarm BOOL Todos Inhabilita todas las alarmas para el canal.
Disable
ChoConfigProcess BOOL Todas las entradas Permite el enclavamiento para las cuatro alarmas de proceso: baja, baja baja, alta y alta alta. El
AlarmLatch enclavamiento hace que la alarma del proceso permanezca establecida mientras no se envie un
servicio de desenclavamiento explicito al canal o alarma.
ChoConfigRate BOOL Todas las entradas Habilita el enclavamiento de la alarma de régimen. El enclavamiento hace que la alarma de
AlarmLatch régimen permanezca establecida mientras no se envie un servicio de desenclavamiento
explicitamente al canal o a la alarma.
ChoConfigDigital INT Todas las entradas Un valor diferente de cero habilita el filtro, lo que proporciona una constante de tiempo en
Filter milisegundos usada en un filtro de retardo de primer orden para uniformizar la sefial de entrada.
ChoConfigTenOhm INT 1756-IR6I Un valor de-100...100 que representa -1.00...1.00 €y es un offset usado al linealizar una
Offset entrada de tipo sensor de cobre de 10 Q.
ChoConfigRate INT Todas las entradas Punto de disparo del bit de estado de la alarma de régimen, que se establece si la sefial de entrada
AlarmLimit cambia a un régimen més rdpido que la alarma de régimen configurada. Configurado en porcentaje
de escala total por segundo.
ChoConfigLow REAL Todos Uno de cuatro puntos usados en el escalado. La sefial baja se presenta en términos de las unidades
Signal de las sefiales de entradas, y corresponde al término de medicion baja cuando se escala. La
ecuacion de escalado se muestra a continuacion.
(sefal — sefal baja) x (medicion alta — medicidn baja)
Datos = + medicién baja
(sefial alta — sefal baja)
ChoConfigHigh REAL Todos Uno de cuatro puntos usados en el escalado. La sefial alta se presenta en términos de las unidades
Signal de las sefiales de entradas, y corresponde al valor de medicién alto cuando se escala. La ecuacion de
escalado se muestra a continuacién.
(sefial — sefial baja) x (medicidn alta — medicion baja)
Datos = + medicion baja
(sefial alta — sefial baja)
ChoConfigLow REAL Todos Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a determinar las unidades de
Engineering medicion a las que se escalan los valores de las sefiales. El término de medicidn baja corresponde al
valor de sefial bajo. La ecuacion de escalado usada se
muestra a continuacion.
(sefal — sefal baja) x (medicion alta — medicidn baja)
Datos = + medicion baja
(sefial alta — sefial baja)
(0ConfigHigh REAL Todos Uno de cuatro puntos usados en el escalado. Este valor ayuda a determinar las unidades de
Engineering medicidn a las que se escalan los valores de las sefiales. El término de medicion alta corresponde al
valor de sefial alto. La ecuacion de escalado usada se muestra a continuacion.
(sefial — sefal baja) x (medicion alta — medicidn baja)
Datos = + medicion baja
(sefial alta — sefial baja)
Ch0ConfigLAlarm REAL Todas las entradas Punto de disparo de alarma baja. Hace que ChOLAlarm se dispare cuando la sefial de entrada cae
Limit por debajo del punto de disparo configurado. En términos de unidades de medicion.
Ch0ConfigHAlarm REAL Todas las entradas Punto de disparo de alarma alta. Hace que ChOHAlarm se dispare cuando la sefial de entrada supera
Limit el punto de disparo configurado. En términos de unidades de medicion.
ChoConfigLLAlarm REAL Todas las entradas Punto de disparo de alarma baja baja. Hace que ChOLLAlarm se dispare cuando la sefial de entrada
Limit cae por debajo del punto de disparo configurado. En términos de unidades de medicidn.
ChoConfigHH REAL Todas las entradas Punto de disparo de alarma alta alta. Hace que ChOHHAIarm se dispare cuando la sefial de entrada
AlarmLimit supera el punto de disparo configurado. En términos de unidades de medicién.
ChoConfigAlarm REAL Todas las entradas Forma una banda muerta alrededor de las alarmas del proceso, lo que hace que el bit de estado de
Deadband alarma del proceso correspondiente permanezca establecido mientras la entrada no sobrepase el
punto de disparo en una magnitud mayor que la magnitud de la banda muerta de alarma.
ChoConfigCalBias REAL Todas las entradas Offset definido por el usuario afiadido directamente a los datos, ChOData, que se usa para
compensar el offset de sensor inherente.
ChoConfigConfig INT Todas las salidas Coleccion de bits de configuracién individual del canal.
Bits
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Tabla 41 - Tags de configuracion de punto flotante (continuacion)

Nombre de tag Tipo de datos | Mddulos aplicables | Definicion

ChoConfigHoldForlnit BOOL Todas las salidas Cuando estd establecido, configura el canal para mantener, 0 no cambiar, hasta que se inicialice con
un valor dentro del 0.1% de la escala total de su valor actual cuando ocurre una de las siguientes
condiciones.
1= Conexion inicial del mddulo (encendido)

2 =Transicion del médulo del modo de programacion al modo de marcha
3 = EI mddulo restablece la comunicacion después de un fallo

ChoConfigRamp BOOL Todas las salidas Habilita el enclavamiento de la alarma de régimen. El enclavamiento hace que la alarma de

AlarmLatch régimen permanezca establecida mientras no se envie un servicio de desenclavamiento
explicitamente al canal 0 ala alarma.

ChoConfigLimit BOOL Todas las salidas Habilita el enclavamiento de las alarmas de limite de fijacién. El enclavamiento hace que las

AlarmLatch alarmas de limite permanezcan establecidas mientras no se envie un servicio de desenclavamiento
explicitamente al canal o a la alarma.

ChoConfigFault Mode BOOL Todas las salidas Selecciona el comportamiento que tiene el canal de salida si ocurriera un fallo de comunicacion. Ya
sea retener tltimo estado (0) o ir a un valor definido por el usuario (1). ChOConfigFaultValue define
el valor al cual se debe ir al ocurrir un fallo si se establece el bit.

ChoConfigProg BOOL Todas las salidas Selecciona el comportamiento que toma el canal de salida cuando ocurre una transicion al modo de

Mode programacion. Ya sea retener tltimo estado (0) o ir a un valor definido por el usuario (1).
Ch0ConfigProgValue define el valor al cual se debe ir en un programa si el bit estd establecido.

ChoConfigRampTo BOOL Todas las salidas Habilita la rampa del valor de salida durante el modo de marcha entre el nivel de salida actual y una

Run salida recientemente solicitada. La rampa define el maximo régimen permitido a la salida para
hacer la transicidn, con base en el valor de Ch0ConfigRampRate configurado.

Ch0ConfigRampToProg BOOL Todas las salidas Habilita la rampa del valor de salida a un valor de programa definido por el usuario,
ChoConfigProgValue, cuando se establece. La rampa define el mdximo régimen permitido a la
salida para hacer la transicion, con base en el valor de Ch0ConfigRampRate configurado.

ChoConfigRampToFault BOOL Todas las salidas Habilita Ia rampa del valor de salida a un valor de fallo definido por el usuario, ChOFaultValue,
cuando esté establecido. La rampa define el méximo régimen permitido a la salida para hacer la
transicion, con base en el valor de ChOConfigRampRate configurado.

ChoConfigMax INT Todas las salidas Configura el régimen maximo al cual puede cambiar el valor de salida al hacer la transicidn, ya sea a

RampRate Ch0ConfigFaultValue o a Ch0ConfigProgValue si estdn establecidos ya sea el bit
ChoConfigRampToFault o Ch0ConfigRampToProg, respectivamente, 0 en el modo de marcha si esta
establecido Ch0ConfigRampToRun. En términos de porcentaje de la escala total por segundo.

ChoConfigFault REAL Todas las salidas Define el valor, en unidades de medicién, que usa la salida si ocurre un fallo de comunicacién

Value cuando el bit Ch0ConfigFaultMode esta establecido.

Ch0ConfigProg REAL Todas las salidas Define el valor, en unidades de medicin, que usa la salida cuando la conexion cambia al modo de

Value programacion si el bit ChOConfigProgMode estd establecido.

ChoConfigLow REAL Todas las salidas Define el valor minimo que puede usar la salida en el proceso. Si se solicita una salida por debajo del

Limit limite bajo, se establece |a alarma ChOLLimit y la sefial de salida permanece en el limite bajo
configurado.

ChoConfigHigh REAL Todas las salidas Define el valor méximo que puede usar la salida en el proceso. Si se solicita una salida superior al

Limit limite alto, se establece la alarma ChOHLimit y la sefial de salida permanece en el limite alto

configurado.
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Tema Pagina
Uso de instrucciones de mensaje 247
Procesamiento de control en tiempo real y de servicios del médulo 248
Solo un servicio realizado por instruccién 248
Creacién de un tag nuevo 248

Se puede utilizar la légica de escalera para realizar servicios de tiempo de
ejecucion en el médulo. Por ejemplo, en la pagina 186 se explica como
desenclavar las alarmas del médulo 1756-IF61 usando el software RSLogix
5000. En este apéndice se proporciona un ejemplo de cémo desenclavar esas
mismas alarmas sin utilizar el software RSLogix 5000.

Ademis de realizar servicios en tiempo de ejecucion, se puede usar 16gica de
escalera para cambiar la configuracién. En el Capitulo 10 se explica cémo
usar el software RSLogix 5000 para establecer los pardmetros de
configuracion en el médulo de E/S analégicas ControlLogix. Algunos de
esos pardmetros también pueden modificarse mediante ldgica de escalera.

En laldgica de escalera se pueden utilizar instrucciones de mensaje para
enviar servicios ocasionales a cualquier médulo de E/S ControlLogix. Las
instrucciones de mensaje envian un servicio explicito al médulo, lo que
provoca un comportamiento especifico. Por ejemplo, mediante un mensaje se
puede desenclavar una alarma alta.

Los mensajes mantienen las siguientes caracteristicas:

o Los mensajes utilizan porciones no programadas de la banda ancha de
comunicacién del sistema.

o Serealiza un servicio por mensaje.

o Lac¢jecucidn de los servicios del médulo no impide la funcionalidad
del mismo, como por ejemplo, el muestreo de entradas o la aplicaciéon
de nuevas salidas
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Procesamiento de control en
tiempo real y de servicios del
modulo

Solo un servicio realizado por
instruccion

Creacion de un tag nuevo

Los servicios que se envian mediante mensajes no son tan criticos en cuanto a
tiempo como lo es el comportamiento del médulo que se define durante la
configuracién y se mantiene a través de una conexién en tiempo real. Por
tanto, el mdédulo procesa los servicios de mensajeria solo después de haber
satisfecho las necesidades de la conexién de E/S.

Por ejemplo, si desea desenclavar todas las alarmas del proceso en el médulo,
todavia se estd realizando el control en tiempo real del proceso mediante el
uso del valor de entrada de ese mismo canal. Debido a que el valor de entrada
es esencial para la aplicacién, el médulo da prioridad al muestreo de entradas
frente a la solicitud de servicio de desenclavamiento.

Esta priorizacién permite muestrear los canales de entrada a la misma
frecuencia y desenclavar las alarmas de proceso en el lapso de tiempo
comprendido entre el muestreo y la produccién de datos de entrada en
tiempo real.

Los mensajes solo permiten realizar un servicio del médulo una sola vez por
cada ejecucion. Por ejemplo, si un mensaje envia un servicio al médulo para
desenclavar la alarma alta alta en un canal especifico, la alarma alta alta de ese
canal se desenclava, pero es posible que se establezca en una muestra de canal
posterior. La instruccién de mensaje debe volver a ser ¢jecutada para
desenclavar la alarma la segunda vez.

En esta seccion se indica cdmo crear un tag en logica de escalera cuando se
afiade una instruccién de mensaje. Esta logica de escalera estd escrita en la
seccion Main Routine del programa de software RSLogix 5000.

Slga €stos pasos para crear un tag.

1. Inicie el programa de software RSLogix 5000 y abra un proyecto de
E/S existente o cree uno nuevo.

2. En el Controller Organizer, haga doble clic en MainRoutine.

Expanda MainProgram para ver Main Routine como un item de subment.

%; RSLogix 5000 - Controller_Digital_IO [1756-
File Edit WView Search Logic Communications

al=@| & &2 o[

Difline 0. I RUN =
Mo Forces b 'l: 0K

— gt

Mo Edits =N il

Redurdamcy b=

=55 Cantraller Cantraller_Digital_1O
Controller Tags

(23 Controller Fault Handler
23 Power-Up Handler

5] Tasks

)58 MainTask

EC& MainPrograrm
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Aparece un grafico parecido a una escalera, con renglones, en la parte
derecha del programa de software RSLogix 5000. Usted asigna un
servicio en tiempo de ejecucién, tal como un mensaje, a los rengloncs,
y posteriormente descarga la informacién a un controlador.

Puede notar que el renglén estd en el modo de edicién por la “e” que
estd al lado izquierdo del renglén.

ﬂ Hlln{llallﬂlasulssullml ﬂ
4| &larms X Bt A Thmericounter A InputiQutput A4 Compare
| EEEEE]
i} : Meszage " HCER ——
e Mez=age Control T EI Dk —
s HER 3—
=)
]

(End)

3. Encuentre y seguidamente haga clic en la instruccién MSG (mensaje)
en la barra de herramientas de instrucciones.

Elicono MSG estd entre los formatos de la ficha Input/Output en la
barra de herramientas de instrucciones.

También puede arrastrar y colocar un icono de instruccién en un
renglén. Aparece un punto verde cuando se detecta una ubicacién
valida para la instruccién en el renglén.

4. Dentro del cuadro de mensaje (en el campo Message Control), haga
clic con el botén derecho del mouse en el signo de interrogacién para
abrir un menu desplegable.

flSG
heszane —ER
Mesmane Cortrol q E DM —
| Mew Tag... . | —EF. —
b
4 Cut Instruction Chrl4-3
Copy Instruckion kel
TR Paste Chrl+Yy
Delete Inskruction Deel
fdA Il addar Flarmarnk AlF LT

5. Seleccione New Tag.

Aparece el cuadro de didlogo New Tag con el cursor en el campo Name.

IMPORTANTE Se recomienda asignar un nombre al tag para indicar el servicio de
médulo que envia la instruccién de mensaje. Por ejemplo, si se usa un
mensaje para desenclavar una alarma alta, asigne al tag el nombre
“High Alarm Unlatch” para reflejar eso.
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s IHeadMnte
Shyle: |

[~ Constant

[~ Open MESSAGE Configuration
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6. Scleccione entre las opciones del cuadro de didlogo New Tag.

Nombre del campo

Descripcion

Name

Escriba el nombre del tag, incluido el nimero de ranura del
mddulo.

Descripcidn

Escriba una descripcion del tag (opcional).

Usage

Utilice la configuracién predeterminada.

Type

Utilice la configuracion predeterminada.

Alias for

Déjelo en blanco.

Data Type

Seleccione MESSAGE.

Scope

Seleccione el alcance del controlador en Scope.

Nota: Los tags Message solo se pueden crear con el alcance
Controller.

External Access

Utilice la configuracion predeterminada.

Style

Déjelo en blanco.

Constant

Déjelo en blanco.

Open MESSAGE Configuration

Deje este cuadro en blanco si NO desea abrir automaticamente la
pantalla Message Configuration al hacer clic en OK.

Podré abrir la pantalla Message Configuration més tarde siguiendo
los procedimientos de la pdgina 251.

7. Haga clic en OK.
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Introduccion de configuracion del mensaje

Dcspués de crear un nuevo tag, es necesario introducir ciertos parémctros
para la configuracién del mensaje. Esta informacion se introduce en las fichas
Configuration y Communication del cuadro de didlogo Message
Configuration.

Para abrir el cuadro de didlogo Message Configuration debe hacer clic en el
cuadro con puntos suspensivos (en el campo Message Control).

a Mezzage CER
Message Contral Slotd_Ch0_Reset Fuse [ (DN
—ER.

(Endl)

IMPORTANTE En el software RSLogix 5000, versién 10y posteriores, los cuadros de
didlogo de Message Configuration se cambiaron considerablemente
para facilitar la configuracion de sus mensajes.

+ Porejemplo, en la version 9 y anteriores, de acuerdo al tipo de
mensaje, se debe configurar alguna combinacion de los siguientes
elementos:

- Service Code

- Object Type

- ObjectID

- Object Attribute

- Source

- Number of Elements
- Destination

+ Enlaversion 10y posteriores, después de seleccionar un tipo de
servicio, el software RSLogix 5000 llena la mayoria de los campos
antes mencionados. Los campos que usted debe llenar dependen
del tipo de servicio que usted selecciona. Por ejemplo, con High
Alarm Unlatch, usted solo debe conocer los items de Source
Element y Destination.

Una tabla describe la relacion de los campos en ambos cuadros de
didlogo en la pdgina 252.
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Ficha Configuration

La ficha Configuration proporciona informacion sobre qué servicio de
modulo se va a realizar y dénde.

Software RSLogix 5000, version 9y anteriores Software RSLogix 5000, version 10y posteriores
Message Configuiation - Slot1_ChO_HH_Alarm_unlatch Message Configuration - Slotl_Ch0_H_Alarm_Unlatch | x|
Configuration | Communicationl Configuration® ICommuni:ationl Taa |
Meszage Tupe: ICIF‘ Generic LI
Mezzage Tupe I CIF Generic j
. H ?E';QCE [Unlatch Anslog High Alam (1) =] Seures Element |:
Service Code: 4b [Hex) Source: I 'l g Sone Langth m Byies)
Dbiect Type: a (Hex)  Num. Of Elements:[0 = Butes) e [ Hed Class o Hed  peination I |
Object ID: 1 Destination: I vl Instance: |1 Attribute:| 6o [Hex) Mew Tag...
Object Attribute: Ee [Hex] Create Tag |
JEnable ‘) Enable Waiting 2 Stark ® Done Done Length: 0
O Erian Bl ™ Timed Dut & 2 Enable 3 Enable Waiting  Start 2 Done Done Length: O
2 Enor Code: Extended Error Cade: ™ Timed Out &
Error Path:
Extended Error Code: Enror Text:
0K, I Cancel | Al | Help | ’TI Cancel I Apply | Help |

En la siguiente tabla se explica la relacién de los campos en los cuadros de
didlogo antes mencionados. Por ¢jemplo, a pesar de los diferentes campos de
entrada, ambos ejemplos de pantalla se configuran para desenclavar una
alarma alta (servicio del médulo) en el canal 0 de un médulo 1756-1F61
(donde se realiza el servicio).

Con el software RSLogix 5000, versiones 10 y posteriores, usted debe
seleccionar solo un tipo de servicio y configurar la ocurrencia.

RSLogix 5000, RSLogix 5000, Descripcion

versiones 9y versiones 10y

anteriores posteriores

Service Code Service Type Define el tipo de servicio de modulo a realizar. Por

ejemplo, desenclavar una alarma.

Nota: En las versiones 10y posteriores, se puede usar
un men desplegable para seleccionar el Service
Type. El software RSLogix 5000 usa las opciones
predeterminadas de los pardmetros Service Code,
Instance, Class y Attribute segtn el tipo de servicio
que usted seleccione. Todos los valores estan en
cddigo hexadecimal (Hex).

Object Type (lass Objeto al que usted esta enviando un mensaje, tal
como un dispositivo objeto o un punto de salida
discreta.

ObjectID Instance (ada objeto puede tener miltiples ocurrencias. Por

ejemplo, una salida discreta puede tener 16 puntos u
ocurrencias a los que se puede enviar un mensaje.
Esto especifica la ocurrencia.

Object Attribute Atributo Adicionalmente identifica la direccion exacta del
mensaje. Una entrada analdgica puede tener
miltiples alarmas de modo que este atributo
confirma una alarma especifica y no las otras alarmas.
Si no se especifica un atributo (el valor
predeterminado es 0), el servicio se aplica a todos los
atributos de Class/Instance.
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La siguiente tabla contiene informacién de configuracién de entrada que es
necesaria solamente si usted estd configurando el mensaje con el software

RSLogix 5000, versiones 9 o anteriores.

Tabla 42 - Informacion de la ventana de dialogo Analog Input Modules Configuration

Introduzca lo siguiente Para desenclavar la Para desenclavar la Para desenclavar la Para desenclavar la Para desenclavar la
alarmaalta alta alarmaalta alarma baja alarma baja baja alarma de régimen

Service Code 48 48 48 4B 48

Object Type 0A 0A 0A 0A 0A

Object D™ 1..601...8 1...601...8 1...601...8 1..601...8 1...601...8

(nGimero de canal)

Object Attribute 6F 6C 6B 6D 6F

Number of Elements 0 bytes 0 bytes 0 bytes 0 bytes 0 bytes

(1) Elmddulo 1756-IF16 no tiene ninguna funcién desenclavable en el modo de 16 canales.

IMPORTANTE

En los modulos de entradas o de salidas, el atributo Object determina
qué funcién de alarma desenclavar para el canal seleccionado. Si este
campo se deja en blanco, se desenclavan todas las alarmas para el
canal seleccionado.

Usted debe separar los mensajes para controlar alarmas especificas en
cada canal del médulo.

Ademés, Object ID representa el nimero de canal. Para los médulos
1756-IF61, 1756-IR61, y 1756-IT6l, los canales 0. . .5 son representados
por Object ID 1... .6. Para los médulos 1756-1F16 (en el modo diferencial
dnicamente) y 1756-IF8, los canales 0. . .7 son representados por Object
D1...8.

La tabla contiene la informacién de configuracién de salidas requerida para

realizar los servicios del médulo de salidas. Esta informacidn solo es necesaria
si estd configurando el mensaje con RSLogix 5000, versiones 9 o anteriores:

Tabla 43 - Informacion de la ventana de didlogo Analog Output Modules Configuration

Introduzca lo siguiente Paradesenclavarla | Paradesenclavarla Para desenclavar la
alarma alta alarma baja alarma de rampa

Service Code 48 4B 4B

Object Type 0B 0B 0B

Object ID 1...601...8 1...601...8 1...601...8

(ndmero de canal)

Object Attribute 6F 6E 70

Number of Elements 0 bytes 0 bytes 0 bytes
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Ficha Communication

La ficha Communication proporciona informacién sobre la ruta de la

instruccion de mensaje. Por ejemplo, el niimero de ranura de un médulo
1756-IF6l distingue con exactitud el mddulo al que se ha designado un

mensaje.

IMPORTANTE

Utilice el botdn Browse para ver una lista de los mddulos de E/S del
sistema. Se selecciona una ruta al elegir un médulo de la lista.
Usted debe asignar nombre a un médulo de E/S durante la
configuracion inicial del mddulo para seleccionar una ruta para su
mensaje. Haga clic en OK para establecer la ruta.

Message Configuratio

Configuration Communication"l‘rag I

Browse. .. |

%+ Path: IIsoIated_Input_ModuIe

lzolated_|nput_todule

Py
I :
Broadras; Il Message Path Browser

Cammuricatiorn b

sl | zolated Input kModule
wICE o
) |zolated_Input_tModule
¢ CIF it
Sourcz |l = S 1/0 Configuration
=183 1756 Backplane, 1756-410
C ted -
L oiges 89 [0]1756-L63 Contoller
; ﬂ [1]1756-IFEl |zalated_|nput_Module
o f] [211756-0F4 New_one
2 Enable 3 Er
2 Errar Code:
Errar Path:
Error Text:

] Cancel Help

|

Desenclave las alarmas en el médulo 1756-1F6l

Los ¢jemplos de renglones 0...4 muestran cémo desenclavar las siguientes
alarmas en un médulo 1756-IF6], con el nombre Slot_1_IF6I.

o Alarma alta alta de canal 0 - renglén 0
o Alarma alta de canal 0 - renglén 1

o Alarma baja de canal 0 - renglén 2

o Alarma baja baja de canal 0 — renglén 3

o Alarma de régimen de canal 0 - renglén 4

IMPORTANTE

Un médulo de E/S debe configurarse para enclavar alarmas (vea

pdgina 186 y pdgina 195), antes de realizar servicios de
desenclavamiento usando la I6gica de escalera. Si un servicio de
desenclavamiento es recibido por un médulo no configurado para

enclavar alarmas, el mensaje entra en error.

Ademas, todas las alarmas del canal 0 pueden desenclavarse
simultdneamente con un solo mensaje si se deja el campo de atributo

de objeto en blanco.
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[~ vanogeanm - anitoutine ———————————— mEE|
| Theck Alam bR, I ﬂ
Input bit to enable et allow perform
. Unlatch Unlatch
El renglon 0 desenclava la LosabE.Datal  Lacal L ChHHAlm st
ro 1k 1k Type - CIF Generic BN .
alarma alta alta. Message Contial Slat1_ChO_HH_Alarm_unlatch [ :gEDg‘; Haga dlicen el
cuadro en cada
Check Alam bit. IF 0
Inpu bit to enable s;z\\nwaggrlc_‘utlm reng.lon pa.rfa verla
El renglén 1 desenclava la SE, LOE'Q!‘?'EEESKJSEM WS ) configuracion y la
T 1 = == T - CIP Gi — H iA
alarma alta. ' Maseags Cornel . Siot1_ChO_H_Alsm_unisich []¢ D= |nform§C|o.n,de
Fo— comunicacion
Check Alam b I emergente asociada
£l renalén 2 desenclava o e oo aello. Esta
reng on esenclava la ) Lu:al.i.\.[Data.Z Locat1 \jCT:DLAIarm F—— MG N informacién se
alarma baj a. Message Cantrol Slot!_Ch_L_Alam_unlatch 2] -iDg:; explica enla
= siguiente pagina.
{|1* ]| \MainRoutine / A1 v

ainProgram - MainRoutine

Check Alam bit. If
set allow perform
Unlatch service

LocakT:|.ChoLLAlam MSG
TC
3 C

Type - CIP Generic:

Message Control Slat1_ChO_LL_Alarmn_urlatch [0

Check &lam bit. It
set allow perform
Unlatch service

Local1:|.ChOR atedlam MG
Ik

Input bit ko nable
. Unlatch

El renglén 3 desenclava la B Losat3Date3
alarma baja baja. o

Input bit to enable
El renglon 4 desenclava la |, Logal3] Daiad
alarma de régimen. o

4] »] }MainRoutine f

Type - CIF Generic
tessage Control

==

Slot]_Chi) Fiate_Alam_unlatch [E]¢

LI

=l
ny— L
e DN e
R3—
(-
et DN s
AS—
I~ |

Cuadros de didlogo Configuration

El ¢jemplo siguiente muestra los ajustes de configuracién de mensaje para el
rengldn 0 si se usa el software RSLogix 5000, versién 9 o anteriores

Esta ventana contiene la misma
informacién para cada rengldn,
excepto para el campo Object
Attribute. La informacion en este
campo es la siguiente:

Renglon 0 — 6e

Rengldn 1 - 6¢

Renglén 2 — 6b

Rengldon 3 — 6d

Rengldn 4 — 6f

Software RSLogix 5000, version 9 y anteriores

Message Configuration - Slot1_Ch0_HH_Alarm_unlatch

Configuration I Communication I

=l

ICIF' Generic

[ | Hesl

Message Type:

Service Code: Source:

I jv

Ohject Type: Ia [Hex] Hum. Of Elements:lfI 3: [Bytes)
Object |D: Drestinatian: I - l
Object Attribute: [Hex] Create Tag... |
JEnable 2 Enable ‘W aiting 3 Start ® Done Done Length: O
2 Enor Code: I Timed Out &
Extended Emor Code:
0K I Cancel | Apply I Help
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En las versiones més nuevas del software RSLogix 5000, usted debe
seleccionar solo un tipo de servicio y configurar la ocurrencia.

Software RSLogix 5000, versién 10 y posteriores

Message Configuration - Slokl _Cho_H_Alarm_Unlatch ll

Configuration” ICommunicationI Tag I

Meszage Tope: I CIP Generc ﬂ

?Ef\’ice |Urlatch énalog High lam ) x| Souree Element |:
Ype:

Source Length: Iu 3: [Bytes]
Service .
Code: |4b [Hex] LClass: Ia [Hex) Biesdirellion I:
Instance: I‘I .-’-\ttril_:ute:IBc [Hex] Mew Tag |

) Enable O3 Enable Waiting ) Stant 3 Done Cone Length: 0
2 Ermor Code: Exterded Error Code: [ Timed Dut &
Error Path:
Emor Text:

(0].4 I Cancel | Apply | Help |

Vea la tabla en la pdgina 253 para obtener una explicacién de las relaciones de
campos entre los dos cuadros de didlogo.

Cuadros de didlogo Communication

Los e¢jemplos muestran los cuadros de didlogo Communication para
diferentes versiones del software RSLogix 5000.

El ¢jemplo superior es para el renglén 0 si esta usando RSLogix 5000,
versién 9 y anteriores. La ventana es igual en cada renglén de este ejemplo.

Software RSLogix 5000, versién 9y anteriores

Message Configuration - Slot1_Ch0_HH_Alarm_unlatch E

Configuration Cnmmun\cationl

Path: |Slat_1_IFEI Browse... |

Slat_1_IFEl

Comnrutication Methiod

& CF € DH+ Channel - [estination Link: H:
¢ DR Wit §0urceLink:| 33 Destination Hode: 33 [Tzl

Source |0

V' Cache Connections &

JEnable 2} Enable‘Waiting 2 Start ‘® Done [one Length: O
2 Error Code: I Timed Out &

Extended Emor Code:

()4 I Cancel Apnly Help
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Software RSLogix 5000, version 10 y posteriores

Message Configuration - Slot1_ChO_H_Alarm_Unlatch ﬂ

Configuration  Communication ITag I

solated_[nput_Modul Browse... |

lsolated_Input_Module

€ Broadcast: I 'I

Commurization fethod

@CE O DH+ Channet L) j' Destination Link: ID 3:
CIR it [ 3 e =
r courcelD Source Links |0 = [estination ode; =1 [Dctall

™ Cornected ¥ Cache Connzctions &
2 Enable 3 Enable‘#aiting 2 Start 2 Dane Done Length: O
3 Emor Code: Extended Error Code: I Timed Out &
Error Path:
Error Text:

QK I Cancel Apply Help

IMPORTANTE Usted debe asignar nombre a un mddulo de E/S para establecer la ruta
de mensaje bajo la ficha Communication de dicho médulo.

Desenclave las alarmas en el médulo 1756-0F6VI

Los ejemplos de renglones 5...7 muestran cémo desenclavar las siguientes
alarmas en un médulo 1756-OF6VI:

o Alarma de limite alto — renglén 5
o Alarma de limite bajo — renglén 6

o Alarma de rampa — renglén 7

+* MainProgram - MainRoutine O[]
Input b to enable =l
p Unlatch
El reng|°n,5 (.jesendava la \ Local % I[Dala 5 LocalZl cgn?umnma.m Er— ey .
alarma de limite alto. Message Contol 812 Ch0High Lin, o [HegemcEtioms Haga dicenel
cuadro en cada
It b to el rengl6n para ver
| renglon 6 desenclava la Local 31 Data b Locak2] ChOLLimitdlam MSG f i
El renglon 6 desen ; ) =F Tope-OF G _ e la informacién
alarma de ||m|te baJoQ Message Control Slot2_Ch0_Low Limit_unlatch [ == de comunicacién
) y configuracion.
Input bk to enable
) Unlatch -
El renglén 7 desenclava la . Locai3iDaaT _ Locak21 ol S — MSG - ﬁ;@_—
Message Cortrol Slot2_ChQ_Ramp_alam_uriatch [T
alarma de rampa. eszage Cantrol lat2_Ch0_Ramp_alsrm_unlste! [ebt=
End)
. =]
4] ] \MainRoutine / 1 vl |
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Software RSLogix 5000, version 9y anteriores

Messzage Configuration - Slot2_Ch0_High_Limit_unlatch

Configuration | Eommunicalionl

Cuadros de didlogo Configuration

El ¢jemplo de cuadro de didlogo que aparece a la izquierda muestra la
configuracion para el renglén 5. El ejemplo de cuadro de didlogo que aparece
ala derecha requiere que se introduzcan valores solo para Service Type y
Instance.

Software RSLogix 5000, versién 10 y posteriores

Message Configuration - Slotl_Cho_H_Alarmi_Unlatch 1[

Corfiguation” | Communication | Tag |

3 tessage Type: CIF Generic -
Meszage Tupe: I CIF Generic j Eode I —I
Service [Uniatch Anslog High Alarm ] |7 SoueeBlement. [ 7]
Service Code: |4b [Hex) Source: 'l Tupe: I —I

Object Type: Ib [Hex) Mum. OF Elements: |0 3: [Bptes) gg:j—“;ce |4h (Hex] Class: Ia Hes) oo I:

Object 10: I'I Destination:
Obiject Attribute: IBf [Hex]

Source Length: ||] 3: [Bptes]

vl Instance: [1 Attribure]Ee [Hex) New Tag
LCreate Tag... |

3 Enable 2 Enable‘waiting ) Start ‘® Done Done Length: 0
3 Enor Code: ™ Timed Out & i Ensble 0 EnableWaing G Stat 5 Done Done Lergth 0
3 Enor Code: Estended Error Code: ™ Timed Out «
Error Path
Extended Emor Code: Error Text
[u]4 I Cancel | Apply | Help | ’TI Cancel | Apply Help

Esta ventana contiene la misma informacién para cada

renglén, excepto para el

campo Object Attribute. La informacion en este campo es la siguiente:

Renglén 5 — 6f
Rengldn 6 — 6e
Renglén 7 —70

Meszzage Configuration - Slot2_ChO_High_Limit_unlatch

Cuadros de didlogo Communication

Los ejemplos muestran los cuadros de didlogo Communication para
diferentes versiones del software RSLogix 5000.

El ejemplo superior es para el renglén 5 si estd usando el software RSLogix
5000, version 9 y anteriores. La ventana es igual en cada renglén de este
ejemplo.

Software RSLogix 5000, version 9y anteriores

Configuration Eommunicationl

Path; |Slot_2_0F&vI Browse... |

Slot_2_0FEY]

Eommunization kM ethod

< CF ¢ DH+ Channel: I 'l D estination Link: I 3:
o LI With Source Link: I 3: Destination Hade: I 3: [[Diztal]

Source |1

¥ Cache Cormections «

3 Enable 3 Enable Waiting ) Start ® Done Done Length: 0
2 Enmor Code: ™ Timed Out &

Extended Error Code:

Ok I Cancel | Apply | Help
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Software RSLogix 5000, version 10 y posteriores

Message Configuration - Slot1_ChD_H_Alarm_Unlatch

Corfiguration® Communication"l Tag I

Path; |Slot_2_0FEVI
Slat_2_0FEYI

[Eammunieaticr Methad

@InE ClDH: Charitie! I jv Westimation Linfk: ID 3:
¢ it Source Lt IU 3: [lestitiation bode: ID 3: [t

Souree |
™ Connected ¥ | Cache Connections. e
) Enable 3 Enable Waiting b Start 3 Done Done Length: 0
3 Eror Con Extended Eror Code: [ Timed Out €
Error Path:
Error Test:
ak. Cancel | Apply | Help

IMPORTANTE Usted debe asignar nombre a un médulo de E/S para establecer la ruta
de mensaje bajo la ficha Communication de dicho médulo.

Reconfiguracion de un maédulo 1756-IR6l

Algunas veces es ventajoso cambiar automdticamente la operacién funcional
de un médulo en el sistema ControlLogix mediante el programa de usuario,
en lugar de usar el software RSLogix 5000 para reconfigurarlo. De esta
manera, los cambios en el proceso pueden dictar cudndo se realiza la
reconfiguracién en lugar de que usted realice manualmente dicha funcién.

En este ejemplo se usan los siguientes pasos al reconfigurar un médulo
mediante l6gica de escalera:

1. Mueva los nuevos parametros de configuracion a la porcién
Configuration de Tag Structure asociada con el médulo.

2. Siestd usando el software RSLogix 5000, versién 10 o posterior, use
un mensaje para enviar el servicio Reconfigure Module al mismo
médulo.

Si estd usando el software RSLogix 5000, versién 9 o anterior, use un
mensaje para enviar el servicio Reset Module al mismo médulo para
activar el envio de datos de configuracion.

Antes de enviar los nuevos pardmetros de configuracién al médulo, debe
asegurarse de que sus relaciones entre si estén en un formato que el médulo

acepte (vea las tablas en la pigina 260).

IMPORTANTE La reconfiguracion de mddulos analdgicos mediante la lgica de
escalera debe limitarse a funciones que implican unicamente el
cambio de valores. No recomendamos habilitar ni inhabilitar
funciones mediante Idgica de escalera. Use el software RSLogix 5000
para habilitar o inhabilitar estas funciones.
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La tabla lista los pardametros del médulo que pueden modificarse mediante

légica de escalera.

Tabla 44 - Parametros del médulo de entradas analdgicas cuyo cambio mediante ldgica de

escalera esta permitido

Caracteristica

Restriccion

Valor alto en unidades de medicion

No debe ser igual al valor bajo en unidades de medicidn

Valor bajo en unidades de medicién

No debe ser igual al valor alto en unidades de medicion

Valor de alarma alta alta

Debe ser mayor o igual que el valor de alarma alta

Valor de alarma alta

Debe ser mayor que el valor de alarma baja

Valor de alarma baja

Debe ser menor que el valor de alarma alta

Valor de alarma baja baja

Debe ser menor o igual que el valor de alarma baja

Deadband

Debe ser menor que la mitad del valor de alarma alta menos la alarma
baja

Tabla 45 - Parametros del mddulo de salidas analdgicas cuyo cambio mediante logica de

escalera esta permitido

Caracteristica

Restriccion

Valor de fijacién alto”

Debe ser mayor que el valor de fijacion bajo

Valor de fijacion bajo“)

Debe ser menor que el valor de fijacién alto

(1) Los valores para el estado definido por el usuario ante un fallo 0 en el modo de programacion (establecidos durante la
configuracion inicial) deben estar dentro del rango de los valores de fijacion alto y bajo.

Consideraciones con este ejemplo de logica de escalera

IMPORTANTE Las consideraciones listadas en esta seccion se aplican solo si se esta
usando el software RSLogix 5000, versién 9 o anterior.

Si estd usando el software RSLogix 5000, version 10 o posterior,
ninguna de estas consideraciones se aplica.

Recuerde lo siguiente cuando use este método de reconfiguracién de médulo
al usar el servicio de restablecimiento.

o Cuando se usa este método de reconfiguracién en los médulos de
salidas, TODAS las salidas del médulo se restablecen a cero por lo
menos durante tres segundos.
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Seleccione un fallo mayor
en el controlador aqui.

o Este método de reconfiguracién causa un fallo mayor en el controlador
si el mddulo estaba configurado inicialmente para ello en la siguiente

ventana.
[ Module Properties - Local:3 (1756-1R61 1.1) E

General Connection® | Module Infol Eonfigurationl Alarm Eonfigurationl Ealibrationl Backplanel

Requested Packet Interval [RPI): I 25.03: ms  [25.0- 750.0 ms]
I Inhibit Module

> v Major Fault On Contraller If Cornection Fails Whils in Run Mode
Module Fault

Status: Offline ()8 I Cancel | Apply | Help

o Todos los controladores de solo recepcidn pierden sus conexiones al

mddulo durante un minimo de tres segundos después de que se realiza

el restablecimiento.

e Siserealizala reconfiguracion en un médulo de entradas con multiples
propietarios, todos los propietarios picrdcn sus conexiones
simultdneamente después de que se realiza el restablecimiento. Para
restablecer todas sus conexiones, todos los propietarios deben cambiar
su configuracién a los mismos valores ANTES de que se realice el
restablecimiento.

El siguiente ejemplo de 16gica de escalera muestra cémo cambiar los valores
de medicién alto y bajo (pardmetros de escalado) en un médulo de salidas
analdgicas en la ranura 3 del chasis local.

]

+* MainProgram - MainRoutine [_[O]x]
HE| hA -
Mot Equal Move
Source & Mew High_Engineering Yalue Source Mew_High_Engineering_Value
ono« o€
Source B Mew_Low_Engineering_Value Dest Local:3:C.ChOConfig HighEnginesring
0o0% 80.0%
0
Move
Source Mew_Low_Enginesring_Valug
0o0€
Dest Local3:C.ChOConfig LowE ngineering
200¢

(End)

4] ¥ ] 4 MainRoutine / 1 ] |

User_Defined_Adtion?
<Local:0l.Data 4> (ETE
JE Type - CIP Generic FEND—

Message Contral Fieset_Module []® DM
e

Y

Renglén

Descripcion

0

Este renglén mueve los nuevos pardmetros de escalado del canal 0 a la porcién de configuracién de
|a estructura asociada con un mddulo de salidas analdgicas en la ranura 3 del chasis local.

Los nuevos valores se mueven a discrecion del usuario (representado por la instruccién XIC definida
por el usuario) después de asegurarse de que el nuevo valor alto sea diferente al nuevo valor bajo
deseado. Este rengldn solo mueve los datos a la porcién de configuracion de la estructura, pero no
los envia al médulo.

Este rengldn envia el servicio Reset Module al mddulo de salidas analdgicas. Al recibir, el médulo
inicia un restablecimiento de hardware en si mismo, comportandose como si se acabara de insertar
en el sistema. Se establece una conexién y se envian los nuevos parametros de configuracion.
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Realice el servicio de restablecimiento del modulo

Los siguientes cuadros de didlogo Message Configuration y Communication
muestran el mensaje para realizar el servicio de restablecimiento y su ruta.

Software RSLogix 5000, version 9y anteriores

Software RSLogix 5000, version 10 y posteriores

Message Configuration - Reset_Module [ ] Message Configuration - Reconfigure_Module
Configuration |Communication| Eﬂﬂflgu'allﬂﬂl Communicalionl Tag |
Message Type: CIP G i Message Type:
Service Code: |5 [Hex)  Source: I ‘I
Object Type: I1— [Hex) Hurm. DfEIemenls:m [Bytes] Update madule configuration without interrupting the connection.
Object [D: I'I Destination: I hd I
Object Attribute: I [Hex] LCreate Tag... |
(2 Enable 2 Enable Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0
J Enable ) Enable Waiting 3 Start 3 Done Doke Length: 0
‘2 Error Code: ™ Timed Out &
2 Enar Code: Extended Ernar Code: ™ Timed Out €
Error Path;
Extended Eror Code: Enar Text
QK I Cancel | Spply | Help oK. Cancel I Spply I Help
Software RSLogix 5000, version 9y anteriores Software RSLogix 5000, version 10y posteriores

Message Configuration - Reset_Module E

Configuration Communicatinn"l

Path: |Slot_3_OFGY]

Browse... |

Meszzage Configuration - Reconfigure_Module

Configuration Enmmunicatinnl Tag I

Browse... |

Path; [Slat_1_IF&l
Slat_1_IFEl

Cormmunicatian etz
I = Destination Link: [i =

Carmmunication ethad @GP 10y Ghammel
* CIP & DH+ Charnel I s [ estitiation Link: I 3: IRt : = . =
- = [l pod Source Lk IU 3. Destination Hode: ID 3 [Eetal)
IR it — — Gaurse | [
i = Source Link: I 3 [Destination Node: I 3 [Hctal]
Souze 10 ™| Conrected ¥ | Cache Conrections &
V' Cache Connections «
3 Enable 2 Enable‘wating 3 Start 2 Done Done Length: 0
3 Ennar Code: I~ Timed Out & ) Enable .} Enable Waiting 3 Start 3 Done [one Length: 0
3 Error Code Estended Eror Code: I Timed Out &
Error Path:
Extended Emor Code: Strer e
oK I Carcel Apply Help [ ok || cancel | ol Help

262
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Tabla de dimensionamiento
de la fuente de alimentacion

Seleccion de una fuente de alimentacion
eléctrica adecuada

Es posible determinar la potencia que consumen los médulos contenidos en
el chasis ControlLogix para mantener una alimentacién eléctrica adecuada.

eléctrica Hay una hoja de célculo interactiva disponible que le permite introducir una
configuracion de chasis y que calcula autométicamente el consumo de la
fuente de alimentacidn eléctrica. El consumo total de potencia no puede
superar los 75 W a 60 °C (140 °F).
Consulte la hoja de calculo para configuracién que aparece en la
Knowledgebase bajo el titulo Sizing the ControlLogix Power Supply,
Knowledgebase Technical Note ID 22753.
IMPORTANTE Usted debe tener un acuerdo de asistencia técnica con Rockwell
Automation para obtener acceso a Knowledgebase y obtener notas
técnicas asi como a la hoja de cdlculo para configuracion de
alimentacion eléctrica.
Para obtener mas informacion acuda al distribuidor local o al
representante de ventas de Rockwell Automation.
Usted también puede usar esta hoja de trabajo para verificar el consumo de
alimentacién eléctrica. Las corrientes de 5.1 VCCy 24 VCC se usan juntas
para calcular la méxima disipacién de energia del backplane.
Numero |N.°de cat.del | Corriente a Potencia Corriente Potencia
deranura | modulo 5.1VCC(mA) a 5.1 VCC (watts) a24V(C(mA) a24 V(( (watts)
0 x51V= X284V =
1 x51V= x24V =
2 x51V= x24V=
3 x51V= X284V =
4 x51V= x24V =
5 x5.1V= x24\V =
6 x51V= x24V=
7 x51V= x24V =
8 x51V= x24\V =
9 x51V= x24V=
10 x5.1V= x24V =
n x51V= x24V =
12 x51V= Xx24\V =
13 x5.1V= x24V =
14 x51V= x24V =
15 x51V= x24\V =
16 x51V= Xx24\V =
TOTALES mA W mA w

No se debe superar la corriente de 5.1 VCC: 10 A, fuente de alimentacion 1756-Px72; 13 A, fuente de alimentacién 1756-Px75.
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Notas:
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Apéndice D

Exactitud del convertidor
analogico/digital (A/D)

Informacion adicional sobre especificaciones

Este apéndice ofrece informacion adicional sobre calibracidon que puede

ayudarle a usar el médulo de E/S analégicas ControlLogix.

Tema Pagina
Exactitud del convertidor analdgico/digital (A/D) 265
Exactitud de calibracion 266
Error calculado en el rango de hardware 266

(6mo los cambios en la temperatura de funcionamiento afectan la exactitud del médulo | 267

(alculos de error de detector resistivo de temperatura (RTD) y termopar 269

Resolucién de termopar 275

El médulo de E/S analégicas ControlLogix cuenta con dos tipos de calibracién.

El proceso de calibracién dirigido por el usuario y realizado por el
usuario descrito en el Capitulo 11. Este tipo de calibracién ocurre solo
cuando usted determina que es necesario e involucra un instrumento
de calibracién externo, tal como los listados en la pédgina 203.

Un proceso de autocalibracion que ocurre internamente en los
modulos de E/S analégicas ControlLogix cuando ocurre alguno de los
siguientes eventos:

- Se desconecta y reconecta la alimentacion eléctrica del médulo.

- Usted comienza la calibracién de usuario que se describe en el

Capitulo 11.

La funcién “A/D self-calibration” mantiene la exactitud del
convertidor A/D que se encuentra en todos los médulos analégicos
aislados 1756. Esta funcidn se ejecuta cada vez que se desconecta y se
vuelve a conectar la alimentacién eléctrica del médulo o cuando se
inicia un ciclo de autocalibracién.

La autocalibracion compensa las inexactitudes de la sefial de referencia
incorporada y el convertidor A/D solamente. En otras palabras, la
funcién de autocalibracién se asegura de que el convertidor A/D sea
exacto con respecto a su referencia de voltaje incorporada que se usa
para una conversién de la sefial de entrada. Conjuntamente con la
calibracién del usuario, se mantiene la exactitud total del médulo.
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Exactitud de calibracion

Error calculado en el
rango de hardware

La especificacion de exactitud de calibracién representa la exactitud del
mddulo cuando su temperatura ambiente (o sea, la temperatura de
funcionamiento) es igual que la temperatura a la cual se calibré el médulo.

Inmediatamente después de la calibracién, los médulos de E/S analédgicas
ControlLogix tienen mayor exactitud. Puesto que el médulo fue calibrado
tanto en lo que respecta al ajuste de cero como dentro de todo su rango de
medicién, la inexactitud es mayormente no lineal entre el cero y el rango de
medicién. Suponiendo que el médulo estd operando ala temperatura exactaa
la que fue calibrado y usa la misma fuente de voltaje para verificar la exactitud
posterior a la calibracién, un médulo puede tener una exactitud de
0.01...0.05% del rango.

Una vez que el médulo comienza a funcionar, su exactitud se reduce a medida
que los componentes cambian con el tiempo. Sin embargo, este cambio (en
componentes o exactitud) es diferente de la especificacién de Deriva térmica

de la ganancia descrita en la pagina 267.

Ademas de la no linealidad, la especificacién de exactitud de calibracién a

25 °C (77 °F) representa una especificacion de deriva de tiempo/envejecimiento
entre calibraciones. Un médulo con una exactitud de calibracién de 0.01% del
rango inmediatamente después de la calibracién, se estima que tiene una
calibracién mejor que 0.1% del rango a 25 °C (77 °F) durante un afio (es decir el
ciclo de calibracién).

La razén de la diferencia entre 0.01% y 0.1% del rango es que la especificacion
de exactitud de calibracién a 25 °C (77 °F) debe incorporar el efecto del
envejecimiento de los componentes hasta la préxima vez que se calibre el
mddulo. Principalmente, las condiciones de funcionamiento del médulo,
tales como temperatura, humedad y desconexién y reconexién de la
alimentacién eléctrica, afectan el envejecimiento de los componentes.

Puesto que los médulos de E/S analégicas ControlLogix operan en condiciones
diferentes, la desviacidon de exactitud especifica de 0.01% del rango no puede
medirse. Sin embargo, normalmente, la exactitud de calibracién a 25 °C (77°F)
de un médulo estd més cercana a 0.05% del rango que a 0.1% del rango, ya que
el 0.1% del rango estd determinado por las condiciones de funcionamiento en el
peor de los casos.

La exactitud de calibracién de un médulo de E/S analdgicas ControlLogix a
25 °C (77 °F) se calcula dentro del rango completo de hardware del médulo, y
no depende del uso del rango por parte de la aplicacién. El error es el mismo si
estd midiéndolo a través de una porcién del 10% o 100% de un rango
determinado.
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Como los cambios enla
temperatura de
funcionamiento afectan la
exactitud del modulo

Sin embargo, la exactitud de un mddulo a 25 °C (77 °F) depende del rango de

hardware en el cual funciona el médulo.

EJEMPLO El mddulo 1756-ITél ofrece dos rangos de entrada, -12...30mVy
-12...78 mV. Dado que el error del médulo a 25 °C(77 °F) depende del
rango de entrada utilizado, el error del médulo es el siguiente cuando
se utiliza 0.1% de la exactitud del rango:

« +/-42mVparaelrangode-12...30 mV

+ +/-90mV paraelrango de-12...78 mV
Estos valores de error son los mismos independientemente de que use
10% o0 100% del rango seleccionado.

Las siguientes especiﬁcaciones toman en cuenta como los cambios en la
temperatura de funcionamiento afectan la exactitud de un médulo.

o Deriva térmica de la ganancia

e Error del médulo dentro del rango total de temperatura

Deriva térmica de la ganancia

La especificacién de deriva térmica de la ganancia representa la inexactitud de
calibracidn que ocurre cuando la temperatura ambiente (o sea, la temperatura
de funcionamiento) de un médulo cambia con respecto a la temperatura ala
cual fue calibrado.

Es posible usar la especificacion de deriva térmica de la ganancia (que varfa
segtin el nimero de catdlogo) para determinar la inexactitud de calibracién
del médulo por cada grado entre la temperatura de calibracién y la de
funcionamiento. La especificacion de deriva térmica de la ganancia representa
el porcentaje de inexactitud de la calibracién del médulo con respecto al
rango total de funcionamiento, por cada grado de diferencia. La
especificacion se determina con la siguiente férmula:

Deriva térmica de la ganancia = (PPM/°C) x rango total del médulo
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Puesto que las especificaciones listadas en la publicacién 1756-TD002
incluyen valores de PPM/°C tipico y en el peor de los casos, usted puede
determinar multiples valores de deriva térmica de la ganancia para cada
modulo.

EJEMPLO Por ejemplo, el médulo 1756-IT6l tiene una especificaciéon maxima de
deriva térmica de la ganancia de 80 ppm/°C. 80 ppm representa el
0.008% de la temperatura de funcionamiento completo del mddulo.

ATENCION: Si el modulo fue calibrado para operar en el rango de
entrada de-12...78 mV, se usa la siguiente formula:

(0.008/°C) x 90 mV = +/-7.2 uv/°C
ATENCION: Por cada grado centigrado que la temperatura de
funcionamiento del mddulo se aleja de la temperatura de

calibracion, la maxima desviacion de la exactitud de calibracion es
+/-7.2pV.

Error del modulo dentro del rango total de temperatura

La especificacion de error del médulo dentro del rango total de temperatura
representa el error que ocurre si la temperatura ambiente del médulo cambia
un total de 60 °C (es decir, desde 0...60 °C [0...140 °F] 0 60...0 °C). Si bien
este cambio de temperatura es extremadamente improbable, representa la
situacion en el peor de los casos.

Esta especificacion se determina multiplicando el cambio de temperatura por
la maxima deriva térmica de la ganancia para el mddulo especifico. En otras
palabras, determinamos el error del médulo dentro del rango total de
temperatura con la siguiente férmula:

Error del médulo dentro del rango total de temperatura = Rango total de
temperatura x
Deriva térmica de
la ganancia

EJEMPLO El mddulo 1756-IT6l tiene una especificacion méxima de deriva térmica
de la ganancia = 80 ppm/°C.

ATENCION: Error del médulo dentro del rango total de temperatura =
60 °C (rango total de temperatura) X 80 ppm/°C (deriva de ganancia).
El resultado es 4800 ppm o 0.48%.
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Calculos de error de detector
resistivo de temperatura
(RTD) y termopar

Cuando usted usa los médulos de medicién de temperatura (1756-IR61,
1756-1T6ly 1756-1T612), los calculos de error se realizan mediante un
proceso de dos pasos.

1. Calcule el error del médulo en ohms o volts.

2. Convierta el error del sensor especifico en ohms o volts a temperatura,
y ala temperatura correcta de la aplicacion.

Error de detector resistivo de temperatura (RTD)

El error de médulo en el médulo 1756-IR61 se define en ohms y se calcula a
través de todo el rango de entrada seleccionado, no del rango disponible de
un sensor usado con el médulo. Por ejemplo, si se usa el rango de entrada de
1...487 Q el error del médulo se calcula a través de los 507 Q (rango real =
0.86...507.86 Q).

El error en ohms se traduce a temperatura, pero dicha traduccién varia
porque la relacién no es lineal. La manera més eficaz de verificar el error del
mddulo 1756-IR6I es calcular el error en ohms y usar ese valor en una tabla de
linealizacion para verificar el error de temperatura.

Si el médulo se calibra a la temperatura de funcionamiento y la temperatura
de funcionamiento permanece relativamente estable, la exactitud de
calibracién serd mejor que 0.1% del rango total durante el primer afio después
de la calibracidn. Este valor de 0.1% es un valor en el peor de los casos. En
otras palabras, con el rango de entrada de 1...487 Q seleccionado, ¢l error del
modulo en el peor de los casos es 0.507 Q.

Finalmente, debe consultar una tabla de linealizacién de RTD para
determinar el error de temperatura que corresponde a un error de 0.507
Por ¢jemplo, si el 1756-IR6I tiene un error de 0.1% (0 0.507 Q) y estd
operando a 0 °C (32 °F), el error de temperatura es -1.25...1.2 °C
(-2.25...2.16 °F) cuando se usa el sensor de platino 385. Sin embargo, este
mismo error en ohms calculado a una temperatura de funcionamiento de
200 °C (392 °F) se traduce en un error de temperatura de -1.4 °C...1.4 °C
(-2.52..2.52 °F).

Error de termopar

El error de termopar a 25 °C (77 °F) indica la exactitud del médulo al medir
la temperatura. Esta exactitud varfa de acuerdo a los siguientes factores:

e Rango de entrada usado, ya sea:
- -12.30 mV
- -12.78 mV

o Tipo de termopar, cualquiera de los siguientes:

- B,R,S,E, J,K,N, T,L oD (los tipos L y D tnicamente pueden
usarse con el 1756-IT612)
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o Temperatura de la aplicacién (es decir, la temperatura de la ubicacién
fisica donde se estd usando el termopar)

EJEMPLO

Por ejemplo, cuando el médulo 1756-IT6l estd funcionando en las
siguientes condiciones:

+ rango deentradade-12...30 mV

+ conectado a un termopar tipo S

« temperatura de la aplicacion de 1200 °C (2192 °F)

el error del médulo a 25 °C (77 °F) es +/-1.75 grados.

En otras palabras, la diferencia entre la temperatura que el médulo
informa y la temperatura real de la aplicacion puede ser -+/- 1.75 grados.

El modulo puede informar una temperatura de aplicacién de 1200 °C
(2192 °F) en este caso, cuando la temperatura real puede estar en el
rango de 1196.26. ..1203.74 °C (2185.268. . .2198.732 °F).

IMPORTANTE

Al determinar el error de termopar, usamos un error tipico de 0.05% del
rango de temperatura. Los calculos de error se listan para cada rango
(es decir,-12...30mVy-12...78 mV) més adelante en esta seccion.

Sin embargo, tenga en cuenta que si la compensacion de junta fria se
realiza en los mddulos termopares, los valores de error del sensor de
junta fria deben aadirse al valor de +/-1.75 grados en el ejemplo
anterior y los nimeros listados més adelante en esta seccion.

Error del modulo a 25 °C (77 °F) (rango de -12...30 mV)

La tabla lista el error de los médulos de termopar ControlLogix a 25 °C
(77 °F) cuando se usan en el rango de entrada de -12...30 mV.

Tabla 46 - Error del médulo termopar a 25 °C(77 °F)

Ter{lpefgtura dela Error del médulo (en grados) a 25 °C (77 °F) Cuando esta conectado a este tipo de termopar

aplicacion ) ) s ) @ KO N .
-200°C(-328°F) 0.836 0.96 1.376 2115 1.334
0°C(32°F) 0.358 0.42 0.532 0.803 0.542
200°C(392°F) 2.37 248 0.284 0.38 0.525 0.637 0.395
400°C(752°F) 2.02 2.19 0.262 0.38 0.497 0.566 0.340
600°C (1112 °F) 3.53 1.85 2.06 0.494 0.539

800 °C (1472 °F) 2.75 1.71 1.93 0.535

1000 °C(1832°F) 2.30 1.59 1.82

1200°C (2192 °F) 2.03 1.51 1.75

1400 °C (2552 °F) 1.86 1.49 1.73

1600 °C (2919 °F) 1.80 1.51 1.77

1800 °C (3272 °F) 1.83 1.71 2.04

(1) Los termopares tipo E solo pueden usarse en aplicaciones de hasta 400 °C (752 °F).

(2)  Los termopares tipo J solo pueden usarse en aplicaciones de hasta 550 °C (1022 °F).

(3)  Los termopares tipo K solo pueden usarse en aplicaciones de hasta 700 °C (1292 °F).

(4) Los termopares tipo N solo pueden usarse en aplicaciones de hasta 800 °C (1472 °F).
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La informacion presentada en la tabla se muestra graficamente en las
siguientes ilustraciones.

Figura 53 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo B en un
rango de entrada de-12...30 mV

300
200 + \‘\O\‘_\_’___’
Error del médulo (+/-)
1.00 +
0.00 f f f f f f f f f {
-200 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800
Temperatura de la aplicacion en °C 45092
Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo R en un rango de entrada de -12...30 mV
Figura 54 - Error del médulo termopar a 25 °C(77 °F) - Conexion de termopar tipo R en un
rango de entrada de-12...30 mV
300 T
200 +
Error del médulo (+/-)
1.00 +
0.00 } } } }
-200 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800
Temperatura de la aplicacién en °C
Figura 55 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo S en un
rango de entrada de -12...30 mV
300 T
200 1 ‘\‘\1\‘\1\._—‘—__./‘
Error del médulo (+/-)
1.00 +
0.00 } } } }
-200 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800
Temperatura de la aplicacién en °C
Figura 56 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo E en un
rango de entrada de-12...30 mV
300 T
200 +
Error del médulo (+/-)
- :\W
0.00 } } } } }
-200 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800

Temperatura de la aplicacién en °C
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Error del médulo (+/-)

Error del médulo (+/-)

Error del madulo (+/-)

Error del médulo (+/-)
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Figura 57 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo J en un
rango de entrada de-12...30 mV

300 T
200 +
1.00 %
0.00 f f f f f f f f f {
-200 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800
Temperatura de la aplicacién en °C
Figura 58 - Error del médulo termopar a 25 °C(77 °F) - Conexion de termopar tipo K en un
rango de entrada de-12...30 mV
3.00 T
200 +
q
1.00 \
0.00 } } } }
-200 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800
Temperatura de la aplicacién en °C
Figura 59 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo N en un
rango de entrada de-12...30 mV
300 T
200 F

100 +
0.00 } } } }
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Figura 60 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo T en un
rango de entrada de-12...30 mV
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Error del modulo a 25 °C (77 °F) (rango de -12...78 mV)

La tabla lista el error de los médulos de termopar ControlLogix a 25 °C
(77 °F) cuando se usan en el rango de entrada de -12...78 mV.

Temperatura de la Error del médulo (en grados) a 25 °C (77 °F) cuando esta conectado a este tipo de termopar

aplicacion B R s i ) K " .
-200°C(-328°F) 1.791 2.06 2.949 4.532 2.859
0°C(32°F) 0.767 0.89 1041 1.720 1.161
200°C(392°F) 5.09 532 0.608 0.81 1.126 1.364 0.847
400°C(752°F) 434 470 0.562 0.82 1.065 1.212 0.728
600°C (1112 °F) 7.56 3.96 441 0.558 0.77 1.059 1.155

800°C (1472 °F) 5.89 3.65 414 0.574 0.70 1.098 1.146

1000 °C(1832°F) 493 3.40 3.90 0.599 0.76 1.154 1.165

1200°C (2192 °F) 435 3.23 3.74 0.79 1.233 1.210

1400 °C (2552 °F) 3.9 3.18 3.7 1328

1600 °C (2912 °F) 3.85 3.24 3.80

1800 °C (3272 °F) 3.92 3.67 436

La informacion presentada en la tabla se muestra graficamente en las
siguientes ilustraciones.

Figura 61 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo B en un
rango de entrada de -12...78 mV
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Figura 62 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo R en un
rango de entrada de-12...78 mV
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Figura 63 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo S en un
rango de entrada de -12...78 mV
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Error del médulo (+/-)

Error del mddulo (+/-)

274

Figura 64 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo E en un
rango de entrada de-12...78 mV
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Figura 65 - Error del médulo termopar a 25 °C(77 °F) - Conexion de termopar tipo J en un
rango de entrada de-12...78 mV
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Figura 66 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo K en un
rango de entrada de-12...78 mV
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Figura 67 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo N en un
rango de entrada de-12...78 mV
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Figura 68 - Error del médulo termopar a 25 °C (77 °F) - Conexion de termopar tipo T en un
rango de entrada de-12...78 mV
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Resolucion de termopar

La resolucion de termopar indica los grados que debe cambiar la temperatura
de una aplicacién para que el médulo de termopar ControlLogix informe
sobre el cambio. La resolucion varfa de acuerdo a los siguientes factores:

o Rango de entrada usado, ya sea:
- -12.30 mV
- -12..78 mV
o Tipo de termopar, cualquiera de los siguientes:
- B,R,S,E,J,K,N, T,LyD (LyD se usan tnicamente en el médulo
1756-1T612)
o Temperatura de la aplicacién (es decir, la temperatura de la ubicacién
fisica donde se estd usando el termopar)

EJEMPLO Por ejemplo, cuando el médulo 1756-IT6l esté funcionando en las
siguientes condiciones:
+ rango de entrada de-12...30 mV
« conectado a un termopar tipo K
« temperatura de la aplicacién de 400 °C (752 °F)

la resolucidn es 0.017 grados.

En otras palabras, la temperatura de la aplicacion debe cambiar en
0.017 grados 0 mds para que el médulo 1756-IT6l registre un cambio.
Si la temperatura permanece en un rango de 399.984. . .400.0169 °C
(751.971...752.030 °F), el mddulo continuara informando una
temperatura de la aplicacion de 400 °C (752 °F).

Resolucion del médulo (rango de -12...30 mV)

La tabla lista la resolucién de los médulos de termopar ControlLogix cuando
se usan en el rango de entrada de -12...30 mV.

Temperatura de la Resolucion del médulo (en grados) cuando esta conectado a este tipo de termopar

aplicacién B R s g J@ K® N@ T
-200°C(-328°F) 0.028 0.032 0.046 0.071 0.044
0°C(32°F) 0.13 0.13 0.012 0.014 0.018 0.027 0.018
200°C(392°F) 0.08 0.08 0.009 0.013 0.018 0.021 0.013
400°C(752°F) 0.17 0.07 0.07 0.009 0.013 0.017 0.019 0.0Mm
600°C (1112 °F) 0.12 0.06 0.07 0.016 0.02

800 °C (1472 °F) 0.09 0.06 0.06 0.02

1000°C (1832 °F) 0.08 0.05 0.06

1200 °C (2192 °F) 0.07 0.05 0.06

1400 °C (2552 °F) 0.06 0.05 0.06

1600 °C (2919 °F) 0.06 0.05 0.06

1800 °C(3272°F) 0.06 0.06 0.07

(1) Los termopares tipo E solo pueden usarse en aplicaciones de hasta 400 °C (752 °F).

(2)  Los termopares tipo J solo pueden usarse en aplicaciones de hasta 550 °C (1022 °F).

(3)  Los termopares tipo K solo pueden usarse en aplicaciones de hasta 700 °C (1292 °F).

(4)  Los termopares tipo N solo pueden usarse en aplicaciones de hasta 800 °C (1472 °F).
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Cambio minimo en grados
requerido para que el mddulo
termopar informe el cambio

Cambio minimo en grados
requerido para que el médulo
termopar informe el cambio

Cambio minimo en grados
requerido para que el médulo
termopar informe el cambio

La informacion presentada en la tabla se muestra graficamente en las
siguientes ilustraciones.

Figura 69 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo B en un rango de
entradade-12...30 mV
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Figura 70 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo R en un rango de
entrada de-12...30 mV
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Figura 71 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo S en un rango de
entradade-12...30 mV
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Figura 72 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo E en un rango de
entradade-12...30 mV
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Figura 73 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo J en un rango de
entradade-12...30 mV
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Figura 74 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo K en un rango de
entrada de-12...30 mV
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Figura 75 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo N en un rango de
entradade-12...30 mV
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Figura 76 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo T en un rango de
entradade-12...30 mV
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Resolucion del médulo (rango de -12...78 mV)

La tabla lista la resolucién de los médulos de termopar ControlLogix cuando
se usan en el rango de entrada de -12...78 mV.

Temperatura de la Resolucion del médulo (en grados) cuando esta conectado a este tipo de termopar

aplicacion B R s E ) K N .
-200°C(-328°F) 0.056 0.064 0.046 0141 0.089
0°C(32°F) 0.26 0.26 0.024 0.028 0.092 0.054 0.036
200°C(392 °F) 0.16 0.17 0.019 0.025 0.035 0.042 0.026
400°C(752°F) 0.28 0.14 0.15 0.017 0.025 0.035 0.038 0.023
600°C (1112 °F) 0.23 0.12 0.14 0.017 0.024 0.033 0.04

800°C (1472 °F) 0.18 0.1 0.13 0.018 0.022 0.033 0.04

1000 °C (1832 °F) 0.15 0.11 0.12 0.019 0.024 0.034 0.04

1200 °C (2192 °F) 0.14 0.10 0.12 0.024 0.036 0.04

1400 °C (2552 °F) 0.12 0.10 0.12 0.038

1600 °C (2912 °F) 0.12 0.10 0.12

1800 °C(3272°F) 0.12 0.1 0.14

030 T

025 +

Cambio minimo en grados

requerido para que el médulo 015 +

termopar informe el cambio

005 +

0.00

0.30
0.25

Cambio minimo en grados 0.20
requerido para que el médulo
termopar informe el cambio

0.05

0.00

020 +

La informacién presentada en la tabla se muestra gréficamente en las siguientes
ilustraciones.

Figura 77 - Resolucion de médulo termopar — Conexién de termopar tipo B en un rango de
entradade-12...78 mV
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Figura 78 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo R en un rango de
entradade-12...78 mV
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Cambio minimo en grados
requerido para que el mdédulo
termopar informe el cambio

Cambio minimo en grados
requerido para que el médulo
termopar informe el cambio

Cambio minimo en grados
requerido para que el mddulo
termopar informe el cambio

Cambio minimo en grados
requerido para que el médulo
termopar informe el cambio

280
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Figura 79 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo S en un rango de
entradade-12...78 mV
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Figura 80 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo E en un rango de
entradade-12...78 mV
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Figura 81 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo J en un rango de
entradade-12...78 mV
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Figura 82 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo K en un rango de
entradade-12...78 mV
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Cambio minimo en grados
requerido para que el médulo
termopar informe el cambio

Cambio minimo en grados
requerido para que el médulo
termopar informe el cambio
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Figura 83 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo N en un rango de
entradade-12...78 mV
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Figura 84 - Resolucion de médulo termopar — Conexion de termopar tipo T en un rango de
entradade-12...78 mV
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Como tratar lecturas incorrectas de temperatura del termopar

Lo primero que uno piensa cuando se informa una lectura de temperatura
incorrecta en un médulo de entradas de termopar es que el médulo esta fuera
de calibracion. Pero generalmente ese no es el caso, particularmente si el
mddulo es nuevo y acaba de instalarse.

Todos los médulos de entradas de termopar se envian calibrados de fbrica;
por lo tanto, es poco probable que necesiten calibrarse al momento de la
instalacion.

Para determinar la causa de la lectura incorrecta, primero debe determinarse
la indole de la lectura incorrecta. El médulo:

1. Siempre indica el maximo.

2. Siempre indica el minimo.

3. Lecturas erréticas (gran fluctuacién en los datos).

4. Las lecturas se indican con offset dentro de todo ¢l rango.
En general, si aparecen lecturas incorrectas en una nueva instalacién, a
menudo lo que procede es verificar la correcta instalacién y configuracion del

modulo, en vez de buscar si un médulo existente presenta algun fallo de
hardware (canal o médulo).
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Ademds, si mas de un canal estd experimentando estos sintomas, desconecte
todos los termopares, excepto uno. Esto puede ayudar a determinar si la causa
es hardware externo o el médulo mismo.

Antes de intentar eliminar estos sintomas, puede ahorrarse mucho trabajo
inspeccionando primero visualmente el mddulo, y posteriormente
conectando un emulador de termopar directamente a la entrada del médulo
en cuestion. Asegurese de que el mddulo esté activado y comunicdndose
segun los indicadores de estado. El parpadeo de los indicadores de estado de
color rojo o verde indica un problema.

Asegurese de que el cableado esté intacto y correcto, y de que los sensores de
junta fria (CJS) estén correctamente instalados en el correspondiente brazo
de cableado, base de terminales o bloque de terminales extraible. Si todo
parece estar bien, retire el termopar del canal en cuestién y conecte el
emulador.

El emulador estd diseniado para proporcionar en los terminales un voltaje
equivalente al voltaje esperado segun el tipo de termopar que estd emulando.
Si se informa la temperatura correcta, significa que el médulo estd
funcionando segtin lo esperado, y que el termopar y el cableado son los
probables sospechosos. Si se informa que la temperatura del emulador no es
correcta, significa que el hardware del médulo, la configuracién o la
aplicacion de software son los probables sospechosos.

Se recomienda encarecidamente usar un emulador de termopar para la
resolucién de problemas inicial. A falta de un emulador, puede aplicarse una
seial del orden de milivolts a la entrada. Para que esto funcione, el médulo
tendria que reconfigurarse para leer una sefial del orden de milivolts. Si el
mddulo lee el valor de milivolts correctamente, significa que el médulo esta
funcionando segtin lo esperado.

Lista de verificacion para la resolucion de problemas
Verifique la presencia de estos sintomas al resolver problemas en un médulo.

1. Laméxima lectura de termopar (parte superior de la escala)
generalmente significa que hay un circuito abierto. Los médulos de
termopar proporcionan deteccién de circuito abierto y los datos
correspondientes se informan a la parte superior de la escala cuando se
detecta un circuito abierto. Revise el cableado, las terminaciones y la
continuidad del termopar. Asegurese de que la longitud del cable de
termopar esté dentro de las especificaciones del médulo. Tenga
presente que una longitud excesiva, y por lo tanto mayor impedancia,
podria interpretarse como un circuito abierto. Vea pdgina 114 para
obtener mas informacién.

2. Laminima lectura de termopar (parte inferior de la escala)
generalmente significa que hay una entrada en cortocircuito. Revise el
cableado y corrija las terminaciones.
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3. Laslecturas errdticas (gran fluctuacién en los datos) son un sintoma de
ruido. La magnitud del ruido puede determinarse con un osciloscopio.
Desconecte todos los termopares menos uno, para determinar si hay
interferencia entre canales. El efecto del ruido puede eliminarse o
reducirse retirando o eliminando la fuente de ruido o empleando los
filtros de software o hardware proporcionados por el médulo de
termopar.

4. Las lecturas de offset pueden ser causadas por una sefial de CC
superpuesta a la sefial del termopar. La magnitud del offset puede
determinarse con un osciloscopio. Nuevamente, al desconectar todos
menos un termopar se puede ver si hay interferencia entre canales.

5. Asegurese de que el médulo no se encuentre en el modo de calibracién.
Esto depende del médulo pero, en general, es necesario activar bits
especificos para habilitar la calibracién.

El médulo de termopar 1756-IT6I, cuando esta configurado con todos los
canales en la misma configuracién y para medir la misma temperatura
(ambiente), tendrd una diferencia de lectura de temperatura entre los canales
superior ¢ inferior de hasta -13.33...-12.22 °C (8...10 °F). Para mejorar la
exactitud de la lectura del médulo, recomendamos que seleccione
compensacién de CJ remota y cablee a un 1492-AIFM6TC-3.

También se observan lecturas de offset si el CJS estd defectuoso o no estd
instalado correctamente. Si estdn presentes, revise los datos de entrada del
mddulo para determinar la presencia de un bit de diagnéstico de CJS
defectuoso. Los termopares también informan la temperatura ambiente y
proporcionan la temperatura ambiente de manera exacta si el CJS estd en
buen estado, estd correctamente cableado y el médulo esta funcionando
seglin sus especificaciones.
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1492 AIFM para mddulos de E/S analdgicas

Introduccion Como alternativa a tener que comprar bloques de terminales extraibles y
conectar los cables personalmente, puede adquirir un sistema de cableado que
se conecta a los mddulos de E/S mediante cables precableados y probados.

IMPORTANTE El sistema ControlLogix estd certificado para uso solamente con los
bloques de terminales extraibles (RTB) ControlLogix (1756-TBCH,
1756-TBNH, 1756-TBSH y 1756-TBS6H). Toda aplicacion que requiera la
certificacion del sistema ControlLogix mediante otros métodos de
terminacion del cableado podria requerir la aprobacion especifica para
dicha aplicacion por parte de la entidad certificadora.

Tema Pagina

Opciones de cableado del médulo 285

(ables AIFMy precableados 286

(ables precableados listos para conexion a médulo 288
Opciones de cableado del Las combinaciones incluyen las siguientes:
moédulo o Mbédulos de interface analégicos (AIFM) que se montan en ricles

DIN a fin de proporcionar bloques de terminales de salida para el
modulo de E/S. Use los AIEM con cables precableados que acoplan el
modulo de E/S con el médulo de interface.

Méddulo de E/S (able precableado AIFM

AIFM con fusibles y cableado directo que le permiten personalizar
el sistema de cableado segun su aplicacion. Los AIFM con fusibles
tienen indicadores de fusible fundido de 24 VCC para ubicar y

reemplazar los fusibles fundidos.

Para ver una lista completa de los AIFM disponibles para uso con los
mddulos de E/S analégicas ControlLogix, consulte la tabla en la

pagina 286.
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o Cables precableados que tienen un RTB precableado en un extremo
para conectarse a la parte frontal de un médulo de E/S analdgicas y un
conector D en el otro extremo para conectarse en un terminal con
conector D.

Los conectores D, con 15 0 25 pines, tienen un mecanismo de bloqueo
deslizante que permite una conexion segura.

Para ver una lista completa de los cables precableados disponibles para
uso con los médulos de E/S analdgicas ControlLogix, consulte la tabla

en la pdgina 288.

La tabla lista los AIFM y los cables precableados que pueden usarse con los
modulos de E/S analdgicas ControlLogix.

Cables AIFM y precableados

IMPORTANTE Para obtener la lista mds reciente, consulte Digital/Analog
Programmable Controller Wiring Systems Technical Data,

publicacién 1492-TD008.

N.° de cat. /0"

Modo

N.° de cat. AIFM
(Bloque de
terminales fijo)

N.° de cat. AIFM
(Conjunto de
socket RTB)

Tipo de AIFM

Descripcion

Cable precableado(s)
(x = longitud de cable)

1756-IF6CIS

1756-IF6l

Corriente

Voltaje

1492-AIFM6S-3

1492-RAIFM6S-3%

1756-1F8

Corriente unipolar

1492-AIFM8-3

1492-RAIFM8-30)

(ableado directo

6 canales aislados con
3...4terminales/canal

1492-ACABLExZ

1492-ACABLExX

1492-ACABLExY

Entrada o salida de 8 0
16 canales con
3 terminales/canal

1492-AIFM8-F-5

N/D

Fusible

Entrada de 8 canales con
indicadores de fusible
fundido de 24 VCC,

3 terminales/canal

1492-ACABLEXTB

Voltaje unipolar

1492-AIFM8-3

1492-RAIFM8-30)

(ableado directo

Entrada o salidade 8 0
16 canales con
3 terminales/canal

1492-AIFM8-F-5

N/D

Fusible

Entrada de 8 canales con
indicadores de fusible
fundido de 24 VCC,

3 terminales/canal

1492-ACABLEXTA

Corriente
diferencial

1492-AIFM8-3

1492-RAIFM8-30)

(ableado directo

Entrada o salidade 8 0
16 canales con
3 terminales/canal

1492-AIFM8-F-5

N/D

Fusible

Entrada de 8 canales con
indicadores de fusible
fundido de 24 V(C,

3 terminales/canal

1492-ACABLEXTD

Voltaje diferencial:

1492-AIFM8-3

1492-RAIFM8-30)

(ableado directo

Entrada o salidade 8 0
16 canales con
3 terminales/canal

1492-AIFM8-F-5

N/D

Fusible

Entrada de 8 canales con
indicadores de fusible
fundido de 24 VCC,

3 terminales/canal

1492-ACABLEXTC
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N.o de cat. /0"

Modo

N.° de cat. AIFM
(Bloque de
terminales fijo)

N.° de cat. AIFM
(Conjunto de
socket RTB)

Tipo de AIFM

Descripcion

Cable precableado(s)
(x =longitud de cable)

1756-1F16

Corriente unipolar

1492-AIFM8-3

1492-RAIFMS-31)

(ableado directo

Entrada o salidade 8 0
16 canales con
3 terminales/canal

1492-AIFM16-F-3

1492-AIFM16-F-5

N/D

Fusible

Entrada de 16 canales
con indicadores de
fusible fundido de
24V(C, 3 terminales/
canal

Entrada de 16 canales
con indicadores de
fusible fundido de
24V(C, 5 terminales/
canal

1492-ACABLEXUB

Voltaje unipolar

1492-AIFM8-3

1492-RAIFM8-30)

(ableado directo

Entrada o salidade 8 0
16 canales con
3 terminales/canal

1492-AIFM16-F-3

1492-AIFM16-F-5

N/D

Fusible

Entrada de 16 canales
con indicadores de
fusible fundido de
24V(C, 3 terminales/
canal

Entrada de 16 canales
con indicadores de
fusible fundido de
24V(C, 5 terminales/
canal

1492-ACABLEXUA

Corriente
diferencial

1492-AIFM8-3

1492-RAIFM8-30)

(ableado directo

Entrada o salidade 8 0
16 canales con
3 terminales/canal

1492-AIFM8-F-5

1492-AIFM16-F-3

1492-AIFM16-F-5

N/D

Fusible

Entrada de 8 canales con
indicadores de fusible
fundido de 24 VCC,

5 terminales/canal

Entrada de 16 canales
con indicadores de
fusible fundido de
24V(C, 3 terminales/
canal

Entrada de 16 canales
con indicadores de
fusible fundido de
24V(C, 5 terminales/
canal

1492-ACABLEXUD

IF16

Voltaje diferencial

492-AIFM8-3

1492-RAIFM8-30)

(ableado directo

Entrada o salidade 8 0
16 canales con
3 terminales/canal

1492-AIFM8-F-5

1492-AIFM16-F-3

1492-AIFM16-F-5

N/D

Fusible

Entrada de 8 canales con
indicadores de fusible
fundido de 24 VCC,

5 terminales/canal

Entrada de 16 canales
con indicadores de
fusible fundido de
24V(C, 3 terminales/
canal

Entrada de 16 canales
con indicadores de
fusible fundido de
24V(C, 5 terminales/
canal

1492-ACABLEXUC

1756-IR6I

1492-AIFM6S-3

1492-RAIFM6S-3?

(ableado directo

6 canales aislados con
3...4 terminales/canal

1492-ACABLExZ

1756-ITel

1756-1T612

1492-AIFM6TC-3

N/D

Termopar

6 canales con
3 terminales/canal

1492-ACABLExY

1492-ACABLEXYT
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1492 AIFM para médulos de E/S analdgicas

N. de cat. /0" | Modo N.o de cat. AIFM N.° de cat. AIFM Tipo de AIFM Descripcion Cable precableado®®
(Bloque de (Conjunto de (x =longitud de cable)
terminales fijo) socket RTB)

1756-0F4 Corriente 1492-AIFM4-3 1492-RAIFM4-31) (ableado directo Entrada o salida de 1492-ACABLEXVB

4 canales,

Voltaje e 1492-ACABLEXVA
2 entradas/2 salidas, con
3 terminales/canal

1756-0F6C| 1492-AIFM6S-3 1492-RAIFM6S-32 6 canales aislados con | 1492-ACABLEXY

1756-0F6VI 3...4 terminales/canal

1756-0F8 Corriente 1492-AIFM8-3 1492-RAIFM8-30) Entradaosalidade8o | 1492-ACABLEXWB

16 canal
Voltaje 3 terminales/canal 1492-ACABLEXWA

(1) Algunos médulos de E/S analdgicas pueden funcionar en hasta cuatro modos (corriente/voltaje, unipolar/diferencial) segun las conexiones. En todos los casos, cada canal se configura en la fébrica
para el mismo modo. Sin embargo, usted puede configurar en campo cada canal en un modo diferente. Quizds necesite alterar el cableado del bloque de terminales para adaptarlo a la aplicacién.
Consulte el manual de instalacion del controlador.

(2) Conector de RTB compatible; 1492-RTB12N (terminales tipo tornillo) o 1492-RTB12P (terminales de conexidn a presion). Los conectores se piden por separado.

(3)  Conector de RTB compatible; 1492-RTB16N (terminales tipo tornillo) 0 1492-RTB16P (terminales de conexion a presion). Los conectores se piden por separado.

(4) Conector de RTB compatible; 1492-RTB8N (terminales tipo tornillo) 0 1492-RTB8P (terminales de conexion a presion). Los conectores se piden por separado.

(5) Hay cables disponibles en longitudes de 0.5 m, 1.0 m, 2.5my 5.0 m. Para hacer un pedido, inserte el cédigo de la longitud de cable deseada en el nimero de catlogo en lugar de la x: 005=0.5 m,
010=1.0m, 025=2.5m, 050=5 m. Ejemplo: 1492-ACABLE025TB es para un cable de 2.5 m, y las letras TB.

Cables precableados listos
para conexion a médulo

La tabla describe los cables precableados disponibles para uso con los
mddulos de E/S analégicas ControlLogix.

N.o de cat.!) N.° de conductores'? ®) Calibre de conductor Didmetro exterior nominal | RTBenel
extremo del modulo de E/S

1492-ACABLEXM 11 pares trenzados 22 AWG 11.5mm (0.45 pulg.) 1756-TBCH
1492-ACABLExX 9 pares trenzados 22 AWG 6.8 mm (0.27 pulg.) 1756-TBNH
1492-ACABLEXY 9 pares trenzados 22 AWG 6.8 mm (0.27 pulg.) 1756-TBNH
1492-ACABLEXYT 9 pares trenzados 22 AWG 6.8 mm (0.27 pulg.) 1756-TBNH
1492-ACABLEXZ 20 conductores 22 AWG 8.4mm (0.33 pulg.) 1756-TBNH
1492-ACABLEXTA 20 conductores 22 AWG 8.4 mm (0.33 pulg.) 1756-TBCH
1492-ACABLEXTB 20 conductores 22 AWG 8.4mm (0.33 pulg.) 1756-TBCH
1492-ACABLEXTC 5 pares trenzados 22 AWG 8.4mm (0.33 pulg.) 1756-TBCH
1492-ACABLEXTD 5 pares trenzados 22 AWG 8.4mm (0.33 pulg.) 1756-TBCH
1492-ACABLEXUA 20 conductores 22 AWG 8.4mm (0.33 pulg.) 1756-TBCH
1492-ACABLEXUB 20 conductores 22 AWG 8.4mm (0.33 pulg.) 1756-TBCH
1492-ACABLExUC 9 pares trenzados 22 AWG 6.8 mm (0.27 pulg.) 1756-TBCH
1492-ACABLEXUD 9 pares trenzados 22 AWG 6.8 mm (0.27 pulg.) 1756-TBCH
1492-ACABLExVA 20 conductores 22 AWG 8.4mm (0.33 pulg.) 1756-TBNH
1492-ACABLEXVB 20 conductores 22 AWG 8.4mm (0.33 pulg.) 1756-TBNH
1492-ACABLEXWA 9 pares trenzados 22 AWG 6.8 mm (0.27 pulg.) 1756-TBNH
1492-ACABLEXWB 9 pares trenzados 22 AWG 6.8 mm (0.27 pulg.) 1756-TBNH

(1) Los cables estan disponibles en longitudes de 0.5 m, 1.0 m, 2.5 my 5.0 m. Para hacer un pedido, inserte el cddigo de la longitud de cable deseada en el nimero de catélogo en lugar de la x:
005=0.5m, 010=1.0 m, 25=2.5 m, 050=5 m. También hay disponibles cables de otras longitudes hechos bajo pedido.

(2) (Cada cable para E/S analégicas tiene un blindaje general con un terminal de anillo en un cable de tierra expuesto de 200 mm (8.87 pulg.) en el extremo del cable que va al médulo de E/S.

(3) Nosiempre se usan todas las conexiones.
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bloque de terminales extraible (RTB)

Conector de cableado de campo para médulos de E/S.

codificacion electrénica

Funcién mediante la cual se puede solicitar a los médulos que realicen una
comprobacién electrénica para verificar que el médulo fisico coincida con la
configuracion de software.

codificacion inhabilitada

Modo de proteccion de codificacién electrénica que no requiere que coincida
ninguno de los atributos del médulo fisico y el médulo configurado en el
software.

coincidencia compatible

Modo de proteccidn de codificacién electrénica que requiere que el médulo
fisico y el médulo configurado en el software coincidan en términos de
proveedor y nimero de catalogo. En este caso, la revision menor del médulo
debe ser mayor o igual que la de la ranura configurada.

coincidencia exacta

Modo de proteccion mediante codificacidn electrénica que requiere que el
mddulo fisico y el médulo configurado en el software coincidan en términos
de proveedor, numero de catdlogo, revisién mayor y revision menor.

conexion

Mecanismo de comunicaciéon del controlador a otro médulo en el sistema de
control.

conexion de rack

Conexién de E/S en la que el médulo 1756-CNB recolecta palabras de E/S
digitales en una imagen de rack para ahorrar conexiones ControlNet y ancho
de banda.

conexion de solo recepcion

Conexion de E/S en la que otro controlador es el propietario y proporciona la
configuracién y los datos para el médulo.

conexion directa

Conexién de E/S en la que el controlador establece una conexién individual
con los médulos de E/S.

conexion remota

Conexién de E/S en la que el controlador establece una conexién individual
con los médulos de E/S de un chasis remoto.

Publicacion de Rockwell Automation 1756-UM009D-ES-P - Marzo 2015 289



Glosario

290

controlador propietario

Controlador que crea y almacena la configuracion primaria y la conexién de
comunicacién a un médulo.

descarga

Proceso de transferencia del contenido de un proyecto, de la estacion de
trabajo al controlador.

desconexidn y reconexion con la alimentacion conectada (RIUP)

Caracteristica de ControlLogix que permite al usuario instalar o retirar un
médulo o un RTB con la alimentacién conectada.

difundir

Transmisiones de datos a todas las direcciones o funciones.

formato de comunicacion

Formato que define el tipo de informacién transferida entre un médulo de
E/Sy su controlador propietario. Este formato también define los tags
creados para cada médulo de E/S.

hora coordinada del sistema (CST)

Valor del temporizador que se mantiene sincronizado en todos los médulos
instalados dentro de un unico chasis ControlBus.

inhibir

Proceso de ControlLogix que permite configurar un médulo de E/S, pero
que impide que se comunique con el controlador propietario. En este caso, ¢l
controlador se comporta como si no existiera el médulo de E/S.
intervalo solicitado entre paquetes (RPI)

Cantidad de tiempo méxima entre las difusiones de datos de E/S.

lado de campo

Interface entre el cableado de campo del usuario y el médulo de E/S.

lado del sistema

Lado del backplane de la interface con el médulo de E/S.

Modo de marcha

En este modo se producen los siguientes eventos:

* Se ¢jecuta el programa del controlador.
* Las entradas producen datos de manera activa

 Las salidas se controlan de manera activa
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Modo de programacion
En este modo se producen los siguientes eventos:

* No se ¢jecuta el programa del controlador.
* Las entradas contintian produciendo datos de manera activa.

* Las salidas no se controlan de manera activa y pasan a su modo de
programacién configurado.

modulo de interface (IFM)

Médulo que utiliza cable precableado para conectar los cables a un médulo

de E/S.

modulo de interface analogica (AIFM)

Los mddulos se conectan a cables precableados para proporcionar bloques de
terminales de salida al médulo de E/S analégicas. Estos médulos pueden
montarse en un riel DIN.

multidifusion

Transmisiones de datos que llegan a un grupo especifico de uno o varios
destinos.

multiples propietarios

Configuracién mediante la cual varios controladores propietarios utilizan
exactamente la misma informacién de configuracién para ser
simultdneamente propietarios de un médulo de entradas.

optimizacion de rack

Formato de comunicacién en el que el médulo 1756-CNB recolecta todas las
palabras de E/S digitales en el chasis remoto y las envia al controlador como
una sola imagen de rack.

revisiéon mayor

Revisiéon de médulo que se actualiza cada vez que se produce un cambio
funcional en el médulo.

revision menotr

Revisién de médulo que se actualiza cada vez que se produce un cambio en el
mddulo que no afecta sus funciones ni la interface.

sello de hora

Proceso de ControlLogix que estampa un cambio en los datos de entrada con
una referencia de hora relativa del momento en el que se produjo el cambio.
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servicio

Caracteristica del sistema que se realiza a demanda del usuario, como el
restablecimiento de un fusible o de un enclavamiento de diagnéstico.

tag

Area de la memoria del controlador, con nombre asignado, donde se
almacenan los datos.

tiempo de actualizacion de la red (NUT)

Intervalo de tiempo minimo repetitivo durante el cual se pueden enviar datos
en una red ControlNet. EINUT oscila entre 2 msy 100 ms.
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